Matematica A — 10° Ano

Equacéao vetorial da reta

. Na pégina 1.2., move o ponto A.

g 1.2 mm eqVetorialvV2 <

. . TR ~ 6.67 %
O que podes dizer relativamente a inclinacao da reta r?

Os pontos A e P definem o segmento orientado [A4, P]

que representa o vetor AP.
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Que relacéo existe entre o vetor diretor U e o vetor AP?

Se moveres 0 ponto P sobre a reta r essa relagdo mantém-se?

Observa a aplicacdo da pagina 1.3. Pode definir-se a

m » eqVetorialV2 <=

i - A i 6.67J-]
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pontos origem e extremidade do segmento orientado que
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O representa.

O que acontece & reta 1" se alterarmos o vetor ¥?
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Atendendo a relacdo encontrada em 2., como poderas obter o ponto P em funcdo do ponto A

e do vetor diretor U?

Na pagina 1.4, define uma reta r alterando o vetor ¥ e o

ponto A.
/
Move o seletor t e verifica geometricamente o resultado /
)
/
obtido em 4. / /
Que condicdo deveremos colocar ao parametro t para se /(‘ 31
Jjalas
obter todos pontos da reta. /
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