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Formelsamling til vektorregning i planen med TI-Nspire a;:[a I} [ai'-
Lad vaere med at bruge tid pa at lave vektorer med pile over: g a2 ag:
Disse kan i @vrigt ikke bruges til at "regne" med. Det tzeller dog positivt at naevne at vektorer skrive b::[ij [i;
med almindelig notation: a -
nor‘m(a) a1%+a2?
Numrene herunder refererer til et udvalg af formler fra formelsamlingen: ka kall
(30) al:z[fi’I skrives hurtigst vha. kantede paranteser pa tastaturet a:=[a1;a2] k‘aQ:
az a+b al+bl
2 2 az+b2
(31) |8 = norm(a) = a7%+a2? , brug kemmandoen normla) for at bestemme lzendan af vektor a -
a=b al-b1
(32) ka=|Fal| TI-Nspire beregner gerne multiplikation af en vektor a med & [ b
ka2 a2-b2]
. dotPa,b 1biH+a2-b2
(33) a+b = [a1+b1| T|-Nspire beregner gerne summen af to vektorer! ° (a ) a a
a2+b2 dotF(a,b)
(34) a-b = |aI-b1| T|-Nspire beregner ogsa gerne differensen mellem to vektorer! norm(a)-norm(b)
a2-bh2 albltaz-b2

(36) ab = dotpla,b) = a7-b1+a2-52, brug kommandoen dotplab] til at bestemme skalarproduktet,

ab dotp[a,b) al"b1+a2-b2 al*bH+azb2
(37) coslv) = = = = . brug
jatb| - norm{ajnorm(b) J(a12+a22)-(b12+b22) Ja?2+a22 -be2+b22

kommandoerne norm(a) og dotp(a,b) til formel for relation for vinkel mellem to vektarer.

J(012+a22)'(b12+b22)

P!
[

5/8]

= Ial-lbla = dotb{ab) a brug kommbndoerne dotp(a,b) og normia) til bestemmelse af
ala

[normia))?
projektionen af b wvektor pa a vektor.

(40) b

. bsldotPla,b
(41) |bal = labl = M brug kommandoerne dotpla,b), normla) og absi] til
|a| nor‘m(a)

bestemmelse af lzengde af projektionen af b vektor pa a wektor.

az b2
for at bestemme determinanten.

(o 2]

vaerdi af determinanten der giver arealet af det parallelogram der udspaendes af vektorerne.

(43) det(a,b] = det([f” MD =aql*b2-q2-b1 opskriv den kvadratiske matrice for de to wektorer

(46) A = |detlab)| = abs(

) brug kommandoen abs( ) for at bestemme den absolutte

_ dotP(a,b) a af'(a 1b I+c12'b2)

ba:
(nor‘m(a))2 a12+a22
a12+022
ba:_|d0tP(a.b)| |a1-b1+a2-b2)|
nor‘m(a) Ja12+022
al b1 al bl
a2 b2 a2 b2
det([ai‘ MD alb2-a2-bi
az b2
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Formelsamling til vektorregning i rummet med TI-Nspire al al
5 a.=
Lad vaere med at bruge tid pa at lave wvektorer med pile over i noteapplikationen: a a% “f
az a2
Disse kan i @vrigt ikke bruges til at "regne" med. b1 bI:
Det tzeller dog positivt at nzevne at vektorer skrive med almindelig notation: a b::[b2 [bQ
b3 b3
Nurnrene herunder refererer til et udvalg af formler fra formelsamlingen: norm a)
al +a2 +a1
al
(30) a:= a2 skrives hurtigst vha. kantede paranteser pa tastaturet a:=[a1;a2;a3] ka Fai
. ka2
@ ka3
(31) Ja| = normla) = ar?+a2’+a3? brug kemmandoen normia) for at bestemnme laenden af vektor a a+b ai+bi]
ka1 a2+b2
(32) ka= ka2l TI-Mspire beregner gerne multiplikation af en wvektor a med & a3+b3]
ka3 a-b a1-b1)
al+bi ) az-b2
(33) atb =| 5,55 TI-Nspire beregner gerne summen af to vektorer! 23-b3]
azths dotb(a,b)  aIbIta2b2+a3-h3
al-b1
(34) a-b =|,,_;5| TI-Nspire beregner ogsa gerne differensen mellem to vektorer! |
a3-b3
(36) ab = dotpla,b) = a7*bI+a2-b2+a3b3, brug kommandoen dotp(a,b) til at besternme
skalarproduktet
799
ab dote(a,b) al'bI+a2b+a3 b3 |dotp(a, )] la1b1+azb2)|
(64) COS(V) = m = ( )_ (b) = :m T
lalb]  normi{ajnorm J(a12+a22+a32)'(b}2+b22+b32) Jar*+a2
al*bl+a2:b2 al b1 al b1
= . brug kommandoerne norm(a) og 5 b2 2 b2
Ja12+a22+a32 -Jb12+b22+b32 a ?
dotpla,b) til formel for relation for vinkel mellem to vektorer. clet([fi’I bf} al*b2-a2-bi
a2 b2
dotP(a b) qlbi+az-b2ta3b3
ab dotP(a,b)
66) ba = a= ~——-a brug kommandoerne dotp|a,b] 0g normlal til
(0) ERE] (norm( g plab) og la norm{alnorm{2) J(a12+022+a32)'(b12+b22+b32)
norml a)) _ _
bestemmelse af projektionen af b vektor pa a vektor. baie dotP(a,b) allalb+a2b2+a3b3)
(norm a )2 aIz+f122+a 12
I'bi+a2b2ta3 b3 a2
lab] _ abs|dotPab]] la
657) |ba = —————" brug kommandoerne dotpla,b), alo
(67) |bal = al nomla) g otp(ab). norm(a) og 212 +as?+as?
abs( ) til bestemmelse af lzzngde af projektionen af b vektor pa a wvektor. (a] bl+azb2+a3" ba]-as
ar?+a2%+a3t |
az2-bh3-a3b2 crossPla,b a2b3-a3+b2|
(43) a x b = crossPla,b) = 23-h1—a1-b3| Prug kommadoen crossPla,b) for at la,) a5 ;—a ;_fﬁ
al*b2-a2bl al-b2-a2-bi]
bestemme krydsproduktet af to wvektorer |crossP(ajb)| |02_b3_05_b2"
|a7-b3-a3-b1|
(46) A=laxb|= abs(crossP(a,b)) brug kemmandoen abs{ | for at besternme den |a1-b2—a2-b?\_
absolutte vaerdi af krydsproduktet der giver arealet af det parallelogram der O
udspzendes af de to vektored
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