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1 Einleitung

Eine kontinuierliche Leistungsiiberwachung ist die Basis fur einen effektiven und wirtschaftlichen Betrieb von IT-
Systemen. Das Produkt openSM2 (BS2000) bietet zusammen mit dem Paket ,openSM2 fur SE Server” eine
einheitliche Lésung fur das Performance-Management aller Komponenten und Systeme eines SE Servers. Neben
BS2000 kdnnen die Serversysteme Linux, Microsoft Windows, VMware vSphere, Xen und X2000, die
Speichersysteme ETERNUS sowie SNMP-fahige Systeme Uberwacht werden.

openSM2 (BS2000) liefert dem Benutzer statistische Daten tber die Leistung des BS2000-Betriebssystems und die
Auslastung der Betriebsmittel.

openSM2 (BS2000) besteht aus folgenden Komponenten:

® Messmonitor SM2

® Dienstprogramm SM2U1

® Auswerteprogramm SM2R1
® openSM2 Manager

Der Messmonitor SM2 besteht aus einem privilegierten Subsystem und einem nichtprivilegierten
Benutzerprogramm:

® Im Subsystem SM2 werden die Messwerte erfasst, an einer Programmschnittstelle fir die Echtzeitiiberwachung
(online) zur Verfigung gestellt und auf Anforderung in eine Messwertedatei ausgegeben, die nachtraglich
(offline) ausgewertet werden kann.

® Das Benutzerprogramm SM2 bietet Funktionen zur Steuerung der Messdatenerfassung und zur Préasentation der
Messdaten am Bildschirm.

Das Dienstprogramm SM2U1 verwaltet die SM2-Messwertedateien.
Das Auswerteprogramm SM2R1 wertet SM2-Messwertedateien aus.

Fur die FUJITSU Server BS2000 SE Serie (kurz: SE Server) steht der openSM2 Manager als Add-on Software im
SE Manager zur Verfigung. Der openSM2 Manager ist die Webbasierte Benutzeroberflache fir die zentrale
Uberwachung aller Komponenten eines SE Servers.

Neben den BS2000-Systemen kdnnen weitere Systeme und Komponenten im SE Server sowie Storage-Systeme
aulRerhalb des SE Servers Uberwacht werden. Hierzu ist das Paket ,openSM2 fiir SE Server” erforderlich. Fur
Storage-Systeme auf3erhalb des SE Servers sind zusatzliche Lizenzen erforderlich.

AulRerdem steht das kostenpflichtige Software-Produkt SM2-PA fiir die Auswertung benutzerspezifischer
Messwertedateien zur Verfligung.
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1.1 Zielsetzung und Zielgruppen des Handbuchs

Das hier vorliegende Handbuch beschreibt das Software-Produkt openSM2 (BS2000).

Es wendet sich an die Systembetreuung, die sich einen Uberblick (iber die aktuelle Auslastung des Systems

verschaffen moéchte.
Es wendet sich insbesondere an Systembetreuer, die in Langzeitmessungen die Leistung ihrer Konfiguration oder

eventuelle Leistungsengpasse feststellen mochten.
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1.2 Konzept des Handbuchs

Dieses Handbuch beschreibt den Messmonitor SM2, das Dienstprogramm SM2U1, das Auswerteprogramm
SM2R1 und gibt einen Uberblick tiber die weiteren Auswerteprogramme. Mit diesen Programmen kénnen
Leistungsuntersuchungen im BS2000 durchgefuihrt werden.

Am Ende des Handbuchs finden Sie verschiedene Verzeichnisse, die Thnen das Arbeiten mit diesem Handbuch
erleichtern.

Readme-Datei

Funktionelle Anderungen der aktuellen Produktversion und Nachtrage zu diesem Handbuch entnehmen Sie bitte
ggf. der produktspezifischen Readme-Datei.

Readme-Dateien stehen lhnen online bei dem jeweiligen Produkt zuséatzlich zu den Produkthandbichern unter
https://bs2manuals.ts.fujitsu.com zur Verfigung. Alternativ finden Sie Readme-Dateien auch auf der Softbook-DVD.

Informationen unter BS2000
Wenn fir eine Produktversion eine Readme-Datei existiert, finden Sie im BS2000-System die folgende Datei:
SYSRME. <pr oduct >. <ver si on>. <| ang>

Diese Datei enthélt eine kurze Information zur Readme-Datei in deutscher oder englischer Sprache (<lang>=D/E).
Die Information kdnnen Sie am Bildschirm mit dem Kommando SHOW FI LE oder mit einem Editor ansehen.

Das Kommando / SHOW | NSTALLATI ON- PATH | NSTALLATI ON- UNI T=<pr oduct > zeigt, unter welcher
Benutzerkennung die Dateien des Produkts abgelegt sind.

Ergdnzende Produkt-Informationen

Aktuelle Informationen, Versions-, Hardware-Abhangigkeiten und Hinweise fir Installation und Einsatz einer
Produktversion enthélt die zugehdrige Freigabemitteilung. Solche Freigabemitteilungen finden Sie online unter
https://bs2manuals.ts.fujitsu.com.
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1.3 Anderungen gegeniiber dem Vorganger-Handbuch

Das vorliegende Handbuch enthalt gegeniiber dem Vorganger-Handbuch die nachfolgenden wesentlichen
Anderungen.

® Das Handbuch wurde an BS2000 OSD/BC V11.0B angepasst.

* \Wegen der Unterstiitzung von FastDPAV im Messmonitor SM2 kénnen die Auslastungwerte von Platten nicht
mehr ermittelt werden. Stattdessen werden neue Werte geliefert, die die Parallelitat von Ein-/Ausgaben
beschreiben.

Dies hat folgende Anderungen zur Folge:

* Im DEVICE DISK-Report sind die Spalten P (PAV-Anzeige), UTIL (I0%, PG%) und RSC entfallen.
Stattdessen wurden neue Spalten RUN (TOT, PG) hinzugefiigt, die die mittlere Anzahl der parallel
abgearbeiteten Ein-/Ausgaben (TOT) bzw. Seitenwechsel-Ein-/Ausgaben (PG) beinhalten.

® Bei der Anweisung SELECT-DEVICE-DISK-PARAMETERS wurden die Sortierkriterien *BUSY und *RSC
durch *RUN (mittlere Anzahl der parallel abgearbeiteten Ein-/Ausgaben) ersetzt.

® Die Auslastungswerte von Kandlen, die aus der Datenrate und der Blockung der IOs berechnet wurden, werden
nicht mehr ermittelt, d.h.

® Im CHANNEL-Report ist die Spalte BUSY (%) entfallen.

® Bei der Anweisung SELECT-CHANNEL-PARAMETERS ist das Sortierkriterium *BUSY entfallen, die
Anweisung ist damit obsolet.
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1.4 Darstellungsmittel

Alle Anweisungen zur Steuerung der Messung (SM2-Administration) sowie die Anweisungsoberflachen der
Dienstprogramme SM2U1 und SM2R1 werden vollstdndig durch die SDF-Anweisungssyntax untersttitzt. Die SDF-
Syntax ist im Handbuch ,Kommandos* [3] beschrieben.

Die SM2-Funktionen zur Auswahl und Steuerung der Reports sind nur Uber ISP ansprechbar. Die ISP-Syntax ist im
Abschnitt ,Anweisungen fur den nichtprivilegierten Benutzer" beschrieben.

Wegen der haufigen Nennung der Bezeichnungen, werden der Einfachheit und Ubersichtlichkeit halber folgende
Abklrzungen gebraucht:

® BS2000-Server fur die Server mit /390-Architektur und die Server mit x86-Architektur. Diese Server werden mit
dem entsprechenden BS2000-Betriebssystem betrieben.

® /390-Server fir die Server Unit /390 der FUJITSU Server BS2000 SE Serie und die Business Server der S-Serie.

® x86-Server fur die Server Unit x86 der FUJITSU Server BS2000 SE Serie.

® SE Server fir die FUJITSU Server BS2000 SE Serie (Server Units /390 und x86).

® S-Server fir die Business Server der S-Serie (/390-Architektur).

Die Zeichenfolgen <dat e>, <t i me> und <ver si on> bezeichnen in Beispielen die aktuellen Ausgaben fir Datum,

Uhrzeit und Version eines Software-Produkts, wenn die Beispiele sonst Datums-, Zeit- und Versions-unabhangig

sind.
Die Zeichenfolge <ver > bezeichnet eine Versionsangabe in Dateienamen; fir openSM2 ist <ver > = 200.

In diesem Handbuch werden folgende Darstellungsmittel verwendet:

i Dieses Zeichen kennzeichnet Hinweise auf wichtige Informationen.
[ Literaturhinweise werden im Text in Kurztiteln angegeben. Der vollstandige Titel jeder Druckschrift, auf die durch eine
Nummer verwiesen wird, ist im Literaturverzeichnis hinter der entsprechenden Nummer aufgefuhrt.

Ei ngabe In Anwendungsbeispielen sind Eingaben an das System und Ausgaben des Systems in
Schr ei bmaschi nenschri ft dargestellt.
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2.1 Ubersicht

SM2 versorgt den Benutzer mit Daten Uber den Systemzustand und die Leistung des Systems. Diese Daten
ermoglichen es, das Leistungsverhalten des Systems und der Anwendungen gezielt zu verbessern. Art und Umfang
der Messdatenerfassung kdnnen im SM2 mit Kommandos und Anweisungen gesteuert werden.

SM2 besteht aus einem privilegierten Subsystem und einem nichtprivilegierten Benutzerprogramm. Das Subsystem
SM2 erzeugt mehrere System-Tasks, die fur die Datenermittiung und das Schreiben der Daten in die SM2-Dateien
zustandig sind.

Folgendes Bild zeigt den Datenfluss zwischen den verschiedenen SM2-Tasks.
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2.2 Betriebsarten

Im SM2 gibt es folgende Betriebsarten. Sie kénnen gleichzeitig angewandt werden.

® Online-Messung

SM2 stellt hier periodisch Messdaten fiir die Online-Uberwachung bereit. Die Messdaten kénnen mit dem
Benutzerprogramm SM2 in Form von Reports am Bildschirm ausgegeben werden. Die Messdaten beziehen sich
auf das zuletzt abgelaufene Messintervall (z.B. 150 Sekunden). Sie eignen sich fir Momentaufnahmen zur
Beurteilung des augenblicklichen Systemzustands. Bei dieser Arbeitsweise werden nur gewisse Messdaten des
SM2 ausgegeben.

® Hintergrundmessung (Ausgabe in eine Datei zur spateren Auswertung)

Hier werden die gesammelten Daten in Form von Datenséatzen in eine Datei, die Messwertedatei, geschrieben.
Diese Daten kénnen spater mit SM2R1 ausgewertet werden.

Diese Betriebsart eignet sich bei gezielter Verwendung der SM2-Operanden sowohl fir eine
Langzeitiberwachung mit geringer Systembelastung, als auch fur spezielle, kurze Messungen mit entsprechend
héherer Systembelastung.

® Benutzerspezifische Task-Messung

Hier kann der nichtprivilegierte Benutzer (iber das Kommando START-TASK-MEASUREMENT) die Tasks
seiner Benutzerkennung zur Uberwachung durch den SM2 anmelden. Neben den taskspezifischen Messwerten
kann zusétzlich eine Befehlszéhler- und eine SVC-Statistik der Tasks angefordert werden. Bei der
benutzerspezifischen Task-Messung werden alle Daten in benutzerspezifische Messwertedateien geschrieben.
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2.3 Benutzer

Privilegierte Benutzer

Privilegierte SM2-Benutzer sind Benutzer mit dem Systemprivileg SW-MONITOR-ADMINISTRATION,
unterschieden werden ,Erst“-Verwalter, ,Zweit“-Verwalter und sonstige privilegierte Benutzer.

Der erste privilegierte SM2-Benutzer erhalt durch die Eingabe einer Administrations-Anweisung (aul3er bei den
Anweisungen SHOW- und SELECT-HOSTS) den Status des SM2-Erst-Verwalters. Diesen Status behdlt er so
lange bei, bis er sein Programm beendet oder mit der Anweisung CALL-EVALUATION-PART in die Online-
Auswertung wechselt. Der SM2-Erst-Verwalter hat alle Rechte, und zu einer Zeit kann es nur einen geben.

Der Erst-Verwalter ist als einziger berechtigt, weitere Verwalter (Zweit-Verwalter) zuzulassen (Anweisung MODIFY-
ADMINISTRATOR-ADMISSION) und dem nichtprivilegierten Benutzer die Erlaubnis zur Durchfihrung von
Messprogrammen zu geben (MODIFY-USER-ADMISSION).

Bis auf die MODIFY-ADMISSION-Anweisungen hat der Zweit-Verwalter dieselben Rechte wie der Erst-Verwalter.
Ein sonstiger privilegierter Benutzer bekommt im Administrationsteil nur die SHOW-Funktionen und die SELECT-
HOSTS-Anweisung angeboten.

Alle Verwalter kdnnen

® die Messwertedatei einrichten und schlie3en
® Messparameter setzen

® optionale Messungen ein- bzw. ausschalten.

Neben diesen Privilegien kdnnen die SM2-Verwalter alle Anweisungen eines nichtprivilegierten Benutzers
verwenden.

i Der SM2 kann nicht verhindern, dass die verschiedenen Verwalter sich widersprechende Aktionen
durchfiihren. Eine sinnvolle Nutzung kann nur unter Absprache der verschiedenen Verwalter erfolgen.
Anderungen der zu messenden GroRen und zuschaltbaren Funktionen kénnen Einfluss auf die
Echtzeitmessung anderer SM2-Benutzer haben. So ist eine Anderung des Messintervalls fiir alle SM2-
Benutzer gultig.

Nichtprivilegierte Benutzer

Wird das Benutzerprogramm SM2 unter einer Benutzerkennung ohne Systemprivileg SW-MONITOR-
ADMINISTRATION aufgerufen, so gilt der Aufrufer als nichtprivilegierter Benutzer, der nur die Anweisungen zur
Steuerung der Ausgabe bei der Online-Messung verwenden kann.
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2.4 Rechte-Tabelle

Wer welche Funktionen unter welchen Voraussetzungen durchfiihren darf, ist der folgenden Rechte-Tabelle zu

entnehmen.

Funktion(sgruppe)

Start-/Stop-Funktionen

Starten SM2-Messteil

Beenden SM2-Messteil

Funktionen des Administrationsteils
MODIFY-ADMINISTRATOR-ADMISSION
MODIFY-USER-ADMISSION
MODIFY-MEASUREMENT-PERIODS
OPEN-/CLOSE-LOG-FILE
ADD-/REMOVE-Measurement-Object
SET-/MOD-Measurement-PARAMETER-Definition
INITIATE-COSMOS

START-/CHANGE-/STOP-MEASUREMENT-
PROGRAM

SHOW-Anweisungen
CALL-EVALUATION-PART
SELECT-HOSTS

Funktionen des Auswerteteils

OUTPUT / START

SELECT-CMS / -DAB / -DEVICE / -PERIODIC-TASK / -

PFA/-UTM

STATUS

REPORT

RESTART

FILE
START-/CHANGE-/STOP-ISAM-STATISTICS
SHOW-USER-MEASURED-OBJECTS

CALL-ADMINISTRATION-PART

Privileg SWMONADM

Erst-

O

Zweit-
Verwalter Verwalter

»

O

sonst

»

A O

User-Pv

User
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BS2000-Kommandos
START-/STOP-TASK-MEASUREMENT 6 6 6 2

Weitere SM2-Besonderheiten

fremde Dateien Uberwachen 3 3 n n
fremde ISAM-Pools tiberwachen 3 3 n n
fremde Tasks Uberwachen 6 6 6 n
SVCs / PCounter uberwachen 6 6 6 6

Legende

sonst:  sonstige privilegierte Benutzer

User-  Benutzer, denen mittels MODIFY-USER-ADMISSION die Durchfilhrung eines Messprogramms
Pv: erlaubt ist

User: Benutzer, denen die Durchfiihrung eines Messprogramms nicht erlaubt ist

J: ja

n: nein

1 ja, aber einzelne Reports sind dem privilegierten Benutzer vorbehalten

2 ja, falls die entsprechende Messung fur den Aufrufer erlaubt ist

3: ja, aber nur beim jeweiligen privilegierten Messprogramm

4: ja, aber nur die selbst angemeldeten Objekte

5: es wird das Systemprivileg SUBSYSTEM-MANAGEMENT vorausgesetzt; die SM2-Privilegien sind
ohne Bedeutung

6: ja, falls zuséatzlich ,User-Pv* vorhanden ist

7 ja, auler Messprogramm COSMOS
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2.5 Einrichten der Messtask

Nach dem ersten Aufruf von SM2 wahrend eines Systemlaufes wird die SM2-Messtask eingerichtet. Sie ist eine
systeminterne Task, die Messwerte sammelt, aufbereitet und in einen zentralen Puffer schreibt. Aus diesem Puffer
werden die Messdaten zur Ausgabe an die einzelnen SM2-Benutzer-Tasks bzw. an die Messwertedatei
weitergegeben. Bei unterschiedlich gewahlten Offline- und Online-Perioden werden die Messwerte in zwei
zentralen Puffern gefihrt.

Den genauen Zeitpunkt der Einrichtung der SM2-Messtask und der gewahlten Online- bzw. Offline-Periode kann
der Benutzer aus dem SM2 MEASUREMENT STATUS ablesen (Rubriken SM2 GATHERING TASK CREATED AT,
ONLINE PERIOD, OFFLINE PERIOD).
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2.6 Gewinnung der Messwerte

SM2 erfasst eine Vielzahl von Messwerten und gibt sie entweder auf den Bildschirm und/oder in eine Datei aus. Die
Messwerte werden in gleichmaRigen zeitlichen Abstdnden, den Messintervallen, erfasst. Einige Messungen werden
standardmafiig durchgefihrt, andere durch spezielle Messprogramme, die je nach Bedarf zuschaltbar sind.

Die Aufbereitung und Darstellung der Messwerte erfolgt SM2-intern oder durch eigenstandige openSM2-
Uberwachungs- und Auswertungsprogramme.

Die Erfassung der Messwerte erfolgt Uber folgende drei Methoden:

Messintervallgesteuert

Die meisten Messwerte werden jeweils am Ende des Messintervalls erfasst (z.B. die CPU-Auslastung). Dabei
werden aktuelle Zahler (oder Zeitstempel) aus SM2- oder Systemtabellen gelesen und die Differenz zum letzten
Messintervallende gebildet.Auch die Zwischenwerte der nachfolgend aufgefiihrten Methoden werden am
Messintervallende nach dieser Methode berechnet (Ausnahme: Messprogramm TASK).

Das Messintervall kann zwischen 10 Sekunden und 1 Stunde eingestellt werden.

Stichprobengesteuert

Auf Grund haufiger Anderung des Zustands reicht es bei einigen Messwerten nicht aus, den aktuellen Messwert
am Ende des Messintervalls abzufragen (z.B. bei der Gerateauslastung). Die Erfassung solcher Messwerte
erfordert, das Messintervall in mehrere Stichprobenintervalle zu zerlegen. Am Ende eines jeden
Stichprobenintervalls wird die aktuelle MessgroRe abgefragt. Am Ende des Messintervalls wird Uber alle
Stichprobenintervalle ein Mittelwert gebildet.

Das Stichprobenintervall kann zwischen 200 Millisekunden und 10 Sekunden eingestellt werden.

Ereignisgesteuert

Bestimmte Messwerte, z.B. die Plattenbedienzeiten, werden durch die Uberwachung von Ereignissen im System
(Events) ermittelt. Beim Eintreten eines Events, z.B. Start einer Ein-/Ausgabe, wird eine SM2-Routine aktiviert,
die eventspezifische Daten erfasst, aus denen Messwerte berechnet werden.
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2.7 Messintervalle

Wie bereits erwahnt, fasst der SM2 die Messwerte in gleich bleibenden zeitlichen Intervallen, den Messintervallen,
zusammen (Ausnahme: Messprogramm TASK). Am Ende eines Messintervalls werden die aufbereiteten
Messdaten in den Datenpuffer und in die Messwertedatei — sofern vorhanden — geschrieben.

Die Dauer des Messintervalls ist beim Start des Subsystems auf 150 Sekunden voreingestellt. Der SM2-Verwalter
kann diesen Zeitraum im Operanden OFFLINE-PERIOD der MODIFY-MEASUREMENT-PERIODS-Anweisung
verandern. Der Wert ist unter der Rubrik OFFLINE PERIOD im SM2 MEASUREMENT STATUS eingetragen.

Online-Messintervall

Der Online-Zyklus definiert zusétzlich ein Messintervall, in dem Messwerte fir die Online-Auswertung gesammelt
und in einen weiteren Datenpuffer geschrieben werden. Der Online-Zyklus ist standardméaRig ausgeschaltet. Mit
dem Parameter ONLINE-PERIOD aus der Anweisung MODIFY-MEASUREMENT-PERIODS kann der Online-
Zyklus verandert werden. Bei ausgeschaltetem Online-Zyklus entspricht die ONLINE-PERIOD der OFFLINE-
PERIOD. Die Rubrik CYCLE in jedem Report weist den aktuell eingestellten Online-Wert aus. Aul3erdem ist der
Wert unter der Rubrik ONLINE PERIOD im SM2 MEASUREMENT STATUS eingetragen.

Der Online-Zyklus sollte nur eingeschaltet werden, wenn bei der Online-Messung die Wartezeit am Terminal zu
grof3 wird. Dies kann der Fall sein, wenn fir die Ausgabe in eine Messwertedatei ein langes Messintervall
eingestellt wurde. Zu beachten ist, dass durch das Einschalten des Online-Zyklus die Systembelastung zunimmt.

Stichprobenintervall

Zur Realisierung der stichprobengesteuerten Erfassung teilt der SM2 ein Messintervall in viele kleine, gleichmaRige
Zeitintervalle, die Stichprobenintervalle, ein. Die Messtask wird in solchen Abstanden geweckt und sammelt die
Messwerte. Am Ende eines Stichprobenintervalls werden Momentaufnahmen fiir einige MessgréRen genommen.
Aus der Vielzahl der Momentaufnahmen wird fur jedes Messintervall ein Messwert rechnerisch ermittelt.

Die Genauigkeit des errechneten Messwertes ist also abhangig von der Dauer des Stichprobenintervalls:

Je kleiner das Stichprobenintervall ist, desto mehr Momentaufnahmen kénnen im Messintervall genommen werden.
Allerdings steigt dann gleichzeitig die Systembelastung durch SM2.

Die Dauer des Stichprobenintervalls ist beim Start des Subsystems auf 800 Millisekunden voreingestellt.

Der SM2-Verwalter kann diesen Wert im Operanden SAMPLING-PERIOD der Anweisung MODIFY-
MEASUREMENT-PERIODS veréandern. Die Rubrik SAMPLING PERIOD im

SM2 MEASUREMENT STATUS weist den aktuellen Wert aus. Die Rubrik SAMPLES in den einzelnen Reports
enthalt die Anzahl der Stichproben im letzten Messintervall.
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2.8 Ausgabe und Speicherung der Messdaten

Am Ende eines Messintervalls werden die Messdaten zu inhaltlich zusammenhangenden Messgruppen
zusammengefasst, von der SM2-Messtask um weitere Angaben ergénzt (Zeitstempel, Host, ...) und zunachst in
einen zentralen SM2-Datenpuffer geschrieben.

Hat ein Benutzer die Online-Messung aktiviert, so werden die Messwerte aus dem zentralen Datenpuffer in den
Speicher der Benutzer-Task transportiert, wobei datenschutzrelevante Messwerte nur an privilegierte Benutzer
Ubergeben werden. Die Aufbereitung und Ausgabe der Messdaten erfolgt dann im Adressraum der Benutzer-Task.

Fur Hintergrundmessungen kann der SM2-Verwalter eine Messwertedatei eréffnen. Am Ende eines Messintervalls
werden die Messdaten zu Satzen (in der Folge als Datensatze bezeichnet) zusammengefasst und in die
Messwertedatei geschrieben. Spatere Problem- und Trendanalysen kénnen durch die Auswertung der
Messwertedatei erstellt werden. Hierflir stehen gesonderte Auswertungsprogramme zur Verfliigung.

Methoden zur verdichteten Ausgabe der Messwerte

1. Durchschnittswerte

SM2 summiert die Stichprobenwerte auf, die am Ende jedes Stichprobenintervalls gemessen werden, und
errechnet einen Durchschnittswert pro Messintervall (Beispiel Anzahl von Tasks):

Anzahl der Stichproben

2. Prozentuale Haufigkeiten

Am Ende jedes Stichprobenintervalls registriert SM2 das Auftreten bestimmter Ereignisse oder Zusténde und
errechnet als Messwert die prozentuale Haufigkeit des Ereignisses (Zustands) bezogen auf die Menge aller
Stichproben (Beispiel Kanalauslastung):

Anzahl der Stichproben

3. Kontinuierliche aufsteigende Systemzéhler bzw. SM2-Zahler

In diesem Fall I&sst sich die Aktivitat im Messintervall durch Differenzbildung der Werte am Anfang und Ende
des Messintervalls ermitteln (Beispiel IDLE-Zeit).

4. Berechnung

Einige Daten errechnet SM2 aus bereits gemessenen Werten, z.B. die Summenwerte fir alle Kategorien.

Unterbrechungsfreie Zeitumstellung

SM2 arbeitet intern mit der UTC-Zeit. Bei der Umstellung von Sommerzeit auf Winterzeit und umgekehrt kann SM2
ohne Unterbrechung weiterlaufen.

28



2.9 Messgrol3en

Die folgende Tabelle stellt die wesentlichen Messgrolien des SM2 vor.

Eine Tabelle Uber die Verknipfung der Messgrof3en mit Messprogrammen, ONLINE-Reports und SM2R1-
Reportgruppen ist im Kapitel ,Messgré3en-Reports* enthalten.

MessgrofRe
Cache

Zugriffe und Hitraten fur DAB-
Caches

Zugriffe auf ISAM-Pools

Zugriffe und Hitraten fur
Hiperfiles (PFA)

CPU

CPU-Auslastung

Anzahl Systemaufrufe

Dateien

Katalogzugriffe

Dateizugriffe

Dateizugriffszeiten
Datenbanken

Auslastung im SESAM/SQL-
Datenbanksystem

Auslastung im UDS/SQL-
Datenbanksystem

I0s

Anzahl Ein-/Ausgaben

Beschreibung

Anzahl der Lese-/Schreibzugriffe auf DAB-Cache-Bereiche pro Sekunde und
Haufigkeit der Lese-/Schreibzugriffe auf DAB-Teilbereiche ohne Plattenzugriff
in Prozent.

Anzahl der ISAM-Zugriffe auf Seiten im ISAM-Pool und direkt auf Platte sowie
die Anzahl der ISAM-Zugriffe mit Wartezustand pro Sekunde.

Anzahl Zugriffe auf den Index pro Sekunde und die Hits in Prozent bei Zugriff
auf den Index.

GrolRe des ISAM-Pools und reservierte Seiten in PAM-Seiten.

Anzahl der Lese-/Schreibzugriffe auf DAB-Cache-Bereiche pro Sekunde
sowie deren Anteil an der Gesamtzahl der Lese-/Schreibzugriffe in Prozent.
Anzahl misslungener Versuche der Cache-Benutzung pro Sekunde.

Zeit in denen der Prozessor in den Funktionszustanden TU, TPR, SIH, IDLE
oder nicht arbeitsfahig (STOP) war.

Anzahl der SVC-Aufrufe in TU/TPR pro Sekunde sowie die Summe aller SVC-
Aufrufe pro Sekunde.

Anzahl der Lese-/Schreibzugriffe auf Katalogeintrage/JV-Eintrage von Dateien
pro Sekunde sowie mittlere Zugriffszeiten in Millisekunden

Anzahl der PAM-WAIT-, PAM-CHECK, PAM-READ-, PAM-WRITE-
Operationen und Ein-/Ausgaben pro Sekunde fiir eine Datei.
Ein-/Ausgabe-Verteilung auf Dateien fir ausgewahlte Platten.

Mittlere Zugriffszeit in Millisekunden pro Ein-/Ausgabe.

Anzahl Transaktionen, SQL-Plan-Generierungen und Lese-/Schreibzugriffe
auf Buffer

Anzahl CODASYL- und SQL-Anweisungen sowie Anzahl Transaktionen, Lese-
/Schreibzugriffe und Wartezustande

Anzahl der DVS- und Paging-Ein-/Ausgaben pro Sekunde.
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Kanalauslastung und
Kanallibertragungsraten

Gerateauslastung und -
Ubertragungsraten

Lange von
Geratewarteschlangen

Dauer von Ein-
/Ausgabeoperationen

Zugriffsverteilung auf PAM-
Blocke von Platten

Kommunikation

Antwortzeiten

Transaktionszeiten

Denkzeiten

Wartezeiten

Transaktionsraten

Nachrichtenlangen von
Transaktionen

Anzahl Ein-/Ausgaben von
Datenfernverarbeitungsgeraten

Netziibertragungsraten

Speicher fur Datentransfer

Speicher/Plattenspeicher
Belegung des Hauptspeichers
Belegung der Paging Area

Belegung des virtuellen
Adressraums

Pagefault Rate
Belegung von Pubsets

Subsysteme

Anzahl der Ein-/Ausgaben bzw. der Ubertragenen PAM-Bldcke pro Kanal.

Gerateauslastung ohne/wegen Seitenwechselaktivitaten in Prozent.

Anzahl der Tasks, die auf Durchfiihrung von Ein-/Ausgaben vor dem Geréat
warten.

Hardware-Bedienzeit zwischen Start-Subchannel und Device-End fiir die Ein-
/Ausgaben eines spezifizierten Gerats in Millisekunden.

Angesprochener PAM-Block fir die Ein-/Ausgabe.

Durchschnittliche Zeit zwischen dem Empfang einer Nachricht im Rechner
und dem Versenden der Nachricht zur Anwendung in Sekunden.

Durchschnittliche Zeit zwischen einer Eingabe und der letzten Ausgabe in
Sekunden.

Zeit zwischen einer Ausgabe und der nachsten darauffolgenden Eingabe.

Durchschnittliche Zeit, die die eintreffenden Nachrichten auf die Bedienung
durch die Anwendung warten.

Anzahl der Transaktionen pro Sekunde.

Durchschnittliche Lange der Ein-/Ausgabenachrichten in Byte flr ausgewéhlte
Verbindungsmengen.

Anzahl der lesenden/schreibenden Zugriffe pro Sekunde sowie die Anzahl der
Ubertragenen Bytes.

Datenlibertragungsrate fir alle TCP/IP-Verbindungen und
Datenlibertragungsinformation fur definierte Verbindungen.

Aktuelle und maximale GroRRe des residenten Speichers und Schwellwert, ab
dem BCAM Warnhinweise ausgibt

Anzahl der 4KB-Seiten im Hauptspeicher.
Anzahl der seitenwechselbaren 4KB-Seiten auf den Geréaten.

Anzahl der Klassel- bis Klasse4-Seiten im virtuellen Adressraum.

Anzahl der Seitenfehler-Unterbrechungen pro Sekunde.

Kapazitat und Belegung von SF-Pubsets und Volume-Sets.
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Daten des PCS

UTM-Antwortzeiten und -
Transaktionsraten

Anzahl und Dauer von
Sendeauftragen tber MSCF

Daten zu POSIX

Lockanforderungen an den
DLM

Daten zu NSM

Daten zu HSMS

Daten zu openFT
Task
Anzahl Tasks

Task-Warteschlangen

Task-Aktivierung und -
Deaktivierung

Taskspezifischer
Betriebsmittelverbrauch

Belegung und
Warteschlangen von Task-
Locks

VM2000

Hypervisor-Aktivitaten (/390-
Server)

Gastsystem-Aktivitaten
CPU-Pools

VM-Gruppen (/390-Server)

Service-Anteil der betroffenen Kategorien in Prozent, Auftragsverzogerungen
und Service Units pro Sekunde.

Anzahl der Dialog- und Asynchron-Transaktionen pro Sekunde und
durchschnittliche Zeiten fur Transaktionen in Sekunden.

Anzahl der Sendeauftréage pro Sekunde sowie die mittleren Gesamt- und
Wartezeiten.

Dateizugriffe, Messagezugriffe, Semaphoraktivitaten, Pufferauslastung und
alle Arten von Systemzugriffen pro Sekunde.

Anzahl der Enqueue-, Convert-, Dequeue- und Information-
Lockanforderungen pro Sekunde sowie die Anzahl der Lock-Zuteilungen und
Lock-Freigaben pro Sekunde.

Daten zu Synchronisationsfunktionen im HIPLEX

Daten zur Migration von Dateien in die Hintergrundebene bzw. vom
Zurickholen in die Verarbeitungsebene.

Belastungswerte ausgewahlter openFT-Instanzen.

Anzahl von Batch-, Dialog-, TP- und System-Tasks.

Lénge von Task-Warteschlangen und Verweilzeiten in Task-Warteschlangen
pro Kategorie.

Haufigkeit von Task-Aktivierung und -Deaktivierung

Gemessen werden Service-Units pro Sekunde, der CPU-Anteil prozentual, die
Ein-/Ausgaben pro Sekunde, Used Pages in 4KB-Seiten, Paging-Read pro
Sekunde.

Belegungshaufigkeit eines Task-Locks in Prozent und die Anzahl der Tasks in
der Task-Lock-Warteschlange.

Aktiv- und ldle-Zeiten des Servers in Prozent.

Geplanter und gemessener Anteil an der CPU-Leistung in Prozent.
Auslastung der CPU-Pools

Auslastung von VM-Gruppen
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2.10 Einsatz im Rechnerverbund

SM2 bietet Funktionen zur zentralen Online-Uberwachung und Steuerung der Messdatenerfassung in einem
Rechnerverbund.

Die Messdaten werden unabhéngig voneinander auf jedem Rechner des Verbunds durch einen lokalen SM2-
Messmonitor erfasst und tber LAN zwischen den Rechnern ausgetauscht. Auf diese Weise kénnen die Online-
Reports aller Rechner auf jedem beliebigen Rechner des Verbunds ausgegeben werden.

Zusatzlich gibt es Reports, die Messwerte der verschiedenen Rechner zusammenfassend ausgeben.

Alle Steuerungsanweisungen fiir die Messdatenerfassung (Anderung der Messintervalle, Schalten von
Messprogrammen usw.) kdnnen auf jedem Rechner fir alle Rechner des Verbunds eingegeben werden.

Die Funktionen von SM2 zur Messdatenerfassung in einem Rechnerverbund sind auch in einem HIPLEX verfugbar.

Voraussetzungen fir den Einsatz von SM2 im Rechnerverbund

1. Zwischen allen Rechnern des Verbundes besteht eine MSCF-Verbindung vom Typ CCS (Closely Coupled
System).
Néheres zu diesem Verbindungstyp sind dem Handbuch ,HIPLEX MSCF* [8] zu entnehmen.

2. Die Funktionen von SM2 zur Messdatenerfassung in einem Rechnerverbund kénnen nur fir die Rechner des
Verbunds genutzt werden, auf denen dieselbe SM2-Version ablauft.

3. SM2 ist auf allen Rechnern des Verbunds bereits einmal gestartet (z.B. mit START-SM2) oder zumindest Gber
das DSSM-Kommando START-SUBSYSTEM SUBSYSTEM-NAME=SM2 geladen worden.

Auswahl der Rechner mit SM2

Mit der privilegierten Anweisung SELECT-HOSTS werden die Rechner ausgewéhlt, zu denen alle nachfolgend
eingegebenen SM2-Anweisungen gesendet werden. Die SELECT-HOSTS-Anweisung gilt jeweils fir den Benutzer,
der sie angestol3en hat. Nach Eingabe der END-Anweisung und erneutem Starten ist wieder die Voreinstellung
gultig. Als Voreinstellung gilt: SM2-Anweisungen werden nur auf dem eigenen Rechner ausgefihrt.

Die Anweisung SHOW-SELECTED-HOSTS informiert Gber die ausgewahlten Rechner. Die Information zu jedem
Rechner wird erganzt durch die Uhrzeit der zuletzt abgerufenen Messwerte.

Benutzer im Rechnerverbund

SM2 unterscheidet zwischen privilegierten (,Erst*-, ,Zweit*-Verwaltern und sonstigen privilegierten Benutzern) und
nichtprivilegierten Benutzern. Dies gilt auch in einem Rechnerverbund.

SM2 unterscheidet hinsichtlich der Rechte nicht zwischen einem lokalen und einem entfernten Benutzer.

Ein Benutzer kann auf verschiedenen Rechnern unterschiedliche Rechte haben, abhangig von seinem Privileg und
den bereits vergebenen Rechten. Insbesondere kann der Erstverwalter eines Rechners von einem anderen
Rechner stammen. Solche Erstverwalter sind auf dem MEASUREMENT STATUS-Bildschirm an der zusatzlichen
Ausgabe des Rechnernamens erkennbar.

Je nach Recht des Benutzers steht ein eingeschrankter Satz an Administrations-Anweisungen zur Verfligung.
Demzufolge kann sich die Menge der erlaubten Anweisungen auf den Rechnern unterscheiden. Auf den einzelnen
Rechnern werden dann die jeweils nicht erlaubten Anweisungen abgewiesen. Bei mehreren selektierten Rechnern
werden im geflihrten Dialog die Anweisungen des zuerst angegebenen Rechners angezeigt.

Ausgabe der Bildschirme

Die Bildschirme mit den lokalen Daten eines Rechners werden nacheinander ausgegeben. Anschliel3end folgen die
Bildschirme des nachsten Rechners usw. Die Zuordnung zu den Rechnern erfolgt ber den Rechnernamen links
oben im Bildschirm.
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Vor den lokalen Bildschirmen der einzelnen Rechner kénnen Bildschirme mit zusammenfassenden Daten des
Verbunds ausgegeben werden (GLOBAL-, NSM-, SHARED PUB-SET-Report):

* Der GLOBAL-Report bietet einen Uberblick (iber die Auslastung aller Rechner des Verbunds.

® Der NSM-Report gibt Daten des Subsystems NSM fur alle Rechner des Verbunds aus.

®* Der SHARED PUBSET-Report zeigt die Zugriffe auf gemeinsam benutzte Plattengerate.

Bei den genannten Reports kdnnen nur diejenigen Rechner beriicksichtigt werden, die zuvor mit der Anweisung
SELECT-HOSTS ausgewahlt wurden.

Standard-Messwertedatei

Die Standard-Messwertedatei wird auf jedem Rechner auf dem Home-Pubset angelegt. Damit spater die
Messwertedateien der verschiedenen Rechner unterschieden werden kénnen, erhalt der Dateiname zusatzlich den
Rechnernamen.

Einschrankungen fir den Rechnerverbund

1. Das BS2000-Kommando START-TASK-MEASUREMENT kann nur rechnerlokal angewendet werden.
2. Bléatteranweisungen

® Das Ruckwartsblattern mit - oder -R wird nicht Gber Rechnergrenzen hinweg unterstitzt; d.h., es kann nicht
vom ersten Report eines Rechners auf den letzten Report des vorhergehenden Rechners geblattert werden.

® Esist nur moglich, mit der Blatteranweisung -N (Node), siehe ,Anweisungen fur den nichtprivilegierten
Benutzer”, auf den ersten Report des vorhergehenden Rechners zu wechseln.

® Die Reports mit den zusammenfassenden Messwerten kdnnen ebenfalls nur mit -N beim Ruckwartsblattern
erreicht werden.
® Mit der Blatteranweisung -- wird immer der erste ausgewdahlte Report ausgegeben.

3. Die Messwerte der einzelnen Rechner werden nur dann zusammen ausgegeben, wenn sie auch zeitlich
zusammenpassen. Auf allen Rechnern sollten deshalb die Systemuhren méglichst synchron laufen und in SM2
gleiche Messintervalle eingestellt sein.

Wenn keine glltigen oder neuen Daten vorliegen sind die folgenden Ausgaben méglich:

* Anweisung SHOW-SELECTED-HOSTS
In der Spalte LAST BUFFER wird fiir die zuletzt abgerufenen Messwerte nicht die Uhrzeit sondern RSLT
NOT VALID ausgegeben.

® Reports GLOBAL und NSM
In der Spalte fir die Messwerte wird *** ausgegeben.

* Report SHARED PUBSET
Die Meldung SOVE DATA M SSED wird ausgegeben.

® Lokale Reports
Fir die lokalen Reports wird die Meldung NO DATA FROM xyz ausgegeben.

Dynamische I/O-Konfigurationsanderung

SM2 erkennt eine dynamische 1/0-Konfigurationsdnderung und verandert bei Bedarf automatisch den Umfang der
Uberwachten Messobjekte.

Die folgende Tabelle beschreibt das Verhalten der Messprogramme, wenn ein Gerat/Kanal im Rahmen einer
dynamischen I/O-Konfigurations&nderung hinzugenommen wird:
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Messprogramm Verhalten bei Hinzunahme eines Gerates/Kanals
DISK-FILE keine Aktion
SAMPLING-DEVICE Messprogramm wird neu gestartet

SERVICETIME Messprogramm wird nicht neu gestartet, auch wenn das Gerat zur
Messprogrammdefinition gehort

SYSTEM Gerat wird in die Messung mit einbezogen, falls es zur Messprogrammdefinition gehort

TASK Messprogramm wird nicht neu gestartet, auch wenn das Gerat zur
Messprogrammdefinition gehort

CHANNEL-IO Messprogramm wird neu gestartet, falls die Messprogrammdefinition *ALL ist
SAMPLING- Messprogramm wird neu gestartet
CHANNEL

Bei Entfernung eines Gerates/Kanals wird kein Messprogramm neu gestartet. Das Gerat bzw. der Kanal taucht
dann zwar u.U. weiterhin in den SM2-Daten auf, aber die Messwerte sind immer Null.
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3 Systemuberwachung mit openSM2

® | eistungserwartungen aus Benutzersicht

® Einsatzfalle
® Sicherstellung eines wirtschaftlichen DV-Systemeinsatzes

® Auswertung der Messdaten
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3.1 Leistungserwartungen aus Benutzersicht

Bei der Beurteilung der Leistung eines DV-Systems stehen fur den Benutzer folgende Fragen im Vordergrund:

® Innerhalb welcher Zeit werden die Anforderungen an das DV-System bearbeitet?
® Wie viele Anforderungen pro Zeiteinheit schafft das DV-System?

® \Welche Betriebsmittel werden verbraucht?

Die Leistungsfahigkeit auf Hardware-Ebene (z.B. Befehle pro sec) oder auf Betriebssystem-Ebene (z.B. Effizienz
der Task-Verwaltung) hat dagegen sekundéren Charakter.

KenngrdfRen bei Online-Anwendung
Hier sind die Betriebsarten Transaktions- und Dialogbetrieb zu unterscheiden:

Beim Transaktionsbetrieb (TP-Betrieb) kann der Terminalbenutzer nur mit Programmen, die seitens der jeweiligen
Anwendung fest vorgegeben sind, kommunizieren. Ublicherweise arbeiten viele Terminalbenutzer mit einer relativ
geringen Anzahl von Anwenderprogrammen zusammen.

Beim Dialogbetrieb formuliert jeder Terminalbenutzer seine eigene Anwendung, mit der er im Dialog die
gewlnschte Aufgabe abarbeitet. Die Programme, welche die jeweilige Dialoganwendung steuern, sind in der Regel
Systemprogramme zum Erstellen, Testen und Andern von Dateien bzw. Programmen.

Sowohl bei Transaktions- als auch bei Dialogbetrieb ist die Einheit der DV-Arbeit die Transaktion.

Als Transaktionszeit ist die Zeit zwischen dem Eintreffen der Eingabe im Verarbeitungsrechner und dem Ausgeben
der Fertigmeldung zu sehen, wobei das DV-System innerhalb einer Transaktion mehrere Antworten mit
unterschiedlicher Antwortzeit geben kann. Werden die Betriebsmittel am Ende einer Transaktion nicht freigegeben,
sondern fur die folgende Transaktion reserviert, so spricht man von einer Mehrschritt-Transaktion.

Die Summe der Ein- bzw. Mehrschritt-Transaktionen fur die Abwicklung eines Geschéftsfalles wird als Vorgang
bezeichnet.
Charakteristische Grof3en zur Beschreibung der Leistungserwartungen sind:

® Transaktionsrate
Gesamtheit der erfolgreich beendeten Transaktionen pro Zeiteinheit

®* Antwortzeit
Zeit einer Bearbeitung durch das DV-System

® Anzahl der gleichzeitig aktiven Terminalbenutzer.

Die Messwerte zu diesen charakteristischen GréRen werden durch die Messprogramme BCAM-CONNECTION,
RESPONSETIME und UTM ermittelt.

KenngrofRen bei Batch-Verarbeitung
Die Einheit der DV-Arbeit bei Batch-Verarbeitung ist der Auftrag (Job).
® Durchsatzrate
Gesamtheit der erfolgreich ausgefiihrten Auftrdge bezogen auf die Zeiteinheit
* Verweilzeit

Zeit, die zur Verarbeitung eines Auftrages beansprucht wird

Fur den einzelnen Benutzer ergibt sich eine zufrieden stellende Leistung (kurze Antwortzeit, kurze Verweilzeit),
wenn die bendtigten Betriebsmittel zum angeforderten Zeitpunkt zur Verfuigung stehen. Diese Bedingung ist umso
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leichter erflllbar, je geringer die Auslastung der entsprechenden Betriebsmittel (speziell der Ein-/Ausgabe-Geréate)
ist.
Die Leistungsfahigkeit des DV-Systems dagegen wird charakterisiert durch die Transaktionsrate und die

Durchsatzrate, wobei aus wirtschaftlichen Griinden die hochstmdégliche Ausnutzung der Betriebsmittel angestrebt
wird.

Die Erfullung dieser, hinsichtlich der Betriebsmittelauslastung gegenlaufigen Leistungsanforderungen, ist nur durch
sorgfaltige Planung der Lastzusammenstellung und ihres Betriebsmittelbedarfs zu erreichen.
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3.2 Einsatzfalle

Grundséatzlich sind zwei Einsatzfalle zu unterscheiden:

® Trendmessungen (= Langzeitmessungen) zur Gewinnung von Daten fir die Systemplanung

® Engpassanalyse-Messungen zur Aufdeckung und anschlieBenden Beseitigung von Leistungsproblemen
Die Art der Messdatenerfassung (Haufigkeit, Datenumfang) ist dem Einsatzfall anzupassen.

Trendmessungen

Fur die langfristige Systemplanung werden in erster Linie die Auslastungsdaten folgender Betriebsmittel bendtigt:

®* CPUs
® Kanéale
® Gerate

® Hauptspeicher
Zusatzliche Messprogramme missen nicht eingeschaltet werden.

Fur die Messzeiten empfiehlt es sich, folgende Einstellungen zu wéhlen:

Stichprobenintervall (SAMPLING-PERIOD): 1000 Millisekunden
Messintervall (OFFLINE-PERIOD): 5 Minuten

Auswerteteilintervall: 1 Stunde

Der Messzeitraum sollte sich Uber die gesamte Zeit von SYSTEM READY bis SHUTDOWN erstrecken. Sollte
wahrend der Session die Ausgabe der Online-Bildschirmreports zu lange auf sich warten lassen, so kann ein
kirzeres Online-Messintervall eingestellt werden.

Das Einstellen der Messzeiten erfolgt Gber die Anweisung MODIFY-MEASUREMENT-PERIODS.

Es empfiehlt sich, tglich eine neue Messwertedatei anzulegen (Anweisungen OPEN-LOG-FILE / CLOSE-LOG-
FILE). Die Tages-Messwertedateien lassen sich mit dem Dienstprogramm SM2U1 zu einer groR3en Datei, der sog.
Stamm-Messwertedatei, zusammenfiigen (und auch wieder trennen). Die Tages-Messwertedateien sind in
aufsteigender zeitlicher Reihenfolge an die Stamm-Messwertedatei anzuhangen.

Engpassanalyse-Messungen

Vor der Messung sollte geklart werden, welches Leistungsproblem vorliegt, d.h. welche Leistungserwartungen nicht
erfullt werden. Folgende Leistungsprobleme kénnen vorliegen:

® Systemorientiertes Leistungsproblem
Ein systemorientiertes Leistungsproblem liegt bei unbefriedigendem Systemdurchsatz vor, der sich wiederum in
zu niedrigen Transaktions- und/oder Durchsatzraten auf3ert. Mit grol3er Wahrscheinlichkeit ist die Ursache in der
Uberlastung eines oder mehrerer Betriebsmittel zu finden.

* Anwenderorientiertes Leistungsproblem
Ein anwenderorientiertes Leistungsproblem liegt beim Auftreten zeitlicher Verzégerungen bei der Behandlung
spezieller Lastanforderungen vor.

Die folgenden MessgréRRen sollten auf jeden Fall zur Engpassanalyse herangezogen werden. Eine weitergehende
Analyse unterstitzt openSM2 durch zusatzliche Messprogramme.
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Das Auffinden tberlasteter Betriebsmittel wird durch folgende Messgréf3en bzw. Messprogramme erleichtert:

MessgroRRe Messprogramm

Anzahl der Tasks in den Systemwarteschlangen und vor den wird standardmaRig erfasst
Geraten

Anzahl Ein-/Ausgaben je Gerat wird standardmaRig erfasst

Working-Set pro Kategorie wird standardmaRig erfasst

CPU-Auslastung und Anzahl Ein-/Ausgaben pro Kategorie SYSTEM

Anzahl Ein-/Ausgaben und Ubertragene Datenmenge pro CHANNEL-IO

Kanal

Zugriff auf Katalogeintrage CMS

Anzahl der Transaktionen RESPONSETIME, BCAM-CONNECTION und
UTM

Fur die Messzeiten werden folgende Einstellungen empfohlen (Anweisung MODIFY-MEASUREMENT-PERIODS):

Stichprobenintervall (SAMPLING PERIOD): 400 Millisekunden

Messintervall (OFFLINE-PERIOD): 60 Sekunden
Auswerteteilintervall: 1 — 5 Minuten
Messzeitraum: 0,5 -5 Stunden

Die Messung muss zur Zeit der Spitzenbelastung durchgefuhrt werden.

Auf Grund des kiirzeren Messintervalls bzw. der eingeschalteten Messprogramme féllt im Vergleich zur
Trendmessung eine grol3ere Datenmenge an. Die Datenmenge korrespondiert mit der Anzahl der Messobjekte. Die
Messwertedatei kann sehr grof3 werden.

Insbesondere wegen der Datenmenge ist es nicht sinnvoll, alle Datensatztypen in die Stamm-Messwertedatei zu
kopieren. Mit SM2U1 kénnen Datensatze bei der Aktualisierung der Stamm-Messwertedatei unterdriickt werden.

Fur die Aufdeckung von zeitlichen Verzégerungen bei speziellen Lastanforderungen sind neben den oben
erwahnten Systemauslastungswerten zusatzliche Daten notwendig. Als Einstieg kann mit den Messprogrammen
PERIODIC-TASK bzw. TASK eine Task-Auswahl getroffen werden. Mit dem Messprogramm DISK-FILE kénnen fiir
Uberlastete Platten die Dateien mit den meisten Zugriffen ermittelt werden. Fir die weitere Auswahl von
Messprogrammen kdnnen hier keine allgemein giltigen Hinweise gegeben werden. In diesem Zusammenhang wird
auf das ,Performance Handbuch” [5] verwiesen.
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3.3 Sicherstellung eines wirtschaftlichen DV-Systemeinsatzes

Um Probleme bei der Leistungsbewertung zu minimieren, sollte die folgende Vorgehensweise eingehalten werden:

Festlegen der Leistungserwartungen (siehe ,Leistungserwartungen aus Benutzersicht").

Nach der Aufnahme des Produktionsbetriebs feststellen, inwieweit die Leistungserwartungen erfillt werden.
Dazu sollte eine ,Basis“-Messung durchgefiihrt werden.

Bei Nichterflllen der Leistungserwartungen klaren, ob system- oder benutzerorientierte Leistungserwartungen
nicht erfllt werden.

Uberpriifen auf Fehler bei der Systemeinrichtung.

Durchflihren einer Engpassanalyse-Messung (siehe ,Automatische Leistungsanalyse” sowie die Anweisung
START-AUTOMATIC-ANALYSIS).
Konzentration auf jene Engpésse, deren Beseitigung die gro3tmogliche Leistungsverbesserung verspricht.

Nach Beseitigen der festgestellten Engpésse Messungen wiederholen, denn oft werden nach Eingriffen andere,
bislang versteckte Engpéasse, sichtbar.

In periodischen Abstanden sollten Messungen (siehe ,Einsatzfalle*) durchgefuhrt werden, um
Sattigungserscheinungen in den Hauptbetriebsmitteln (durch wachsende Belastung) zu erkennen und kritische
Systemzustande zu vermeiden.

Hinweise zur detaillierten Vorgehensweise und zur Interpretation der Messwerte siehe ,Performance Handbuch” [5].
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3.4 Auswertung der Messdaten

Zur Aufbereitung und Darstellung der Messdaten stehen mehrere Tools auf unterschiedlichen Rechner-Plattformen
zur Verfugung.

SM2 (BS2000)

Am Ende eines jeden Messintervalls werden die Messdaten in Form von Reports ausgegeben (siehe ,SM2-
Bildschirmausgaben®).

SM2R1 (BS2000)

Das Auswerteprogramm SM2R1 wertet die SM2-Messwertedateien aus. SM2R1 gibt Statistiken in Tabellenform
und Zeitreihen in Diagrammform in eine druckfertige Datei aus.

openSM2 Manager (SE Server)
Der openSM2 Manager ist die Web-basierte Benutzeroberflache fiir das Performance Monitoring der SE Server.

Mit dem openSM2 Manager kdnnen die Messdaten aller Komponenten und Systeme eines SE Servers sowie
weiterer Storage-Systeme aul3erhalb des SE Servers prasentiert und mit benutzerdefinierten Regeln Gberwacht
werden. Eine Ubersichtsdarstellung der wichtigsten Auslastungswerte aller tiberwachten Systeme gibt einen
schnellen Uberblick tiber die Gesamtauslastung des SE Servers. Auf verschiedenen, frei konfigurierbaren
Reportansichten kdnnen die Messdaten ubersichtlich angeordnet werden. Neben der Prasentation der aktuellen
Messdaten ist auch die Darstellung historischer Daten mdglich.

SM2-PA (BS2000)

Das kostenpflichtige Produkt SM2-PA wertet benutzerspezifische Messwertedateien von Benutzer-Task-
Messungen aus. Die Messergebnisse werden in Form von Statistiken prasentiert und liefern Informationen tber den
Betriebsmittelverbrauch der Task bzw. Uber das Leistungsverhalten von Anwenderprogrammen.

Siehe ,SM2-PA Programmanalysator” und das Handbuch ,SM2-PA* [15].
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4 SM2-Messprogramme

Ubersicht

Privilegierte Messprogramme von SM2

BCAM-CONNECTION Messdaten tber Verbindungsmengen
CHANNEL-IO Messdaten tber Kanalbelastung

CMS Messdaten Uber das Katalogverwaltungssystem
COSMOS Messdaten Uber das System zur Engpassanalyse
DAB Messdaten Uber DAB-Aktivitaten

DISK-FILE Messdaten tber Dateizugriffe fir ausgewahlte Platten
DLM Messdaten Uber Lock-Anforderungen

FILE Messdaten Uber Dateizugriffe fir ausgewéhlte Dateien
HSMS Messdaten Utber Dateimigration

ISAM Messdaten tber die ISAM-Pools

MSCF Messdaten Giber Rechnerkommunikation

NSM Messdaten zu HIPLEX MSCF

OPENFT Messdaten zu openFT

PERIODIC-TASK Messdaten tber Tasks

PFA Messdaten Uber Caches unter User-PFA

POSIX Messdaten zu POSIX

PUBSET Messdaten fur SF-Pubsets und Volume-Sets
RESPONSETIME Messdaten zum BCAM-Pool
SAMPLING-DEVICE Messdaten Uber Ein-/Ausgaben, Datenmenge und Auslastung von Geraten
SERVICETIME Messdaten tber Bedienzeiten

SESAM-SQL Messdaten zum Datenbanksystem SESAM/SQL
SVC Messdaten tuber SVC-Aufrufe

SYSTEM System-globale und kategoriespezifische Messdaten
TASK Taskspezifische Messdaten

TCP-IP Messdaten zu TCP/IP-Verbindungen

TLM Messdaten von Locks

UDS-SQL Messdaten zum Datenbanksystem UDS/SQL

UTM Messdaten zu openUTM-Anwendungen

VM CPU-Anteile von Gastsystemen unter VM2000

Nichtprivilegierte Messprogramme von SM2

FILE Messdaten Uber Dateizugriffe
ISAM Messdaten tber die ISAM-Pools
TASK Taskspezifische Messdaten
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4.1 Ubersicht

SM2 bietet eine Reihe von schaltbaren Messprogrammen an, die zusatzliche Messdaten erfassen. Zu
unterscheiden sind privilegierte Messprogramme, die nur ein SM2-Verwalter starten und stoppen kann, und
Messprogramme fiir benutzerspezifische Messobjekte, fir deren Einsatz die Erlaubnis des SM2-Erst-Verwalters
Voraussetzung ist (siehe Anweisung MODIFY-USER-ADMISSION).

Die Messprogramme werden mit START-MEASUREMENT-PROGRAM bzw. STOP-MEASUREMENT-PROGRAM
gestartet bzw. gestoppt.

Fur einige Messprogramme miissen vor dem Programmstart mit der Anweisung SET-<programmname>-
PARAMETERS Messparameter definiert und/oder mit ADD-... bzw. REMOVE-... Messobjekte ausgewahlt werden.

Die von den Messprogrammen gelieferten Messwerte werden am Bildschirm und/oder in die Messwertedatei
ausgegeben. Fir den Start von Messprogrammen, die ihre Daten ausschlieBlich in die Messwertedatei ausgeben,
ist eine getffnete Messwertedatei Voraussetzung. Alle anderen Messprogramme schreiben ihre Daten auch in die
Messwertedatei, wenn diese gedffnet ist. Bei der Bildschirmausgabe mancher Messprogramme ist mit einer
Anweisung SELECT-... die Auswahl weiterer messobjektspezifischer Online-Reports mdglich.

Folgende Tabelle gibt einen Uberblick,

® fiir welche Messprogramme Parameter definiert oder Messobjekte ausgewahlt werden missen
* welche Messprogramme ihre Daten ausschlieRRlich in die Messwertedatei ausgeben

® welche Messprogramme Daten in einem Online-Report auf den Bildschirm ausgeben

* welche Messprogramme Daten in einem Online-Report nur an privilegierte Benutzer ausgeben

* fir welche Messprogramme weitere messobjektspezifische Reports ausgewahlt werden kénnen

Messprogramm  Parameter / Ausgabe nur Online-Ausgabe

Messobjekt-Definition in Datei .
Name des nur priv. Auswabhl

Online-Reports  Benutzer weiterer Reports

BCAM- X BCAM
CONNECTION CONNECTION
BCAM MEMORY
CHANNEL-IO (4) X CHANNEL
(6)
CMS (5) CMS
COSMOS X x (1)
DAB DAB X
DISK-FILE X DISK-FILE
DLM DLM
FILE x FILE X
HSMS
ISAM X ISAM X
ISAM FILE
MSCF MSCF
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NSM
OPENFT

PERIODIC-
TASK (4)(5)

PFA

POSIX

PUBSET
RESPONSETIME

SAMPLING-
DEVICE

(4)(6)(7)
SESAM-SQL
SERVICETIME
svC

SYSTEM
TASK

TCP-IP

TLM

UDS-SQL
UTM

VM

USER FILE
USER ISAM
USER TASK

(1) COSMOS gibt die Daten in eine eigene Messwertedatei aus (siehe ,COSMOS Messdaten Uber das
System zur Engpassanalyse").

NSM
OPENFT
PERIODIC TASK

PFA

POSIX

PUBSET
RESPONSETIME

DEVICE DISK
DEVICE TAPE
DEVICE TD

SESAM-SQL

SvC
CATEGORY

TCP-IP
TLM
UDS-SQL
UTM

VM
VM CPU POOL
VM GROUP

FILE

ISAM

(2) Die Ausgabe erfolgt in eine benutzerspezifische Messwertedatei.

(3) Die Parameter-Definition ist wegen Vorbelegung wahlfrei.

(4) Die Online-Ausgabe kann lber Sortierkriterien gesteuert werden.

(5) Die Menge der Ausgabeinformation kann gesteuert werden.

(6) Das Messprogramm wird beim Starten des Subsystems SM2 gestartet.

)
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Das Messprogramm kann nicht mit der Anweisung STOP-MEASUREMENT-PROGRAM TYPE=*ALL,
sondern nur mit der Anweisung STOP-MEASUREMENT-PROGRAM TYPE=*SAMPLING-DEVICE
beendet werden.
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4.2 Privilegierte Messprogramme von SM2

® BCAM-CONNECTION Messdaten tber Verbindungsmengen

® CHANNEL-IO Messdaten tber Kanalbelastung

® CMS Messdaten Uber das Katalogverwaltungssystem

® COSMOS Messdaten Uber das System zur Engpassanalyse

® DAB Messdaten Uber DAB-Aktivitaten

® DISK-FILE Messdaten uber Dateizugriffe fur ausgewahlte Platten
® DLM Messdaten tber Lock-Anforderungen

® FILE Messdaten uber Dateizugriffe fur ausgewahlte Dateien

® HSMS Messdaten tber Dateimigration

®* [SAM Messdaten tber die ISAM-Pools

® MSCF Messdaten Uber Rechnerkommunikation

® NSM Messdaten zu HIPLEX MSCF

® OPENFT Messdaten zu openFT

®* PERIODIC-TASK Messdaten tber Tasks

® PFA Messdaten uber Caches unter User-PFA

® POSIX Messdaten zu POSIX

® PUBSET Messdaten fur SF-Pubsets und Volume-Sets

® RESPONSETIME Messdaten zum BCAM-Pool

® SAMPLING-DEVICE Messdaten Uber Ein-/Ausgaben, Datenmenge und Auslastung von Geréten
¢ SERVICETIME Messdaten Uber Bedienzeiten

® SESAM-SQL Messdaten zum Datenbanksystem SESAM/SQL
® SVC Messdaten Uber SVC-Aufrufe

® SYSTEM System-globale und kategoriespezifische Messdaten
® TASK Taskspezifische Messdaten

® TCP-IP Messdaten zu TCP/IP-Verbindungen

® TLM Messdaten von Locks

® UDS-SQL Messdaten zum Datenbanksystem UDS/SQL

® UTM Messdaten zu openUTM-Anwendungen

® VM CPU-Anteile von Gastsystemen unter VM2000
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4.2.1 BCAM-CONNECTION Messdaten Uber Verbindungsmengen

Das Messprogramm BCAM-CONNECTION liefert Messdaten fiir Verbindungen, die zu Verbindungsmengen
zusammengefasst sind. Die Messwerte werden nur fir DCAM-Anwendungen (mit NEA-Namen) oder Sockets-
Anwendungen (mit Portnummern) geliefert. Es werden Messdaten zur INWAIT-, REACT-, INPROC- und
OUTPROC-Zeit erfasst.

® Unter INWAIT-Zeit wird die Zeit zwischen dem Anzeigen einer Nachricht von BCAM bei einer Anwendung und
dem Abholen der Nachricht von der Anwendung verstanden.

® Unter REACT-Zeit wird die Zeit zwischen einem Sende- und dem unmittelbar vorhergehenden Empfangsaufruf
einer Anwendung verstanden. Wenn Sende- und Empfangsaufruf logisch zusammen gehéren, dann kann die
REACT-Zeit als eine Antwortzeit der Anwendung interpretiert werden. Bei dialogorientierten Anwendungen folgt
in der Regel auf jede Eingabe die zugehdrige Ausgabe.

® Unter INPROC-Zeit wird die Zeit zwischen der Ankunft einer Nachricht bei BCAM und dem Abholen der
Nachricht von der Anwendung verstanden. Die INPROC-Zeit beinhaltet die INWAIT-Zeit.

® Unter OUTPROC-Zeit wird die Zeit zwischen dem Sendeaufruf und der Ubergabe des letzten Bytes einer
Nachricht an das Netz verstanden. Die Abgabe der Daten an das Netz kann auch durch den Empfanger
verzdgert werden.

Darstellung der Zeitdefinition

Zusatzlich werden Messwerte zu empfangenen bzw. gesendeten Daten (Auftrage, Datenmenge, Pakete und
weitere) erfasst.

Der SM2-Verwalter kann mit der Anweisung SET-BCAM-CONNECTION-PARAMETERS globale und mit der
Anweisung ADD-BCAM-CONNECTION-SET verbindungsspezifische Messparameter definieren.

Die Anweisung SET-BCAM-CONNECTION-PARAMETERS muss vor der ersten ADD-BCAM-CONNECTION-SET-
Anweisung eingegeben werden.
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i Es werden auch kurze Verbindungen erfasst, die wahrend des Messintervalls erzeugt und wieder
beendet werden. AuBRerdem werden neue Verbindungen im Messintervall ihrer Entstehung und beendete
Verbindungen im Messintervall ihrer Beendigung berticksichtigt.

BCAM behalt eine Verbindung noch bis zu 4 Minuten offen, auch wenn eine Task die Verbindung bereits
geschlossen hat. Auch aus Sicht von SM2 ist eine solche Verbindung noch offen, aber inaktiv.

Zusatzlich kann es vorkommen, dass eine Verbindung vom Partner abgelehnt wird. Es ist keine
Verbindung zustande gekommen. Die Anzahl solcher Verbindungen wird festgestellt und ausgegeben.

Globale Parameter

Die Zeitmesswerte werden als Mittelwert und bucketspezifisch erfasst. Die BUCKET-Parameter definieren jeweils in
einer Liste die Obergrenzen der Bereiche fir INWAIT-, REACT-, INPROC- und OUTPROC-Zeit, in die diese Werte
entsprechend ihrer Gré3e abgelegt werden sollen. Die mit den angegebenen Listen definierten Bereiche gelten fir
alle mit der Anweisung ADD-BCAM-CONNECTION-SET definierten Verbindungsmengen.

<integer 1..999999> ist ein ganzzahliger Wert, der die Grenze definiert. Die Anzahl der Grenzen in dieser Liste
bestimmt implizit die Anzahl der Bereiche. Die Anzahl der Grenzen kann in jeder Liste verschieden sein. Maximal 4
Grenzen kénnen angegeben werden.

Der jeweils letzte Wert in der Liste der Bereichsgrenzen gibt die Grenze fir Uberlaufwerte an. Alle Messwerte, die
groRer als dieser Grenzwert sind, werden im letzten Bereich aufsummiert. Die Einstellung der Bucket-Parameter bei
BCAM kann nicht nur von SM2, sondern auch von anderen Anwendungen erfolgen. Ebenso kann die Erfassung der
Messwerte auch ganz abgeschaltet werden.

In der SET-BCAM-CONNECTION-PARAMETER-Anweisung wird der Operandenwert *UNCHANGED angeboten.
Er bewirkt, dass SM2 die bei BCAM eingestellten Bucket-Parameter unveréandert lasst und in die eigene
Messprogrammdefinition Gbernimmit.

Wenn mit der SET-BCAM-CONNECTION-PARAMETERS-Anweisung eigene Bucket-Parameter definiert werden,
so werden diese beim Starten des Messprogramms auch bei BCAM eingestellt. Wenn sich wahrend der Messung
die Bucket-Parameter bei BCAM andern, dann gelten die neuen Parameter auch fir SM2.

Wenn wahrend der Messung die Erfassung der Messwerte bei BCAM abgeschaltet wird, dann schaltet SM2 die
Erfassung mit den bei SM2 definierten Parametern wieder ein.

Verbindungsspezifische Parameter

Eine Verbindung wird durch die Namensdefinitionen NEA-Name oder Portnummer, durch die Art der Verbindung
und die Rechnernamen bestimmt. Unter einer Verbindungsmenge ist eine Anzahl von Verbindungen zu verstehen,
die durch die Angabe solcher Objekte definiert werden.

Objekte kdnnen dabei in folgender Weise angegeben werden:

® vollqualifizierter Name (name)
® teilqualifizierter Name (name¥)
® nicht qualifizierter Name (*ANY, *LOCAL, *REMOTE, *BOTH)

Bei nicht vollqualifizierten Namen kann die Anzahl der Verbindungen einer Verbindungsmenge wéhrend der
Messung schwanken. Auf dem BCAM-CONNECTION Bildschirm wird deshalb die aktuelle Anzahl der Uberwachten
Verbindungen der Verbindungsmenge angezeigt. Definiert wird eine Verbindungsmenge durch die Angabe einer
Liste von maximal 16 Namensdefinitionen. Es kénnen entweder nur NEA-Applikationsnamen oder nur
Porthnummern angegeben werden.
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Weiter ist die Art der Verbindungen anzugeben:

*LOCAL es werden nur Verbindungen innerhalb des Rechners beriicksichtigt
*REMOTE es werden nur entfernte Verbindungen bertcksichtigt
*BOTH alle Verbindungen werden berticksichtigt

Als weiteres Merkmal zur Auswahl der Verbindungen dienen die Rechnernamen der Rechner, zwischen denen die
Verbindung besteht. Bis zu 32 Verbindungsmengen kdnnen definiert werden.

Beispiele zu Messprogrammdefinitionen

Beispiel 1

SET- BCAM: CONNECT! ON- PARAMETER
I NWAI T- BUCKETS = * UNCHANGED,
REACT- BUCKETS = * UNCHANGED,
| NPROC- BUCKETS = * UNCHANGED,
OUTPROC- BUCKETS = * UNCHANGED
ADD- BCAM CONNECTI ON- SET
SET- NAME = nmengennanel,
CONNECTI ON- SELECTI ON = *BY- NEA- NAME (
CONNECTI ON- NAMVE = * SPECI FI ED (
LOCAL- APPLI CATION = $DI ALCG,
PARTNER- APPLI CATI ON = *ANY)),
CONNECTI ON- TYPE = * REMOTE,
HOST- SELECTI ON = * SPECI FI ED (
LOCAL- HOST- NAMVE = *LOCAL,
PARTNER- HOST- NAME = host nanel)
START- MEASUREMENT- PROGRAM TYPE = * BCAM CONNECTI ON

Mit diesen Anweisungen werden die bei BCAM eingestellten Messparameter iibernommen. Es wird eine
Verbindungsmenge definiert, die alle Verbindungen mit dem Namenstyp NEA und dem lokalen Applikationsnamen
$DIALOG erfasst, bei denen es sich um entfernte Verbindungen handelt und die zu dem angegebenen Rechner
fuhren.

Beispiel 2

REMOVE- BCAM CONNECT! ON- SET SET- NAME = *ALL
SET- BCAM: CONNECTI ON- PARAMVETERS
ADD- BCAM CONNECTI ON- SET
SET- NAME = nmengennane2,
CONNECTI ON- SELECTI ON = * BY- PORT- NUMBER(
PORT- NUMBER = * SPECI FI ED (
LOCAL- PORT- NUMBER = 5000,
PARTNER- PORT- NUMBER = * ANY) ),
CONNECTI ON- TYPE = *BOTH,
HOST- SELECTI ON = * SPECI FI ED (
LOCAL- HOST- NAME = * LOCAL,
PARTNER- HOST- NAME = host nane?2)
CHANGE- MEASUREMENT- PROGRAM TYPE = * BCAMt CONNECTI ON

Diese Anweisungen beenden die aktuelle Messung und starten sie mit neuen Parametern. Als Bucket-Parameter
werden die Standardwerte eingestellt. Es wird eine Verbindungsmenge definiert, die alle Verbindungen mit der
lokalen Portnummer 5000 erfasst, die zu dem angegebenen Rechner fihren.
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Unabhéngig von den definierten Verbindungsmengen erfasst das Messprogramm BCAM-CONNECTION
auch Daten zur GroRRe des residenten Speichers fur Datentransfer.
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4.2.2 CHANNEL-IO Messdaten tiber Kanalbelastung

Das Messprogramm CHANNEL-IO liefert Daten, die eine genauere Aussage Uber die Belastung von Kandalen
erlauben. Fir jeden zu Gberwachenden Kanal wird die Anzahl der Ein/Ausgaben fir PAM-Block-Transfer, Byte-
Transfer und ohne Datentransfer (NODATA) ausgegeben. Dariliber hinaus wird die Ubertragene Datenmenge fir
PAM-Block- und Byte-Transfer geliefert.

Das Messprogramm wird beim Starten des Subsystems SM2 fir alle Kanale gestartet.
® /390-Server
Kanale werden immer als Typ FC (FibreChannel) ausgegeben.

® x86-Server

Der Betrieb von FibreChannel-Peripherie unter BS2000 erfolgt durch Emulation der Geréate im X2000 als
sogenannte Busperipherie. Diese wird von SM2 als Typ BUS ausgegeben.

Die tatsachlich vorhandenen physikalischen FibreChannel kénnen sich von den fir das BS2000 sichtbaren (und
von SM2 angezeigten) Kanalen unterscheiden.

Entsprechend verlieren die von SM2 gelieferten Messwerte ihre Aussagekraft in Bezug auf den einzelnen Kanal.
Bildet man die Summenwerte lber alle Kanale, so erhélt man weiterhin giltige Werte.

Weitere Hinweise zu den Messwerten sind im Abschnitt ,CHANNEL-Report* enthalten.
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4.2.3 CMS Messdaten uber das Katalogverwaltungssystem

Das Messprogramm CMS ermittelt Messdaten Uber die Leistung des Katalogverwaltungssystems. Es werden
Messwerte fur jeden Katalog und fur die Gesamtmenge der Privatplatten ausgegeben.
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4.2.4 COSMOS Messdaten Uber das System zur Engpassanalyse

COSMOS ist ein ereignisgesteuertes Messprogramm zur Erfassung detaillierter Systemdaten, die insbesondere fiir
die Engpassanalyse von OLTP-Anwendungen benétigt werden.COSMOS sammelt Messdaten fir alle Tasks, fur
Task-Gruppen (Selektionsmdglichkeiten nach Benutzerkennung, Kategorie, Job-Name) oder fiir einzelne Tasks.
Wegen des hohen Datenaufkommens durch die sehr detaillierten Messwerte sollte COSMOS nur fir
Kurzzeitmessungen eingesetzt werden. Die Interpretation der Messwerte erfordert sehr gute Kenntnisse Uber die
internen Ablaufe im System.

COSMOS ist ein Zusatzprodukt zu SM2. Es wird zusammen mit SM2 geliefert. Eine ausfiihrliche Beschreibung liegt
dem Produkt bei.
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4.2.5 DAB Messdaten Uber DAB-Aktivitaten

Von SM2 werden detaillierte Messdaten tber die Aktivitdt von DAB auf allen DAB-Cache-Bereichen ausgegeben.
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4.2.6 DISK-FILE Messdaten Uber Dateizugriffe fir ausgewéhlte Platten

Dieses Messprogramm liefert Messdaten Uber die physikalischen Zugriffe auf Dateien ausgewahlter Platten, sofern
die Zugriffe Uber die privilegierte Zugriffsmethode PPAM abgewickelt werden. Dies sind alle Dateizugriffe mit den
Zugriffsmethoden EAM (Evanescent Access Method), ISAM (Indexed Sequential Access Method), SAM (Sequential
Access Method) und UPAM (User Primary Access Method).

Bei Mehrrechnersystemen werden nur die Ein-/Ausgaben des lokalen Systems tberwacht, auf dem SM2 lauft.
Hinweise

® In jedem Messintervall werden pro Platte bis zu 300 Dateinamen erfasst. Sie werden in der Reihenfolge der

jeweils ersten Ein-/Ausgabe im Messintervall tbernommen. Von den erfassten Dateinamen werden die 20
Dateinamen mit den meisten Ein-/Ausgaben in die Messwertedatei geschrieben.

Der Dateiname muss nicht immer das Format : <cat i d>: <$useri d>. <dat ei nane> haben. Fiur besondere
Plattenzugriffe (z.B. von DAB) wird von diesem Format abgewichen.

*OVERRUNS ist ein reservierter Dateiname. Hier werden alle Ein-/Ausgaben gezahlt, die keiner bestimmten
Datei zugewiesen werden konnten.

® Beim Einsatz fur Parallel Access Volumes (PAV) gilt:
® Es kdnnen Basis- und Alias-Gerate ausgewahlt werden.

® Wenn ein Basis-Gerat ausgewahlt wird, beziehen sich die Daten auch auf die zugeordneten Alias-Geréte.

i Das Messprogramm sollte wegen der Verlangerung des Ein-/Ausgabepfades nur fur kurze Messungen
eingeschaltet werden.
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4.2.7 DLM Messdaten tUber Lock-Anforderungen

Das Messprogramm DLM (Distributed Lock Manager) liefert Daten Uber Lock-Anforderungen von TU, TPR und von
NSM.
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4.2.8 FILE Messdaten uUber Dateizugriffe fiUr ausgewahlte Dateien

Dieses Messprogramm liefert Messdaten tber die Anzahl und die mittlere Dauer der Zugriffe auf eine Datei, sofern
sie Uber die privilegierte Zugriffsmethode PPAM abgewickelt werden. Das sind alle Dateizugriffe mit den
Zugriffsmethoden EAM (Evanescent Access Method) und ISAM (Indexed Sequential Access Method).

AuRerdem werden Messdaten fir die Zugriffsmethoden SAM (Sequential Access Method) und UPAM (User
Primary Access Method), alle Plattenzugriffe und alle Zugriffe auf Magnetbanddateien mit Standardblécken erfasst.

Das Messprogramm FILE erfasst auch die Zugriffszeiten auf Dateien. Bei der gemessenen Zeit handelt es sich um
die logische Dauer der Ein-/Ausgabe zwischen Auftragserteilung und Auftragsende aus Sicht der Software. Die Zeit
kann bei asynchronen Ein-/Ausgaben deutlich Giber der Hardware-Zeit liegen.

Bei Mehrrechnersystemen werden nur die Ein-/Ausgaben tUberwacht, die vom lokalen System stammen, auf dem
SM2 lauft.

Insgesamt kdnnen mit diesem Messprogramm maximal 32 Dateien Uberwacht werden.
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4.2.9 HSMS Messdaten tGber Dateimigration

Das Messprogramm HSMS liefert Messdaten tiber die Migration von Dateien in die Hintergrundebene bzw. vom
Zurtuckholen in die Verarbeitungsebene.
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4.2.10 ISAM Messdaten uber die ISAM-Pools

Das Messprogramm fiir die Uberwachung von ISAM-Pools liefert bei Einsatz der Zugriffsmethode NK-ISAM
Messdaten Uber die Leistung der ISAM-Pufferverwaltung. Ziel der ISAM-Pufferverwaltung ist die Reduzierung der
physikalischen Ein-/Ausgabeoperationen beim Zugriff auf ISAM-Dateien. Mit den in diesem Messprogramm
erfassten Messdaten kann gegebenenfalls durch Andern der Parameter eines ISAM-Pools das Zugriffsverhalten auf
diesen ISAM-Pool optimiert werden (zu Einzelheiten tiber die Zugriffsmethode ISAM siehe Handbuch ,DVS Makros*

[2])-

Es kénnen bis zu 16 ISAM-Pools (definiert tber Pool-Name, Katalogkennung und Giiltigkeitsbereich) und zusatzlich
die Pool-Daten von bis zu 16 ISAM-Dateien Uberwacht werden.
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4.2.11 MSCF Messdaten tber Rechnerkommunikation

Das Messprogramm MSCF (Multiple System Control Facility) liefert Daten Uber die Kommunikation des lokalen
Rechners mit anderen Rechnern.
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4.2.12 NSM Messdaten zu HIPLEX MSCF

Das Messprogramm NSM (Node Synchronization Manager) liefert Daten zu Basisfunktionen von HIPLEX MSCF®.
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4.2.13 OPENFT Messdaten zu openFT

Das Messprogramm OPENFT liefert Daten Uber die File Transfers mit openFT.

Die Messdatenerfassung von openFT muss zuvor eingeschaltet worden sein mit dem openFT-Kommando MODI FY-
FT-OPTIONS ..., MONI TORI NG=* ON. Siehe das openFT-Handbuch ,Installation und Administration“ [9].

Der SM2-Verwalter kann mit den Anweisungen ADD-/REMOVE-OPENFT-INSTANCE bis zu 16 zu Uberwachende
openFT-Instanzen definieren.
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4.2.14 PERIODIC-TASK Messdaten uber Tasks

Das Messprogramm PERIODIC-TASK erfasst die wichtigsten Verbrauchsdaten aller Tasks. Mit der privilegierten
Anweisung SET-PERIODIC-TASK-PARAMETERS werden die Tasks festgelegt, deren Werte in die Messwertedatei
geschrieben werden sollen. So kann ein Aufblahen der Messwertedatei verhindert werden.

Nichtprivilegierte Benutzer erhalten nur die Tasks ihrer Benutzerkennung.

i RSC-I0s (x86-Server) von TD-Geraten kénnen nicht berticksichtigt werden, da ein Zusammenhang
zwischen RSC-10s und Tasks nicht hergestellt werden kann.
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4.2.15 PFA Messdaten Uber Caches unter User-PFA

Das Messprogramm PFA erfasst Messdaten Uber Caches unter User-PFA.

Mit User-PFA (User Controlled Performant File Access) hat der Benutzer die Mdglichkeit, Performance-Attribute an
Dateien zu vergeben und Dateien so zu HIPERFILES (High Performance Files) zu machen. Das HIPERFILE-
Konzept besteht darin, Dateizugriffe zu beschleunigen, indem die Datei in einem schnellen Cache-Medium

zwischengespeichert wird und somit langsame Platten-Ein- und Ausgaben vermieden werden. Als Cachemedium
wird der Hauptspeicher (MM) genutzt.
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4.2.16 POSIX Messdaten zu POSIX

Das Messprogramm POSIX liefert Messdaten zum Subsystem POSIX.

Es werden Daten entsprechend den sar-options a, m, b und c ausgegeben.
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4.2.17 PUBSET Messdaten fiur SF-Pubsets und Volume-Sets

Das Messprogramm PUBSET erfasst die Belegung von SF-Pubsets und Volume-Sets. Zusatzlich werden die
Anzahl Volumes, der Sattigungslevel und die Kapazitat ausgegeben.

Die SF-Pubsets und Volume-Sets miissen importiert sein.

Volumes mit Allokierungssperre (restricted volumes) werden nicht berticksichtigt.

66



4.2.18 RESPONSETIME Messdaten zum BCAM-Pool

Das Messprogramm RESPONSETIME erfasst Messdaten Uiber Antwortzeiten, Denkzeiten, Transaktionszeiten und
Nachrichtenwartezeiten im BCAM-Pool. Sinnvolle Messwerte werden nur fir dialogorientierte DCAM-Anwendungen
(mit NEA-Namen) geliefert.

Unter Antwortzeit wird die Zeit verstanden, die verstreicht, bis nach dem Empfang einer Nachricht im
Verarbeitungsrechner eine Nachricht zur Partneranwendung geschickt wird.

SM2 unterscheidet flir Antwortzeit zwei Definitionen:

Definition  Antwortzeit ist die Zeit zwischen einer Eingabe (Empfang einer Nachricht) und der nachsten
1 Ausgabe (Senden einer Nachricht) auf der entsprechenden Verbindung.

Definition Antwortzeit ist die Zeit zwischen einer Eingabe und der néchsten Ausgabe bzw. zwischen allen vor
2 einer weiteren Eingabe erfolgenden Folgeausgaben.

Der SM2-Verwalter kann zwischen beiden Definitionen wahlen (Anweisungen SET- bzw. MODIFY-
RESPONSETIME-PARAMETER).

Unter Denkzeit wird die Zeit zwischen der letzten Ausgabe vor einer Eingabe und dieser Eingabe verstanden; unter
Transaktionszeit die Gesamtzeit zwischen einer Eingabe und der letzten Ausgabe; unter Wartezeit die Zeit
zwischen dem Eintragen einer Nachricht in den BCAM-Pool und dem Abholen der Nachricht aus diesem Pool.

Der Einfachheit halber wird im Folgenden Interaktion als Oberbegriff fir den Warte-, Antwort-, Denk- und
Transaktionsvorgang gewahlt.

Beispiel: Berechnung der Zeitwerte

Tg  Zeitstempel einer Eingabe

T,  Zeitstempel einer Ausgabe

Tr  Zeitstempel der aktuellen Empfangsaktion bei der BCAM-Anwendung
-Te Antwortzeit (Definition 1)

AZy =AZy TaoTar TazTao TaaTas Antwortzeiten (Definition 2)

TZ  =TpsTE Transaktionszeit
bz = TE,next'TA4 Denkzeit
WZ =TgpTg Wartezeit

Die Ausgaben zu den Zeitpunkten T,, , kdnnen sich nicht auf die Eingabe zum Zeitpunkt T beziehen, da diese
erst zum Zeitpunkt T abgeholt wird.
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Die Ausgaben zu den Zeitpunkten T, , kdnnen (missen sich aber nicht) auf die Eingabe zum Zeitpunkt T
beziehen.

Weil die Messung im Transportsystem BCAM durchgefuihrt wird, kann keine direkte Aussage Uber den logischen
(anwendungsspezifischen) Zusammenhang zwischen den einzelnen Ein- und Ausgaben gemacht werden.

Bei dialogorientierten Anwendungen folgt in der Regel auf jede Eingabe die zugehotrige Ausgabe, sodass in diesem
Fall korrekte Antwortzeiten ermittelt werden.

SM2 wertet als Eingabe jede Nachricht einer Partneranwendung an eine BCAM-Anwendung, als Ausgabe jede
Nachricht von einer BCAM-Anwendung an eine Partneranwendung. Es wird nicht unterschieden, ob es sich beim
Kommunikationspartner der BCAM-Anwendung um einen Bildschirm oder um eine Anwendung in einem
Partnersystem handelt.

Um die Messungen auf einzelne Verbindungen zu beschréanken, verwendet SM2 den BCAM-Anwendungsnamen
(BCAM Application Name). SM2 geht davon aus, dass einem Anwendungshamen eindeutig der Sender oder
Empfanger (Bildschirm) zugeordnet ist.

Es kann spezielle Anwendungen geben, bei denen dieser Anwendungsname nicht definiert ist. Fur diese Félle ist
die gezielte Antwortzeitmessung durch SM2 nicht méglich. Die entsprechenden Werte werden jedoch in der
Gesamtmenge erfasst.

Wartezeiten im Kommunikationsrechner und Dateniibertragungszeiten kdnnen nicht berticksichtigt werden.

Beispiel: Antworten auf ein /SHOW-FILE-ATTRIBUTES-Kommando

Der SM2-Verwalter kann mit den Anweisungen SET- bzw. MODIFY-RESPONSETIME-PARAMETERS globale und
mit der Anweisung ADD-CONNECTION-SET verbindungsspezifische Messparameter definieren.

Globale Parameter

Werden die Antwortzeiten kategoriespezifisch erfasst (SCOPE=*CATEGORY), so werden zur Bildung der
Durchschnittswerte je Kategorie nur die Werte herangezogen, die unterhalb des groéf3ten entsprechenden
Bucketwertes liegen. Wird keine bucketspezifische Auswertung gewunscht, ist also nur ein Wert zur Bestimmung
der Uberlaufgrenze notwendig. Sind trotzdem mehrere Buckets definiert, so werden die irrelevanten kleineren
Werte ignoriert. Es gilt die Kategorie-Zuordnung bei Ende der Interaktion.
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Uber den Parameter CONNECTION-NUMBER=<integer 1..8187> wird die Anzahl der maximal zu iiberwachenden
Verbindungen festgelegt. Wird diese Anzahl erreicht, lauft die Antwortzeiterfassung weiter. SM2 weist dann auf
nicht erfasste Interaktionen hin:

® Bei der Reportausgabe des SM2 durch die Meldung NOTE: CONNECTI ON NUVBER TOO LOW In jedem der
RESPONSETIME-Bildschirme (siehe Beschreibung des RESPONSETIME-Reports) wird dabei die gleiche
Meldung ausgegeben. Die Meldung wird nur ausgegeben, wenn im entsprechenden Messintervall Interaktionen
nicht erfasst wurden.

®* |m Antwortdatensatz des SM2 am Ende des Messintervalls.

® Beim SM2R1 am Ende der Auswertung durch die Meldung SOME INTERACTIONS MISSED. Diese Meldung
wird nur ausgegeben, wenn im entsprechenden Auswertezeitraum Interaktionen nicht erfasst wurden.

Die BUCKET-Parameter definieren jeweils in einer Liste die Obergrenzen der Bereiche fiir Antwort-, Denk-,
Transaktions- und Wartezeit, in die diese Werte entsprechend ihrer Gro3e abgelegt werden sollen. Die mit den
angegebenen Listen definierten Bereiche gelten fir alle mit der Anweisung ADD-CONNECTION-SET definierten
Verbindungsgruppen. <integer 1 .. 99999> ist ein ganzzahliger Wert, der die Grenze definiert. Die Anzahl der
Grenzen in dieser Liste bestimmt implizit die Anzahl der Bereiche. Die Anzahl der Grenzen kann in jeder Liste
verschieden sein. Maximal kénnen funf Grenzen angegeben werden. Der jeweils letzte Wert in der Liste der
Bereichsgrenzen gibt die Grenze fiir Uberlaufwerte an. Alle Messwerte, die groRer als dieser Grenzwert sind,
werden im letzten Bereich aufsummiert. Zur Bildung der Mittelwerte werden sie im RESPONSETIME-Report nicht
herangezogen.

Verbindungsspezifische Parameter

Die Antwortzeit kann der SM2-Verwalter nicht nur global, d.h. Gber alle méglichen Verbindungen messen, sondern
auch fur bestimmte Verbindungen, Verbindungsgruppen oder Verbindungsmengen erfassen.

Eine Verbindung ist im eigenen Host durch folgende Angaben eindeutig festgelegt:

®* Name einer Applikation

®* Name eines Partners

® Rechnername des Partners
® Art der Verbindung

Unter einer Verbindungsgruppe ist eine Anzahl von Verbindungen zu verstehen, die durch die Angabe der
Applikation und der Art der Verbindung definiert wird. Der Partner-Name und der Rechnername des Partners
koénnen nicht angegeben werden. Z.B. definiert ($DIALOG) eine Verbindungsgruppe, die die Applikation $DIALOG
umfasst.

Unter einer Verbindungsmenge ist eine Kombination dieser Verbindungsgruppen zu verstehen. Definiert wird eine
Verbindungsmenge durch die Angabe einer Liste von maximal finf Verbindungsgruppen. Z.B. definiert (($DIALOG),
(UTM1)) eine Verbindungsmenge, die zwei Verbindungsgruppen mit den Applikationen $DIALOG und UTM1
umfasst.

Das Messprogramm liefert die Messwerte fur die Verbindungsmengen, zusatzlich wird die Menge aller
Verbindungen immer Uberwacht. Bei der Auswahl, welche Verbindungen tiberwacht werden sollen, kann der SM2-
Verwalter bis zu 15 Verbindungsmengen definieren, als zusatzliche Verbindungsmenge wird immer (*ALL)
automatisch gesetzt. Aulerdem hat er anzugeben, ob die ausgewahlten Verbindungen tiberwacht oder von der
Messung ausgeschlossen werden sollen (Operanden *BY-CONNECTION bzw. *EXCEPT-CONNECTI-ON der
Anweisung ADD-CONNECTION-SET). Im Fall *EXCEPT-CONNECTION werden dann alle Verbindungen aul3er
den angegebenen Verbindungsgruppen tberwacht.
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Der SM2-Verwalter kann auch die Art der Verbindung angeben. Bei *LOCAL werden Verbindungen innerhalb des
Host berticksichtigt. Dadurch ist es mdglich, die Antwortzeiten einzelner Applikationen zu erfassen, auch wenn nach
auf3en alles Uber die Tragerapplikation OMNIS ablauft.

Jede definierte Verbindungsmenge kann aus maximal finf Verbindungsgruppen bestehen. Die Anzahl der
insgesamt definierbaren Verbindungsgruppen ist wiederum auf maximal 15 beschrankt.

Beispiele zum Messprogramm RESPONSETIME

Beispiel 1
SET- RESPONSETI ME- PARAMETER

ADD- CONNECTI ON- SET  SET- NAVE=mengennanel, SET- DEFI NI TI ON=* BY- CONNECTI ON,
CONNECTI ON- SET=( (ut L), (ut n2), (ut nB))

ADD- CONNECTI ON- SET  SET- NAVE=mengennane2, SET- DEFI NI TI ON=* BY- CONNECTI ON,
CONNECTI ON- SET=( ut nB) , CONNECTI ON- TYPE=* BOTH,

ADD- CONNECTI ON- SET SET- NAME=mengennane3, SET- DEFI NI TI ON=* EXCEPT- CONNECTI ON,

CONNECTI ON- SET=((ut ml) , (omni s), (apl 1))
START- MEASUREMENT- PROGRAM TYPE=* RESPONSETI ME

Mit diesen Anweisungen werden explizit drei Verbindungsmengen definiert: die erste durch Angabe einer Liste
von drei Verbindungsgruppen; diese drei Verbindungsgruppen werden zusammen betrachtet. Bei der zweiten
Verbindungsmenge sollen lokale und entfernte Verbindungen beriicksichtigt werden, bei allen anderen
Verbindungsmengen nur entfernte Verbindungen (entspricht Standardeinstellung). Die dritte
Verbindungsmenge fasst alle Verbindungen zusammen, die weder zu den Applikationen UTM1 oder OMNIS
noch zu der expliziten Verbindung (apll) gehoren.

Beispiel 2

REMOVE- CONNECTI ON- SET SET- NAMVE=* ALL
MODI FY- RESPONSETI ME- PARAMETERS DEFI NI TI ON=* 2
ADD- CONNECT! ON- SET SET- NAVE=nengennairre, SET- DEFI NI TI ON=* EXCEPT- CONNECT! ON,

CONNECTI ON- SET=( $OWNI S)
CHANGE- MEASURENMENT- PROGRAM TYPE=* RESPONSET! VE

Diese Anweisungen beenden das Messprogramm RESPONSETIME (auRer *GLOBAL) und starten es erneut,
wobei jetzt alle Verbindungen mit Ausnahme der Applikation $OMNIS iberwacht werden. Zudem wird die
Antwortzeit gemaf Definition 2 gemessen. Alle anderen Messparameter der abgebrochenen
Antwortzeitmessung werden beibehalten.

Beispiel 3

SET- RESPONSET! ME- PARAVETERS CONNECTI ON- NUVBER=100, RESPONSETI ME- BUCKETS=
(50, 100, 200) , THI NKTI ME- BUCKETS=( 50, 100, 150, 200, 250)
START- MEASUREMENT- PROGRAM TYPE=* RESPONSET! ME
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Mit der Anweisung SET-RESPONSETIME-PARAMETERS wird automatisch eine Verbindungsmenge mit
Namen *GLOBAL definiert, in der alle Verbindungen tberwacht werden (CONNECTION(*ALL)). Zusétzlich
wird hier die Anzahl der Verbindungen auf 100 beschrankt. Es werden drei Grenzen (50, 100, 200) fur die
Antwortzeit und finf Grenzen (50, 100, 150, 200, 250) fir die Denkzeit festgelegt. Fir die Transaktionszeit und

die Wartezeit im BCAM-Pool gelten die Defaultwerte.
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4.2.19 SAMPLING-DEVICE Messdaten uber Ein-/Ausgaben, Datenmenge und Auslastung
von Geraten

Das Messprogramm SAMPLING-DEVICE liefert folgende Auslastungswerte von Geraten:

® Anzahl der Ein-/Ausgaben und Ubertragene Datenmengen
® |Lange der Geratewarteschlange und Anzahl der parallel ausgefiihrten Ein-/Ausgaben
® Hardware- und Software-Bedienzeiten

®* Messwerte der Funktion IOPT (Dienstprogramm IORM)

Das Messprogramm wird beim Starten des Subsystems SM2 ohne die Erfassung der Bedienzeiten gestartet.

Das Messprogramm kann nicht mit der Anweisung STOP-MEASUREMENT-PROGRAM TYPE=*ALL, sondern nur
mit der Anweisung STOP-MEASUREMENT-PROGRAM TYPE=*SAMPLING-DEVICE beendet werden.

Wenn das Messprogramm fir Parallel Access Volumes (PAV) eingesetzt wird, dann gilt:

* Im DEVICE DISK-Report werden nur Basis-Gerate ausgegeben.
* Die Messwerte beziehen sich auf das Basis-Gerat und die zugeordneten Alias-Gerate.

® An der Datenschnittstelle SM2GDAT werden zusétzlich die Daten der Alias-Geréate ausgegeben.
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4.2.20 SERVICETIME Messdaten Uiber Bedienzeiten

Mit dem Messprogramm SERVICETIME kénnen die Bedienzeiten einzelner Gerate detailliert gemessen werden. Es
kénnen nur Gerate angegeben werden, die zugeschaltet (attached) sind. Die Erfassung der Bedienzeiten wird von
DCS (Dynamic Channel Subsystem) durchgefiihrt.

Folgende Bedienzeiten sind zu unterscheiden (siehe auch ,Bedienzeiten-Definition* unter ,Fachwaorter*).

Bedienzeit System Definition

DQT SM2 Zeit von der IO-Einkettung bis Start-Subchannel
Device-Queue-Time (Wartezeit vor dem Geréat)

FPT DCS Zeit von Start-Subchannel bis Start-10
Function-Pending-Time (Wartezeit auf Zuordnung eines Pfades; Teil der Hardware-Bedienzeit)
DDT DCS physikalische Positionierzeit
Device-Disconnect-Time (Teil der Hardware-Bedienzeit)

DCT DCS Datenlbertragungszeit

Device-Connect-Time (Teil der Hardware-Bedienzeit)

RST SM2 Zeit von Channel-End bis Device-End
Remaining-Service-Time (Teil der Hardware-Bedienzeit)

oder falls DCS keine Daten liefert:
Zeit von Start-Subchannel bis Device-End
(Hardware-Bedienzeit)

Unter gewissen Umstanden (siehe die folgenden Hinweise) kann DCS keine detaillierten Bedienzeiten liefern. Die
Bedienzeit wird dann in Wartezeit vor dem Gerat und Hardware-Bedienzeit aufgeteilt. Die Hardware-Bedienzeit wird
als Remaining Service Time ausgewiesen.

Die Daten des Messprogramms werden nur in die Messwertedatei ausgegeben.
Hinweise zu VM2000

® Unter VM2000 kann die Erfassung der detaillierten Bedienzeiten des DCS jeweils nur von einem Gastsystem
gestartet werden. Der Versuch, die Funktion von einem zweiten Gastsystem zusétzlich einzuschalten, wird mit
einer Warnung beantwortet. Das Messprogramm wird gestartet, aber detaillierte Bedienzeiten des DCS werden
nicht geliefert.

® Mit dem VM2000-Kommando SHOW-VM-RESOURCES INFORMATION=*STD/*ALL kann gepruft werden, ob
die SERVICETIME-Messung bereits in einem Gastsystem aktiv ist. Ist dies der Fall, wird die Meldung VMS2035
ausgegeben.

¢ Fur Platten mit Indirekt-10 werden keine detaillierten Bedienzeiten von DCS geliefert.
Hinweis zu x86-Servern

Auf x86-Servern liefert das DCS keine detaillierten Bedienzeiten. Es kénnen nur die von SM2 selbst gemessenen
Zeiten (Device-Queue-Time, Remaining-Service-Time) erfasst werden.

Hinweise zu Plattenspeichersystemen

® Bei einer Gesamt-Hitrate von 100% ist die Device-Disconnect-Time Null.

® Fir Parallel Access Volumes (PAV) gilt:
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® Es kodnnen Basis- und Alias-Gerate ausgewahlt werden.

® Jedes definierte Gerat wird lokal vermessen. Insbesondere werden einem Basis-Gerat keine Messwerte eines
Alias-Gerats hinzugefugt.
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4.2.21 SESAM-SQL Messdaten zum Datenbanksystem SESAM/SQL

Das Messprogramm SESAM-SQL liefert Messdaten des Datenbanksystems SESAM/SQL-Server.
Siehe auch das SESAM/SQL-Handbuch ,Datenbankbetrieb” [13].

Voraussetzung in SESAM/SQL

Zur Ubergabe der Statistikdaten von SESAM/SQL an SM2 starten Sie SESMON im Batchbetrieb:
| START- SESAM PERF- MONI TOR

[/ SET- MONI TOR- OPTI ONS . . ., QUTPUT=* SM2

Bei QUTPUT=* SM2 kann pro SESMON-Instanz nur ein DBH angegeben werden. Zur Ausgabe von Daten weiterer
DBHs muss jeweils eine neue SESMON-Instanz gestartet werden.

Das Zeitintervall, mit dem SESMON die Daten an SM2 bergibt, wird automatisch auf ca. 30% des SM2-
Messintervalls eingestellt. Eine manualle Einstellung ist nicht mdglich.

i Die Messwerte werden von SESAM/SQL asynchron an SM2 geliefert und gelten fiir ein oder mehrere von
SESAM/SQL festgelegte Intervalle, die nicht exakt mit dem SM2-Intervall Gibereinstimmen mussen.
Hierbei kann es sowohl Unterschiede bei der Dauer der Intervalle als auch zeitliche Verschiebungen
zwischen den SESAM/SQL- und den SM2-Intervallen geben.

Fur die Normierung der Messwerte auf eine Sekunde wird die Dauer des einen oder der mehreren
SESAM/SQL-Intervalle herangezogen. Die Werte sind also exakt, aber sie passen nur bedingt zum SM2-
Intervall.
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4.2.22 SVVC Messdaten uber SVC-Aufrufe

Das Messprogramm SVC erfasst alle SVC-Aufrufe im System.

Die Messdaten sind nur fir Performance-Spezialisten von Interesse, da ihre Interpretation detaillierte Kenntnisse
der internen Systemablaufe erfordert.
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4.2.23 SYSTEM System-globale und kategoriespezifische Messdaten

Mit dem Messprogramm SYSTEM liefert SM2 wichtige System-globale bzw. kategoriespezifische KenngréfZen. Das
wesentliche Merkmal dieser Gréf3en ist, dass sie mit ereignisgesteuerten Methoden gewonnen werden. Mit diesen
Messwerten ist es mdglich, die standardmafiig nur globalen Werte (CPU, 1/0O) den einzelnen Kategorien
zuzuordnen, d.h. die kategoriebezogenen Lastanteile kdnnen ermittelt werden. Zur exakten Ermittlung der
Kategoriedehnung ist es erforderlich, mit der Anweisung SET-SYSTEM-PARAMETERS alle Geréte zur
Uberwachung anzumelden. AuRerdem werden detaillierte Messwerte zu den Warteschlangen erfasst. Die
Messwerte werden in die Messwertedatei geschrieben; ein Teil der Werte wird im CATEGORY-Report auf
Bildschirm ausgegeben.

RSC-IOs (x86-Server) von TD-Geraten kdnnen nicht berlcksichtigt werden, da ein Zusammenhang zwischen RSC-
I0s und Tasks nicht hergestellt werden kann.

Beim Einsatz fur Parallel Access Volumes (PAV) gilt:

® Es kdnnen Basis- und Alias-Gerate ausgewahlt werden.

® Wenn ein Basis-Gerat ausgewahlt wird, beziehen sich die Daten auch auf die zugeordneten Alias-Geréate.
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4.2.24 TASK Taskspezifische Messdaten

Ziel des Messprogramms ist das Bereitstellen von taskspezifischen Kenngréf3en, aus denen der
Betriebsmittelverbrauch der einzelnen Tasks ermittelt werden kann.

Diese Daten kdnnen fir folgende Zwecke eingesetzt werden:

® Ermitteln, welche Tasks am haufigsten bestimmte Betriebsmittel belegen.
® Optimieren des Betriebs durch Lastverschiebung.
® Als Eingabedaten fur Simulationsmodelle oder analytische Berechnungsverfahren usw.

SM2 schreibt diese Daten in die SM2-Messwertedatei, aus der eine spatere Auswertung moglich ist. Eine Ausgabe
der Daten wahrend der Messung wie bei SM2-Reports ist nicht mdglich.

Bei der Messprogrammdefinition wird angegeben, welche Tasks zu Gberwachen sind. Sowohl Benutzer-Tasks als
auch System-Tasks kdnnen tberwacht werden. SM2 misst sowohl bereits laufende Tasks als auch weitere,
wahrend der Messung entstandene Tasks.

RSC-IOs (x86-Server) von TD-Geraten kdnnen nicht berlcksichtigt werden, da ein Zusammenhang zwischen RSC-
I0s und Tasks nicht hergestellt werden kann. Stattdessen wird die Anzahl der physikalischen Zugriffe auf
verschlisselte Dateien erfasst und gesondert ausgegeben.

Die Messdaten kénnen zu zwei Zeitpunkten in die SM2-Messwertedatei geschrieben werden:

1. Bei Task-Beendigung, wenn die Task wahrend der Messung beendet wird.

2. Bei Mess-Beendigung, wenn die Task bei Beendigung des Messprogramms noch lauft.
Werden in der Anweisung SET-TASK-PARAMETERS mit dem Operanden DEVICES= Gerate zur Uberwachung
definiert, so werden pro Task die Anzahl und die Service-Time der Ein-/Ausgaben getrennt nach Hardware- und
Software-Zeit fur diese Gerate ausgegeben. Wegen des hohen Aufwands beim Sammeln der Messwerte sollte

dieses Messprogramm nur Uber einen kirzeren Zeitraum (eine Stunde) bzw. flr wenige Tasks eingeschaltet
werden. Pro Task kénnen 64 Gerate Uberwacht werden.

Beim Einsatz fur Parallel Access Volumes (PAV) gilt:

® Es kdnnen Basis- und Alias-Gerate ausgewahlt werden.

® \Wenn ein Basis-Gerat ausgewahlt wird, beziehen sich die Daten auch auf die zugeordneten Alias-Geréate.
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4.2.25 TCP-IP Messdaten zu TCP/IP-Verbindungen

Das Messprogramm TCP-IP liefert Messdaten zu TCP/IP-Verbindungen. Es werden sowohl IPv4- als auch IPv6-
Verbindungen erfasst.

Eine groRe Anzahl von Verbindungen kann eine hohe CPU-Auslastung durch die SM2-Messtask zur
Folge haben.
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4.2.26 TLM Messdaten von Locks

Das Messprogramm TLM (TASK LOCK MANAGER) erfasst Messdaten von Locks, die vom Task Lock Manager
verwaltet werden. Die Belegung und die durchschnittliche Warteschlangenlénge pro Lock werden ermittelt.

Die Messdaten sind nur fiir Performance-Spezialisten von Interesse, da ihre Interpretation detaillierte Kenntnisse
der internen Systemablaufe erfordert.
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4.2.27 UDS-SQL Messdaten zum Datenbanksystem UDS/SQL

Das Messprogramm UDS-SQL liefert Messdaten des Datenbanksystems UDS/SQL. Siehe auch das UDS/SQL-
Handbuch ,Datenbankbetrieb” [16].

Das Messprogramm kann nur dann Messdaten erfassen, wenn diese durch eine UDS-Monitor-Instanz an SM2
Uibergeben werden. Die Datenlibergabe wird entweder beim Start des UDS-Monitors mit der Anweisung MEDI UMES,
n oder wahrend des Betriebes mit dem Kommando | NFORM PROGRAM M5G=" ADD MEDI UMES, n' eingeleitet. Sie
kann mit dem Kommando | NFORM PROGRAM MSG=' FI NI SH MEDI UM=S' wieder beendet werden.

Mit n wird das Zeitintervall in Sekunden (5 n 999) definiert, mit dem der UDS-Monitor die Daten bei SM2 abliefert.
Es sollte deutlich niedriger als das in SM2 eingestellte Messintervall gewahlt werden, damit innerhalb eines SM2-
Messintervalls mehrmals Daten Ubergeben werden.

i Die Messwerte werden von UDS/SQL asynchron an SM2 geliefert und gelten fir ein oder mehrere von
UDS/SQL festgelegte Intervalle, die nicht exakt mit dem SM2-Intervall Ubereinstimmen mussen. Hierbei
kann es sowohl Unterschiede bei der Dauer der Intervalle als auch zeitliche Verschiebungen zwischen
den UDS/SQL- und den SM2-Intervallen geben. Fir die Normierung der Messwerte auf eine Sekunde
wird die Dauer des einen oder der mehreren UDS/SQL-Intervalle herangezogen. Die Werte sind also
exakt, aber sie passen nur bedingt zum SM2-Intervall.
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4.2.28 UTM Messdaten zu openUTM-Anwendungen

Das Messprogramm UTM erfasst anwendungsspezifische Messwerte.

Es mussen folgende Bedingungen erfillt sein:

Das Subsystem UTM-SM2 ist gestartet.
Die jeweiligen UTM-Anwendungen liefern Daten.

Das BS2000-Accounting ist eingeschaltet (nur fir DB-spezifische Verbrauchswerte).

Das Subsystem UTM-SM2 wird automatisch gestartet.

Die UTM-Applikation muss bereit sein, Daten an SM2 zu liefern.
Beim KDCDEF-Lauf (Operand MAX SM2=0ON / OFF / NO) lasst sich die Messwertibergabe beeinflussen.

SM2=0FF (Standardeinstellung)

Es werden keine Messwerte geliefert.

Uber die UTM-Administrationsschnittstelle mit KDCAPPL und SM2=0ON kann die Messwertiibergabe pro UTM-
Anwendung nachtréglich eingeschaltet werden.

SM2=0ON

Es werden Daten geliefert.

Eine zusatzliche Administration ist nicht erforderlich.

SM2=NO

Es werden keine Daten geliefert. Ein nachtragliches Einschalten ist nicht méglich.

Die DB-spezifischen Verbrauchswerte (nur SESAM/SQL und UDS/SQL) werden nur geliefert, wenn folgende
Bedingungen erfllt sind:

Das BS2000-Accounting ist aktiv.

Der UTM-Abrechnungssatz UTMA ist eingeschaltet (per BS2000-Kommando MODIFY-ACCOUNTING-
PARAMETERS SET-RECORD-TYPE=UTMA).

Das UTM-Accounting ist eingeschaltet
(per KDCAPPL-ANnweisung, Parameter ACC=0ON).

Bei SESAM wird zusétzlich die Messwerterfassung aktiviert
(per Anweisung ACC,TP=0ON,CPU).

Néahere Information zu diesem Thema sind den openUTM-Handbtichern zu entnehmen.
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4.2.29 VM CPU-Anteile von Gastsystemen unter VM2000

Das Messprogramm VM erfasst die Messwerte von virtuellen Maschinen, CPU-Pools und VM-Gruppen eines
VM2000-Systems.

Nur auf dem Monitorsystem werden die Werte fiir alle virtuellen Maschinen, CPU-Pools und VM-Gruppen geliefert.

Auf x86-Servern entfallen die Daten fur den VM2000-Hypervisor und fur die VM-Gruppen.
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4.3 Nichtprivilegierte Messprogramme von SM2

Folgende Hinweise sind beim Einsatz der nichtprivilegierten Messprogramme zu beachten. Zu den jeweiligen
messprogrammspezifischen Eigenschaften vgl. die Ausfilhrungen zu den entsprechenden privilegierten

Messprogrammen.
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4.3.1 FILE Messdaten Uber Dateizugriffe

Bei diesem Messprogramm kann ein Benutzer nur dann Dateien zur Messung anmelden, wenn der SM2-Erst-
Verwalter die Messung von Dateizugriffswerten erlaubt hat. Die Erlaubnis kann entweder allen Benutzern oder
Benutzern bestimmter Benutzerkennungen erteilt werden.

Im SM2 MEASUREMENT STATUS-Bildschirm ist in diesem Fall FILE in der Zeile USER MEASUREMENTS
ALLOWED eingetragen.

Jeder berechtigte Benutzer kann Dateien an- und abmelden, die unter seiner Kennung eingerichtet sind. Es kdnnen
auch nicht existierende Dateien angemeldet werden. Privilegierte Benutzer werden nicht gesondert behandelt.
Beim Beenden des Programms SM2 werden die angemeldeten Dateien abgemeldet.

Insgesamt kdnnen mit diesem Messprogramm maximal 32 Dateien Uberwacht werden, zu denen keine Werte in die
SM2-Messwertedatei geschrieben werden.
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4.3.2 ISAM Messdaten Uber die ISAM-Pools

Bei diesem Messprogramm kann ein Benutzer nur dann ISAM-Pools zur Uberwachung anmelden, wenn der SM2-
Erst-Verwalter die Uberwachung von ISAM-Pools erlaubt hat. Die Erlaubnis kann entweder allen Benutzern oder
Benutzern bestimmter Benutzerkennungen erteilt werden. Im SM2 MEASUREMENT STATUS-Bildschirm ist in
diesem Fall ISAM in der Zeile USER MEASUREMENTS ALLOWED eingetragen.

Jeder berechtigte Benutzer kann globale ISAM-Pools sowie alle tasklokalen ISAM-Pools, die unter seiner
Benutzerkennung eingerichtet worden sind oder eingerichtet werden, an- und abmelden.

SM2 Uberprift nicht, ob ein ISAM-Pool bei der Anmeldung existiert, d.h. ISAM-Pools kdnnen vor ihrer Einrichtung
zur Messung angemeldet werden. Existiert wahrend eines Messintervalls ein angemeldeter ISAM-Pool nicht,
werden alle seine Messwerte mit Leerzeichen ausgewiesen. Da die Zahl aller vom SM2 fiir nichtprivilegierte
Benutzer Uberwachten ISAM-Pools auf zusammen 16 beschrankt ist, ist darauf zu achten, dass nicht
unnotigerweise zu viele nicht existierende ISAM-Pools zur Messung angemeldet werden.

Zu den mit diesem Messprogramm Uberwachten ISAM-Pools werden keine Werte in die SM2-Messwertedatei
geschrieben.

Die indirekte Auswahl eines Pools durch Angabe einer im Pool liegenden Datei ist dem SM2-Verwalter vorbehalten.
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4.3.3 TASK Taskspezifische Messdaten

Dieses Messprogramm kann ein Benutzer nur dann starten, wenn der SM2-Erst-Verwalter die benutzerspezifische
Taskiuberwachung erlaubt hat. Die Erlaubnis kann entweder allen Benutzern oder Benutzern bestimmter
Benutzerkennungen erteilt werden. Im SM2 MEASUREMENT STATUS-Bildschirm ist in diesem Fall TASK in der
Zeile USER MEASUREMENTS ALLOWED eingetragen.

Uber das Kommando START-TASK-MEASUREMENT wird dem Benutzer dann die Moglichkeit geboten, die Tasks
seiner Benutzerkennung zur Uberwachung durch SM2 anzumelden. Diese Taskdaten werden in einer
benutzerspezifischen Messwertedatei abgelegt und kénnen mit dem Auswerteprogramm SM2-PA (siehe Handbuch
~SM2-PA" [15]) ausgewertet werden.
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5 SM2-Bedienung

® Starten und Beenden von SM2

® Ubersicht tiber die Bedienung von SM2

® Anweisungen fur SM2-Verwalter

ADD-BCAM-CONNECTION-SET Verbindungsmenge fiir Messprogramm BCAM-CONNECTION hinzufiigen
ADD-CONNECTION-SET Verbindungsmenge fiir Messprogramm RESPONSETIME hinzufligen
ADD-COSMOS-EVENT Events zur Messdaten-Erfassung festlegen

ADD-FILE Datei zur Uberwachung festlegen

ADD-ISAM-FILE ISAM-Pool zur Uberwachung festlegen

ADD-ISAM-POOL ISAM-Pool zur Uberwachung festlegen

ADD-OPENFT-INSTANCE openFT-Instanz zur Uberwachung hinzufiigen

CALL-ADMINISTRATION-PART Vom Auswerteteil in den Administrationsteil wechseln
CALL-EVALUATION-PART Vom Administrationsteil in den Auswerteteil wechseln

CHANGE-MEASUREMENT-PROGRAM Messprogramme stoppen und mit veranderten Messobjekten erneut
starten

CLOSE-LOG-FILE Messwertedatei schliel3en

END SM2-Lauf beenden

INITIATE-COSMOS Messprogramm COSMOS vorbereiten
MODIFY-ADMINISTRATOR-ADMISSION Zulassung weiterer SM2-Verwalter festlegen
MODIFY-COSMOS-PARAMETERS Messprogrammdefinition der COSMOS-Messung verandern
MODIFY-MEASUREMENT-PERIODS Messzeitintervalle veréandern

MODIFY-RESPONSETIME-PARAMETERS Messprogrammdefinition der RESPONSETIME-Messung
verandern

MODIFY-USER-ADMISSION Rechte fir nichtprivilegierte Benutzer festlegen
OPEN-LOG-FILE Messwertedatei erdffnen

REMOVE-BCAM-CONNECTION-SET Verbindungsmenge(n) fir Messprogramm BCAM-CONNECTION
entfernen

REMOVE-CONNECTION-SET Verbindungsmenge(n) fur Messprogramm RESPONSETIME entfernen
REMOVE-COSMOS-EVENT Events fur Messprogramm COSMOS entfernen

REMOVE-FILE Dateien fur Messprogramm FILE entfernen

REMOVE-ISAM-FILE ISAM-Pool flir Messprogramm ISAM entfernen

REMOVE-ISAM-POOL ISAM-Pools fiir Messprogramm ISAM entfernen
REMOVE-OPENFT-INSTANCE openFT-Instanz fur Messprogramm OPENFT entfernen
SELECT-HOSTS Rechner fur SM2-Anweisungen und Bildschirmausgabe festlegen

SET-BCAM-CONNECTION-PARAMETERS Messprogrammdefinition der BCAM-CONNECTION-Messung
festlegen

SET-CHANNEL-IO-PARAMETERS Messprogrammdefinition der CHANNEL-10-Messung festlegen
SET-COSMOS-PARAMETERS Messprogrammdefinition der COSMOS-Messung festlegen
SET-DISK-FILE-PARAMETERS Messprogrammdefinition der DISK-FILE-Messung festlegen
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SET-PERIODIC-TASK-PARAMETERS Messprogrammdefinition der PERIODIC-TASK-Messung festlegen
SET-RESPONSETIME-PARAMETERS Messprogrammdefinition fiir RESPONSETIME-Messung festlegen
SET-SAMPLING-DEVICE-PARAMETERS Messprogrammadefinition fir SAMPLING-DEVICE-Messung
SET-SERVICETIME-PARAMETERS Messprogrammdefinition fir SERVICETIME-Messung festlegen
SET-SYSTEM-PARAMETERS Messprogrammdefinition fiir SYSTEM-Messung festlegen
SET-TASK-PARAMETERS Messprogrammdefinition fur TASK-Messung festlegen
SHOW-ACTIVE-PARAMETERS Aktive Messparameter ausgeben

SHOW-DEFINED-PARAMETERS Definierte Messparameter ausgeben
SHOW-MEASUREMENT-STATUS Status der Uberwachung ausgeben

SHOW-SELECTED-HOSTS Ausgewahlte Rechner ausgeben

SHOW-SM2-STATUS Zustand der SM2-System-Tasks ausgeben

SHOW-USER-MEASURED-OBJECTS Vermessene Objekte und zugehdrige Benutzer ausgeben
START-MEASUREMENT-PROGRAM Messprogrammlauf starten

STOP-MEASUREMENT-PROGRAM Messprogrammlauf beenden

®* Anweisungen fir den nichtprivilegierten Benutzer

BREAK In den Systemmodus wechseln
CHANGE-ISAM-STATISTICS ISAM-Pools an- und abmelden
END Uberwachung beenden

FILE Dateien uberwachen

HELP Anwenderhilfen abfragen

OUTPUT Ausgabemodus bestimmen

REMARK Bemerkungen einfligen

REPORT Reports auswahlen

RESTART Ausgabe ausgewahlter Reports starten
SELECT-CMS-PUBSET Pubsets/Privatplatten auswahlen
SELECT-DAB-CACHE DAB-Cache-Bereiche auswahlen
SELECT-DEVICE-DISK-PARAMETERS Sortierkriterium flir DEVICE DISK-Report angeben

SELECT-PERIODIC-TASK-PARAMETERS Sortierkriterium und Ausgabeinformation des PERIODIC TASK-
Reports auswahlen

SELECT-UTM-APPLICATION UTM-Applikationen auswahlen
SHOW-USER-MEASURED-OBJECTS Vermessene Objekte ausgeben
START Reportausgabe starten

START-ISAM-STATISTICS ISAM-Pools Uiberwachen

STATUS Uberwachungsstatus ermitteln

STOP-ISAM-STATISTICS Alle angemeldeten ISAM-Pools abmelden

® BS2000-Kommandos zur Aktivierung der Benutzer-Task-Messung

® Schreiben in die Messwertedatei

® Beispiele zum Messmonitor SM2
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5.1 Starten und Beenden von SM2

SM2 starten

Das Benutzerprogramm SM2 wird mit dem BS2000-Kommando START- SM2 gestartet.
Format

START-SM2

VERSION = *STD / <product-version mandatory-man-corr> / <product-version mandatory-man-without-corr> /
<product-version without-man-corr>

,MONJV = *NONE / <filename 1..54 without-gen-vers>

,CPU-LIMIT = *JOB-REST / <integer 1..32767>

Operandenbeschreibung

VERSION =

Legt die aufzurufende Programmversion von SM2 fest.
VERSION = *STD

Die aktuelle Programmversion wird aufgerufen.
VERSION = <product-version>

Die angegebene Programmversion wird aufgerufen.
MONJV =

Gibt den Namen der Jobvariable an, die den SM2-Lauf iberwachen soll. Die Jobvariable muss bereits katalogisiert
sein.

MONJV = *NONE

Es wird keine Jobvariable vereinbart.

MONJV = <filename 1..54 without-gen-vers>

Gibt den Namen einer bereits katalogisierten Jobvariable an.
CPU-LIMIT =

Legt die CPU-Zeit fest, die SM2 beim Ablauf verbrauchen darf. Wird diese Zeit iberschritten, wird der Benutzer im
Dialogbetrieb vom System benachrichtigt; im Batch-Betrieb wird der SM2-Lauf beendet.

CPU-LIMIT = *JOB-REST

Es gibt keine Zeitbeschréankung fur das Programm.

CPU-LIMIT = <integer 1..32767>

Legt die CPU-Zeit fest, die SM2 beim Ablauf verbrauchen darf.

Beim Starten des Programmes SM2 kénnen folgende Meldungen ausgegeben werden:

¢ BLS0500 PROGRAM ' SM?2', VERSI ON ' <version>" OF '<date>' LOADED
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Diese Meldung wird nur ausgegeben, wenn SM2 mit dem Kommando / START- ( EXECUTABLE- ) PROGRAM SMW2
gestartet wird. Sie informiert Gber die Version der Prephase von SM2 (Lader und Starter des Programms SM2)

NPSLOAD Program ' SM2', Version '<version> of '<date>' |oaded fromfile
Z777: $TSCOS. SYSLNK. SM2. <ver >. SM2'

Die Meldung informiert Gber die Version des Programms SM2 (nichtprivilegiertes SM2-Programm)
NPS0555 VERSI ON OF SM2 SUBSYSTEM ( TPR- PART) | S <versi on>

Die Meldung informiert Uber die Version des Subsystems SM2 (privilegiertes SM2-Programm). Diese Meldung
wird nur dem privilegierten SM2-Benutzer ausgegeben.

Die beiden letzten Ziffern der Version in den Meldungen NPSLOAD und NPS0555 entsprechen dem aktuellen
Korrekturstand des nicht- bzw. privilegierten SM2-Programms.

SM2 beenden

Das Benutzerprogramm SM2 wird mit der Anweisung END beendet.

® Der automatische Ausgabemodus wird durch die Break-Funktion abgebrochen, die END-Anweisung wird nach

Ruckkehr in den Programmodus (durch / | NFORM PROGRAM) eingegeben.

* |m Abrufmodus kann END an Stelle eines Zeichens zur Ausgabesteuerung wie jede Ausgabeanweisung

eingegeben werden.

SM2 quittiert die erfolgreiche Programmbeendigung mit der Meldung

SM2 TERM NATED NORMALLY.

i Eine Beendigung der Messdatenerfassung erfolgt in keinem Fall iber die Anweisung END. Die
Beendigung des SM2-Subsystems ist nur explizit Uber / STOP- SUBSYSTEM SUBSYSTEM NANVE=SM2
maglich.
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5.2 Ubersicht Gber die Bedienung von SM2

Nach der Programmlademeldung fordert SM2 die Eingabe von Anweisungen an.

Jeder Aufrufer (privilegierter oder nichtprivilegierter Benutzer, siehe Abschnitt ,Benutzer”) befindet sich zunachst im
Auswerteteil von SM2. Der Benutzer hat hier folgende Moglichkeiten:

® Messdaten fur die Bildschirmausgabe auswéahlen

® Bildschirmausgabe steuern

® Information Uber die Messung ausgeben.

Dem privilegierten Benutzer (SM2-Aufruf mit dem Systemprivileg SW-MONITOR-ADMINISTRATION) steht dartber
hinaus die Mdglichkeit offen, mit der Anweisung CALL-ADMINISTRATION-PART in den Administrationsteil zu
wechseln. Hier kann der SM2-Verwalter folgende Administrationsmaflinahmen vornehmen:

®* Messparameter definieren

® Optionale Messungen ein- und ausschalten

* Messwertedatei einrichten

® Privilegien fur nichtprivilegierte Benutzer vergeben

® Information Uber die Messung ausgeben

® Rechner fur SM2-Anweisungen und Reports festlegen (gilt nur fur den privilegierten Benutzer selbst).

Um die Anweisungen zur Steuerung der Echtzeitiiberwachung absetzen zu kénnen, muss der privilegierte Benutzer

in den Auswerteteil wechseln (per Anweisung CALL-EVALUATION-PART). Mit dem Wechsel legt der privilegierte
Benutzer seinen Status als SM2-Verwalter ab.
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Ablauf
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5.3 Anweisungen far SM2-Verwalter

Mit diesen Anweisungen steuern die SM2-Verwalter die Datenerfassung durch SM2. Die Anweisungen zur Vergabe
von Berechtigungen fur nichtprivilegierte Benutzer und zur Zulassung weiterer SM2-Verwalter stehen nur dem SM2-
Erst-Verwalter zur Verfigung.

Anweisungen zum Wechsel zwischen Auswerteteil und Administrationsteil

Anweisung Funktion

CALL-ADMINISTRATION-PART Vom Auswertungsteil in den Administrationsteil wechseln

CALL-EVALUATION-PART

Vom Administrationsteil zum Auswertungsteil wechseln

Anweisungen zur Definition von Messprogrammen

Fur einige der zu startenden Messprogramme muss angegeben werden, welche Messobjekte mit welchen
Parametern tGberwacht werden sollen. Es gibt ADD-, REMOVE-, SET- und MODIFY-Anweisungen.

Die ADD-Anweisungen definieren jeweils genau ein Messobjekt zu einem bestimmten Messprogramm. Mit den
REMOVE-Anweisungen kdnnen Messobjekte aus einer mithilfe von ADD-Anweisungen definierten
Messobjektemenge wieder entfernt werden. Die SET-Anweisungen definieren jeweils eine Liste von Messobjekten
oder Messparametern. Mit MODIFY-Anweisungen kénnen Standardwerte verandert werden. Die mit den
aufgezahlten Anweisungen definierten Messobjekte bzw. Messparameter kdnnen mit der Anweisung SHOW-
DEFINED-PARAMETERS ausgegeben werden. Erst mit dem Start (Anweisung START-MEASUREMENT-
PROGRAM) oder dem Neustart (CHANGE-MEASUREMENT-PROGRAM) der Messprogramme beginnt die
Uberwachung der definierten Messobjekte.Die Messprogrammdefinitionen werden zu aktiven
Messprogrammdefinitionen, die Uber die Anweisung SHOW-ACTIVE-PARAMETERS ausgegeben werden kénnen.

Anweisung
ADD-BCAM-CONNECTION-SET

ADD-CONNECTION-SET

ADD-COSMOS-EVENT
ADD-FILE
ADD-ISAM-FILE
ADD-ISAM-POOL
ADD-OPENFT-INSTANCE

MODIFY-COSMOS-
PARAMETERS

MODIFY-RESPONSETIME-
PARAMETERS

REMOVE-BCAM-CONNECTION-
SET

REMOVE-CONNECTION-SET

Funktion
Verbindungsmenge fir BCAM-CONNECTION-Messung hinzufigen

Verbindungsmenge (Anwendungen) fir die RESPONSETIME-Messung
hinzuftigen

Events zur Messprogrammdefinition der COSMOS-Messung festlegen

Zu Uberwachende Datei fur FILE-Messung festlegen

Zu Uberwachenden ISAM-Pool (Data Space) fur ISAM-Messung festlegen
Zu uberwachenden ISAM-Pool fur ISAM-Messung festlegen

Zu Uberwachende openFT-Instanz fir OPENFT-Messung festlegen

Messprogrammdefinition fir COSMOS-Messung verandern

Messprogrammdefinition fir die RESPONSETIME-Messung verandern

Verbindungsmenge fur BCAM-CONNECTION-Messung entfernen

Verbindungsmenge fiir die RESPONSETIME-Messung entfernen
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REMOVE-COSMOS-EVENT

REMOVE-FILE

REMOVE-ISAM-FILE

REMOVE-ISAM-POOL

REMOVE-OPENFT-INSTANCE

SET-BCAM-CONNECTION-
PARAMETERS

SET-CHANNEL-1O-
PARAMETERS

SET-COSMOS-PARAMETERS

SET-DISK-FILE-PARAMETERS

SET-PERIODIC-TASK-
PARAMETERS

SET-RESPONSETIME-
PARAMETERS

SET-SAMPLING-DEVICE-
PARAMETERS

SET-SERVICETIME-
PARAMETERS

SET-SYSTEM-PARAMETERS

SET-TASK-PARAMETERS

Events aus der Messprogrammdefinition fir die COSMOS-Messung
herausnehmen

Datei(en) aus der Messprogrammdefinition fuir die FILE-Messung
herausnehmen

ISAM-Pool (Data Space) aus der Messprogrammdefinition fur die ISAM-
Messung herausnehmen

ISAM-Pool(s) aus der Messprogrammadefinition fir die ISAM-Messung
herausnehmen

openFT-Instanz aus der Messprogrammdefinition fiir die OPENFT-
Messung herausnehmen
Messprogrammdefinition fir BCAM-CONNECTION-Messung festlegen

Kanale fur CHANNEL-10-Messung festlegen

Messprogrammdefinition fur COSMOS-Messung festlegen
Plattengeréate fir DISK-FILE-Messung festlegen

Tasks fur die PERIODIC-TASK-Messung festlegen

Messprogrammdefinition fur die RESPONSETIME-Messung festlegen

Erfassung der Bedienzeiten fir Plattengerate festlegen

Gerdéte fur die SERVICETIME-Messung festlegen

Gerdéte fur die erweiterte SYSTEM-Messung festlegen

Tasks und Gerate fiur die TASK-Messung festlegen

Anweisungen zum Vorbereiten, Starten und Stoppen der Messprogramme

Nach der Definition der Messobjekte und der Messparameter kann der Messprogrammlauf gestartet werden.

Fur das Messprogramm COSMOS empfiehlt sich vorher noch eine explizite Vorbereitung, um sicherzustellen, dass

der Start fehlerfrei und schnell ablauft.
Nach einer Neudefinition von Messobjekten/Messparametern muss der Messprogrammlauf gestoppt und wieder
gestartet werden, um die neu definierten Messobjekte/Messparameter fiir die Uberwachung wirksam werden zu

lassen.

Es gibt die INITIATE-, START-, CHANGE- und STOP-Anweisung.

Anweisung

INITIATE-COSMOS

Funktion
Messprogrammlauf fir COSMOS vorbereiten

Messprogrammlauf starten

95



START-MEASUREMENT-

PROGRAM

CHANGE-MEASUREMENT- aktiven Messprogrammlauf stoppen und mit neuen Messobjekten
PROGRAM /Messparametern fortsetzen

STOP-MEASUREMENT- Messprogrammlauf beenden

PROGRAM

Die Messprogramme werden mit der START-Anweisung gestartet. Die CHANGE-Anweisung ist nach einer
Redefinition von Messobjekten/Messparametern des Messprogrammlaufs erforderlich, um die neuen Messobjekte/-
parameter in die Uberwachung aufzunehmen. Der Messprogrammlauf wird gestoppt und mit den neuen
Messobjekten/-parametern gestartet. Die STOP-Anweisung beendet die angegebenen Messprogramme.

Die START-, CHANGE- und STOP-Anweisungen fuhren zu einer Unterbrechung des laufenden Messintervalls.

Anweisungen zum Offnen und SchlieRen der Messwertedatei und zur Steuerung der Datenerfassung

Neben den Reportausgaben am Bildschirm kdnnen die Messwerte fortlaufend in eine Datei geschrieben werden.
Das Einrichten (OPEN-LOG-FILE) und Schlielen (CLOSE-LOG-FI-LE) der Messwertedatei ist den SM2-Verwaltern
vorbehalten. Mit der Anweisung OPEN-LOG-FILE kénnen au3erdem die von SM2 vorbesetzten Dateimerkmale
geandert werden.

Mit der Anweisung MODIFY-MEASUREMENT-PERIODS kdnnen die Messintervalle fur die Hintergrundmessung
(=Sammeln und Schreiben der Messwerte in die Messwertedatei) und fir die Bildschirmausgabe sowie das
Stichprobenintervall verandert werden.

Anweisung Funktion

OPEN-LOG-FILE SM2-Messwertedatei 6ffnen
CLOSE-LOG-FILE SM2-Messwertedatei schlieRen
MODIFY-MEASUREMENT- SM2-Messzeitintervalle veréndern
PERIODS

Anweisungen zur Privilegienvergabe

Nach dem Starten des Subsystems ist die Uberwachung von Tasks, Dateien und ISAM-Pools durch den
nichtprivilegierten Benutzer nicht erlaubt. Mit der Anweisung MODIFY-USER-ADMISSION kann der SM2-Erst-
Verwalter allen BS2000-Benutzern die Berechtigung zur Uberwachung von Tasks der eigenen Benutzerkennung,
von Dateien und ISAM-Pools erteilen und auch wieder entziehen. Mit der Anweisung MODIFY-ADMINISTRATOR-
ADMISSION legt der SM2-Erst-Verwalter fest, ob er weitere SM2-Verwalter, sog. Zweit-Verwalter, zulassen will.

Anweisung Funktion
MODIFY-USER-ADMISSION Berechtigung fur nichtprivilegierte Benutzer festlegen
MODIFY-ADMINISTRATOR- Zulassung weiterer SM2-Verwalter festlegen
ADMISSION

Anweisungen zur Informationsausgabe

Die SHOW-Anweisungen informieren tiber den Status der Uberwachung, die Objekte und Messparameter zu
ausgewahlten Messprogrammen bzw. den Zustand der SM2-Systemtasks.
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Anweisung Funktion

SHOW-MEASUREMENT- Status der Uberwachung abfragen

STATUS

SHOW-DEFINED- Definierte Objekte und Messparameter ausgeben
PARAMETERS

SHOW-ACTIVE-PARAMETERS Aktive Objekte und Messparameter ausgeben

SHOW-USER-MEASURED- Vermessene Objekte und zugehoérige Benutzer ausgeben
OBJECTS

SHOW-SM2-STATUS Zustand der SM2-System-Tasks ausgeben
SHOW-SELECTED-HOSTS Ausgewahlte Rechner ausgeben

Anweisung zur Festlegung von Rechnern fir Administrationsanweisungen und Reports

Mit dieser Anweisung wird festgelegt, fir welche Rechner die SM2-Administrationsanweisungen gelten und fur
welche Rechner die Bildschirme ausgegeben werden.

Anweisung Funktion

SELECT-HOSTS Rechner fir SM2-Anweisungen und Bildschirmausgabe festlegen

Anweisung zum Beenden des Programms SM2

Mit der Anweisung END wird der SM2-Lauf beendet. Eingeleitete Messungen bleiben davon aber unbeeinflusst und
laufen weiter.

Anweisung Funktion

END Administration des SM2 beenden

In der folgenden Beschreibung sind die Anweisungen fiir SM2-Verwalter alphabetisch angeordnet.

i In allen Anweisungen, die Wildcard-Syntax erlauben, wird nur * als letztes Zeichen unterstiitzt. Alle
anderen in SDF moglichen Konstrukte werden mit einer Fehlermeldung abgewiesen.
Der interne Programmname fir die Syntaxprifung von SM2-Anweisungen im EDT ist SM2200.
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5.3.1 ADD-BCAM-CONNECTION-SET Verbindungsmenge fur Messprogramm BCAM-

CONNECTION hinzuftugen

Mit der Anweisung wird die Verbindungsmenge festgelegt, die zu der Messprogrammdefinition von BCAM-

CONNECTION hinzugefigt wird.
Spezifikationsmerkmale sind:

® die Art der Verbindungen mit den lokalen und den Partner(Verbindungs)namen
® der lokale und der Partnerrechnername

® die Festlegung, ob es sich um lokale oder entfernte Verbindungen handelt.

Bis zu 32 Verbindungsmengen kdénnen definiert werden.

Die Anweisung kann erst nach der Anweisung SET-BCAM-CONNECTION-PARAMETERS eingegeben werden.

Format

ADD-BCAM-CONNECTION-SET
SET-NAME = <alphanum-name 1..16>
,CONNECTION-SELECTION = *BY-NEA-NAME(...) / *BY-PORT-NUMBER(...)
*BY-NEA-NAME(...)
CONNECTION-NAME = list-poss(16): *SPECIFIED(...)
*SPECIFIED(...)
LOCAL-APPLICATION = *ANY / <alphanum-name 1..8 with wild>
,PARTNER-APPLICATION = *ANY / <alphanum-name 1..8 with wild>
*BY-PORT-NUMBER(...)
PORT-NUMBER = list-poss(16): *SPECIFIED(...)
*SPECIFIED(...)
LOCAL-PORT-NUMBER = *ANY / <integer 1..65535>
,PARTNER-PORT-NUMBER = *ANY / <integer 1..65535>
,CONNECTION-TYPE = *REMOTE / *LOCAL / *BOTH
,HOST-SELECTION = *ANY / *SPECIFIED(...)
*SPECIFIED(...)
LOCAL-HOST-NAME = *LOCAL / <alphanum-name 1..8 with-wild>

,PARTNER-HOST-NAME = *ANY / <alphanum-name 1..8 with-wild>

Operandenbeschreibung

SET-NAME = <alphanum-name 1..16>
Definiert einen Namen fiir die ausgewahlte Verbindungsmenge.
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CONNECTION-SELECTION =
Definiert die Art der zu Gberwachenden Verbindungsmenge.

CONNECTION-SELECTION =*BY-NEA-NAME(...)
Definiert eine Auswahl von Verbindungen nach dem Applikationsnamen.

CONNECTION-NAME = list-poss(16): *SPECIFIED(...)

LOCAL-APPLICATION = *ANY / <alphanum-name 1..8 with wild>

*ANY: Keine spezielle lokale Applikation wird ausgewahilt.

<alphanum-name 1..8>: Gibt den Namen der ausgewahlten lokalen Applikation an. Als letztes Zeichen ist
auch * in der Wildcard-Bedeutung erlaubt.

,PARTNER-APPLICATION = *ANY / <alphanum-name 1..8 with wild>*ANY: Keine spezielle Partner-
Applikation wird ausgewabhilt.

<alphanum-name 1..8>: Gibt den Namen der ausgewahlten Partner-Applikation an. Als letztes Zeichen ist
auch * in der Wildcard-Bedeutung erlaubt.

CONNECTION-SELECTION =*BY-PORT-NUMBER(...)
Definiert eine Auswahl von Verbindungen nach der Portnummer.

PORT-NUMBER = list-poss(16): *SPECIFIED(...)

LOCAL-PORT-NUMBER = *ANY / <integer 1..65535>
*ANY: Keine spezielle lokale Transportadresse wird ausgewahlt.
<integer 1..65535>: Lokale Transportadresse.

PARTNER-PORT-NUMBER = *ANY / <integer 1..65535>
*ANY: Keine spezielle Partner-Transportadresse wird ausgewahlt.
<integer 1..65535>: Partner-Transportadresse.

CONNECTION-TYPE =
Gibt die Art der Verbindungen an, die bei der Verbindungsmenge bericksichtigt werden sollen.

CONNECTION-TYPE = *REMOTE
Nur entfernte Verbindungen werden beriicksichtigt.

CONNECTION-TYPE = *LOCAL
Nur lokale Verbindungen werden berlicksichtigt.

CONNECTION-TYPE = *BOTH
Entfernte und lokale Verbindungen werden bericksichtigt.

HOST-SELECTION =
Definiert die Rechnernamen der Rechner, zwischen denen die zu tiberwachenden Verbindungen bestehen sollen.

HOST-SELECTION = *ANY
Kein bestimmter Rechnername wird ausgewahlt.

HOST-SELECTION = *SPECIFIED(...)

LOCAL-HOST-NAME = *LOCAL / <alphanum-name 1..8 with-wild>

*LOCAL: Der eigene Rechnername (Hostname) soll genommen werden.

<alphanum-name 1..8>: Gibt den Namen des lokalen Rechners an. Bei bestimmten Verbindungen kann sich
der lokale Rechnername vom Hostnamen unterscheiden. Als letztes Zeichen ist auch * in der Wildcard-
Bedeutung erlaubt.
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PARTNER-HOST-NAME = *ANY / <alphanum-name 1..8 with-wild>
*ANY: Kein spezieller Partnerrechner soll angenommen werden.
<alphanum-name 1..8>: Gibt den Namen des Partnerrechners an. Als letztes Zeichen ist auch * in der

Wildcard-Bedeutung erlaubt.
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5.3.2 ADD-CONNECTION-SET Verbindungsmenge fur Messprogramm RESPONSETIME
hinzufligen

Mit der Anweisung wird eine Verbindungsmenge festgelegt, die zu der Messprogrammadefinition von
RESPONSETIME hinzugefiigt wird. Eine Verbindungsmenge besteht aus einer oder mehreren (bis zu finf)
Verbindungsgruppen. Die Verbindungsmenge kann entweder positiv definiert sein, d.h. alle in dieser
Verbindungsmenge angegebenen Gruppen werden Gberwacht, oder negativ, d.h. es werden alle au3er den in der
Verbindungsmenge angegebenen Gruppen Uberwacht.

Fur jede Verbindungsmenge muss ein frei wahlbarer Name vergeben werden, unter dem diese Menge in der
Anweisung REMOVE-CONNECTION-SET und auch zur Auswertung mit SM2R1 angesprochen werden kann.

Bei Definition einer Verbindungsmenge kann zusatzlich angegeben werden, ob fir sie nur entfernte, nur lokale oder
entfernte und lokale Verbindungen bertcksichtigt werden sollen. Der SM2 reicht dann den entsprechenden
Parameterwert an BCAM-SM2 durch. Dieser Wert gilt dann fur genau diese eine Verbindungsmenge.

Diese Anweisung kann erst nach der Anweisung SET-RESPONSETIME-PARAMETERS eingegeben werden. Mit
der Anweisung SET-RESPONSETIME-PARAMETERS wird automatisch eine Verbindungsmenge mit Namen
*GLOBAL definiert, in der alle Verbindungen tberwacht werden (*\CONNECTION (*ALL)). Fir diese
Verbindungsmenge gilt nicht anderbar CONNECTION-TYPE=*REMOTE.

Insgesamt dirfen 16 Verbindungsmengen (inklusive *GLOBAL) mit insgesamt maximal 16 verschiedenen
Verbindungsgruppen (inklusive (*ALL)) definiert werden. Wird diese Anzahl Gberschritten, wird die Anweisung mit
einer Meldung abgewiesen. Wird versucht, unter einem SET-Namen mehrere SETs zu vereinbaren, wird die
Anweisung mit einer Meldung abgewiesen.

Format

ADD-CONNECTION-SET
SET-NAME = <alphanum-name 1..16>
,SET-DEFINITION = *BY-CONNECTION / *EXCEPT-CONNECTION
,CONNECTION-SET = list-poss(5): *CONNECTION(...)
*CONNECTION(...)
APPLICATION = *ALL / <alphanum-name 1..8 with-wild>

,CONNECTION-TYPE = *REMOTE / *LOCAL / *BOTH

Operandenbeschreibung

SET-NAME = <alphanum-name 1..16>
Definiert einen Namen fiir die ausgewahlte Verbindungsmenge.

SET-DEFINITION =
Definiert die zu Gberwachende Verbindungsmenge.

SET-DEFINITION = *BY-CONNECTION
Alle in der Verbindungsmenge definierten Verbindungsgruppen werden tberwacht.

SET-DEFINITION = *EXCEPT-CONNECTION
Alle Verbindungsgruppen auf3er denen, die in der Verbindungsmenge definiert sind, werden tberwacht.
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CONNECTION-SET = list-poss(5): *CONNECTION(...)
Definiert eine Auswahl von maximal funf Verbindungsgruppen.

APPLICATION = *ALL / <alphanum-name 1..8 with-wild>

*ALL: Keine spezielle Applikation wird ausgewahilt.

<alphanum-name 1..8>: Gibt den Namen der ausgewahlten Applikation an. Als letztes Zeichen ist auch * in
der Wildcard-Bedeutung erlaubt.

CONNECTION-TYPE =
Gibt die Art der Verbindungen an, die bei der Verbindungsmenge beriicksichtigt werden sollen.

CONNECTION-TYPE = *REMOTE
Nur entfernte Verbindungen werden beriicksichtigt.

CONNECTION-TYPE = *LOCAL
Nur lokale Verbindungen werden berlicksichtigt.

CONNECTION-TYPE =*BOTH
Entfernte und lokale Verbindungen werden bericksichtigt.

i Bei Anwendungen, die SOCKETS(BS2000)- bzw. ICMX(BS2000)-Schnittstellen nutzen, ist kein
Applikationsname definiert. Verbindungen dieser Anwendungen kénnen mit SM2 nicht mit ADD-
CONNECTION-SET ausgewahlt werden. Sie sind in der Verbindungsmenge *GLOBAL enthalten.

Das Messprogramm BCAM-CONNECTION unterstitzt die Auswahl des Partnerrechners, der lokalen und
der Partner-Applikation.
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5.3.3 ADD-COSMOS-EVENT Events zur Messdaten-Erfassung festlegen

Mit der Anweisung werden Events festgelegt, die zu der Messprogrammdefinition von COSMOS hinzugefiigt
werden.

Format

ADD-COSMOS-EVENT

EVENT-NAME = *STANDARD-EVENTS / list-poss(71): *STANDARD-EVENTS / *ACF / *BCAM / *BCPT /

*BLS / *BOUR / *CHTM / *CMD / *CMS / *DAB / *DCAM / *DLM / *DSM / *EIA / *EIA2 /
*EIA3 /

*FITC /*HAL / *IDLE / *INTR / *IONQ / *ISEV / *ISPL / *KAI / *LOCK / *MSG /

*NSM / *PAGE /*PAM / *PCCC / *PCTC / *PDEA / *PEND / *PIO / *PMIO / *PRGS / *PRGT /
*PRTY / *RELM / *REQM / *RSCS / *RSCT / *SDV / *SLOT / *SNAP / *STD1 / *STDI /
*STDN / *SVC / *SWSR / *TGMA / *TGMP / *TGMT / *TIC / *TINF / *TLM / *TLT / *TSKI /
*TSVC /*UTM [ *VMCH / *VMH / *VMI / *VMLK / *VMPD / *VMPR / *VMS [ *VM2 /

*WSCT / *XEIA

Operandenbeschreibung

EVENT-NAME =
Gibt den Namen der Events an, die erfasst werden sollen.

EVENT-NAME = *STANDARD-EVENTS

Folgende Events sollen standardmafiig erfasst werden: ACF, BLS, BOUR, CHTM, CMS, DAB, EIA2, EIA3, FITC,
IDLE, INTR, IONQ, PAGE, PAM, PCCC, PCTC, PEND, PMIO, PRGS, PRGT, RELM, REQM, SDV, SVC, TSKI,
TSVC, WSCT.

EVENT-NAME = list-poss(71): *STANDARD-EVENTS / *ACF / ...

Diejenigen Events, die in der Liste angegeben sind, sollen erfasst werden.

Die nicht schaltbaren (Mandatory-) Events CREA, DEST, INIT, LGON, MMRC, PTSK und STAT werden immer
erfasst.

Hinter einigen Events (sogenannte Sammelevents) steht mehr als ein Event. Die folgende Tabelle gibt einen
Uberblick:

Sammelevent-Name Events

EIA EIA2, EIA3
PEND PEND, UNPN
DAB alle DAB-Events
DLM alle DLM-Events
NSM alle NSM-Events

VM2 alle VM2000-Hypervisor-Events (nur auf /390-Servern)
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VMH

VMI

VMS

TIC

KAl

VMHS, VMHE
VMIS, VMIE
VMSS, VMSE
TICS, TICE

KCOL, KRST

Tabelle 6: Sammelevents
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5.3.4 ADD-FILE Datei zur Uberwachung festlegen

Mit der Anweisung wird die Datei festgelegt, die zur Messprogrammdefinition von FILE hinzugefligt wird. Insgesamt
diirfen fur dieses Messprogramm bis zu 32 Dateien zur Uberwachung definiert werden. Wird diese Anzahl
Uberschritten, wird die Anweisung mit einer Meldung abgewiesen.

Format

ADD-FILE

FILE-NAME = <filename 1..54>

Operandenbeschreibung

FILE-NAME = <filename 1..54>
Name der Datei, deren Zugriffswerte gemessen werden sollen. Der Dateiname muss vollqualifiziert angegeben
werden.
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5.3.5 ADD-ISAM-FILE ISAM-Pool zur Uberwachung festlegen

Mit der Anweisung wird der Name einer NK-ISAM-Datei festgelegt, der zur Messprogrammdefinition von ISAM
hinzugefugt wird.

Dies ist notwendig, wenn die Datei in einem globalen ISAM-Pool liegt, der automatisch (d.h. ohne ein
vorhergehendes Kommando CREATE-ISAM-POOL) angelegt wurde. Solche Pools liegen in einem Data Space und
haben keinen Namen. Deshalb kénnen sie nicht mit der Anweisung ADD-ISAM-POOL angesprochen werden.

Wenn die Datei nicht in einem globalen ISAM-Pool liegt, dann erfasst SM2 keine Daten. Wenn der Pool weitere
Dateien enthélt, dann erfasst SM2 nur Zugriffe auf die angegebene Datei.

Bis zu 16 ISAM-Dateien kénnen zur Uberwachung definiert werden. Davon unberiihrt konnen bis zu 16 ISAM-Pools
Uber den Namen des ISAM-Pools definiert werden.

Format

ADD-ISAM-FILE

FILE-NAME = <filename 1..54>

Operandenbeschreibung

FILE-NAME = <filename 1..54>
Name der NK-ISAM-Datei, die zur Messprogrammdefinition hinzugenommen werden soll. Der Dateiname muss
vollqualifiziert angegeben werden.
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5.3.6 ADD-ISAM-POOL ISAM-Pool zur Uberwachung festlegen

Mit der Anweisung wird ein ISAM-Pool festgelegt, der zu der Messprogrammdefinition von ISAM hinzugefiigt wird.
Insgesamt diirfen mit dieser Anweisung bis zu 16 ISAM-Pools zur Uberwachung definiert werden. Wird diese
Anzahl Uberschritten, wird die Anweisung mit einer Meldung abgewiesen.

Format
ADD-ISAM-POOL

POOL-NAME = <alphanum-name 1..8>

,SCOPE = *HOST-SYSTEM / *TASK(...)

*TASK(...)
TSN = <alphanum-name 1..4>

,CAT-ID = *HOME / <catid 1..4>

Operandenbeschreibung

POOL-NAME = <alphanum-name 1..8>
Gibt den Namen des zu tiberwachenden ISAM-Pools an.

SCOPE =
Definiert den Typ des ISAM-Pools.

SCOPE = *HOST-SYSTEM
Es handelt sich um einen globalen ISAM-Pool.

SCOPE =*TASK(...)
Es handelt sich um einen tasklokalen ISAM-Pool.

TSN = <alphanum-name 1..4>
Gibt die TSN der Task an, unter der ein tasklokaler ISAM-Pool eingerichtet wurde.

CAT-ID =
Gibt die Katalogkennung des Pubsets an, dem der ISAM-Pool zugeordnet ist.

CAT-ID = *HOME
Es handelt sich um die Katalogkennung des Home-Pubsets.

CAT-ID = <cat-id 1..4>
Katalogkennung des Pubsets, dem der ISAM-Pool zugeordnet ist.
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5.3.7 ADD-OPENFT-INSTANCE openFT-Instanz zur Uberwachung hinzufiigen

Mit der Anweisung wird eine openFT-Instanz festgelegt, die zu der Messprogrammdefinition von OPENFT
hinzugefiigt wird. Insgesamt durfen fiir dieses Messprogramm bis zu 16 openFT-Instanzen zur Uberwachung
definiert werden. Wird diese Anzahl tGberschritten, wird die Anweisung mit einer Meldung abgewiesen.

Format
ADD-OPENFT-INSTANCE
INSTANCE-NAME = <alphanum-name 1..8>

Operandenbeschreibung

INSTANCE-NAME = <alphanum-name 1..8>
Gibt den Namen der openFT-Instanz an.
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5.3.8 CALL-ADMINISTRATION-PART Vom Auswerteteil in den Administrationsteil
wechseln

Mit der Anweisung wird aus dem Auswerteteil in den Administrationsteil verzweigt, wo eine SDF-
Anweisungsoberflache zur Verfligung steht.

Mit dem Kommando CALL-EVALUATION-PART ist das Zurtickwechseln in den Auswerteteil mdglich.

Format

CALL-ADMINISTRATION-PART
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5.3.9 CALL-EVALUATION-PART Vom Administrationsteil in den Auswerteteil wechseln

Mit der Anweisung wird aus dem Administrationsteil in den Auswerteteil verzweigt, d.h. nach Eingabe dieser
Anweisung kdénnen alle zur Online-Auswertung notwendigen Anweisungen eingegeben werden. Ein
Zuruckverzweigen in den SDF-Anweisungsmodus zur Administration ist mit der Anweisung CALL-
ADMINISTRATION-PART mdglich.

Format

CALL-EVALUATION-PART
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5.3.10 CHANGE-MEASUREMENT-PROGRAM Messprogramme stoppen und mit
veranderten Messobjekten erneut starten

Mit der Anweisung wird ein aktiver Messprogrammlauf gestoppt und mit den zuvor neu definierten Messobjekten
IMessparametern wieder gestartet. Das laufende Messintervall wird dabei unterbrochen.

Format

CHANGE-MEASUREMENT-PROGRAM
TYPE = list-poss(13): *BCAM-CONNECTION / *CHANNEL-IO / *COSMOS / *DISK-FILE / *FILE /
*ISAM / *PERIODIC-TASK / *RESPONSETIME / *SAMPLING-DEVICE /

*SERVICETIME / *SYSTEM / *TASK

Operandenbeschreibung

TYPE =
Gibt den Namen des Messprogramms an, das mit veranderten Messobjekten/Messparametern neu gestartet
werden soll, siehe Kapitel ,SM2-Messprogramme*.

i Werden bei Abarbeitung der CHANGE-Anweisung bereits vor dem Stoppen der Messprogramme
Fehlerzustande erkannt, laufen die Messprogramme unveréndert weiter. Werden nach dem Stoppen
beim Neustarten der Messprogramme Fehlerzustande erkannt, bleiben die in der Anweisung
angegebenen Messprogramme gestoppt.

111



5.3.11 CLOSE-LOG-FILE Messwertedatei schlieRen

Diese Anweisung dient zum Schliel3en einer SM2-Messwertedatei. Das laufende Messintervall wird dabei
unterbrochen.

Format

CLOSE-LOG-FILE

i Beim SchlieBen der SM2-Messwertedatei werden alle Messprogramme gestoppt, die Messwerte
ausschlieRlich in die Messwertedatei schreiben (siehe Tabelle ,Uberblick tiber die SM2-Messprogramme*

).
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5.3.12 END SM2-Lauf beenden

Mit der Anweisung wird das Programm des SM2 beendet. Alle laufenden Messungen werden mit den aktuell
definierten Messparametern weitergefiihrt. Dies geschieht auch dann, wenn kein Benutzer mehr mit SM2 arbeitet.

Ein Beenden des Subsystems SM2 mit den dazugehérenden privilegierten System-Tasks kann nur mit dem
Kommando / STOP- SUBSYSTEM SUBSYSTEM NAMVE=SM? erfolgen.

Format

END
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5.3.13 INITIATE-COSMOS Messprogramm COSMOS vorbereiten

Das Messprogramm COSMOS wird vollstandig vorbereitet; allerdings werden noch keine Events aufgezeichnet —
auch keine Mandatory-Events.

Mit dieser Anweisung wird weitgehend sichergestellt, dass der anschlieRende Start des Messprogramms COSMOS
fehlerfrei und schnell (ohne Mount-Meldungen) ablauft.

Format

INITIATE-COSMOS
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5.3.14 MODIFY-ADMINISTRATOR-ADMISSION Zulassung weiterer SM2-Verwalter
festlegen

Mit der Anweisung legt der SM2-,Erst“-Verwalter fest, ob er weitere ,Zweit“-Verwalter zulassen will.

Format

MODIFY-ADMINISTRATOR-ADMISSION

CONCURRENCY =*NO / *YES

Operandenbeschreibung

CONCURRENCY =
Legt fest, ob weitere SM2-Verwalter zugelassen werden. Nach dem Start des Subsystems SM2 werden keine
weiteren SM2-Verwalter mehr erlaubt.

CONCURRENCY =*NO
Es werden keine weiteren SM2-Verwalter zugelassen.

CONCURRENCY =*YES
Es werden weitere Verwalter zugelassen. Diesen stehen alle SM2-Anweisungen zur Verfigung au3er MODIFY-
ADMINISTRATOR-ADMISSION und MODIFY-USER-ADMISSION.
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5.3.15 MODIFY-COSMOS-PARAMETERS Messprogrammdefinition der COSMOS-Messung
verandern

Mit der Anweisung kann die Messprogrammdefinition von COSMOS veréndert werden. Sie ist von Nutzen, wenn
mit der Anweisung SHOW-DEFINED-PARAMETERS Parameter gefunden wurden, die zu verandern sind.

Format

MODIFY-COSMOS-PARAMETERS
TITLE = *UNCHANGED / <c-string 1..80>
,BUFFER-SIZE = *UNCHANGED / <integer 1..40>
,NUMBER-OF-BUFFERS = *UNCHANGED / <integer 2..512>
,ADDITIONAL-INFO = *UNCHANGED / *NONE / list-poss(2): *CONFIGURATION / *¥M2000(...)
*/M2000(...)
FILE-NAME = <filename 1..54 without-gen-vers>
,OUTPUT = *UNCHANGED / *DISK(...) / *WRAP-AROUNDX...) / *TAPE(...) / *STREAM-TAPE(...)
*DISK(...)
FILE-NAME = list-poss(16): <filename 1..54 without-gen-vers>
*WRAP-AROUND(...)
FILE-NAME = <filename 1..54 without-gen-vers>
“TAPE(...)
FILE-NAME = list-poss(16): <filename 1..54 without-gen-vers>
*STREAM-TAPE(...)
FILE-NAME = list-poss(16): <filename 1..54 without-gen-vers>
,TASK-SELECTION = *UNCHANGED / *ALL / *SPECIFIED(...)
*SPECIFIED(...)

,JOB-NAME = *NOT-SPECIFIED / list-poss(8): <alphanum-name 1..8 with-wild>

,CATEGORY = *NOT-SPECIFIED / list-poss(8): <alphanum-name 1..7 with-wild>

,USER-ID = *NOT-SPECIFIED / list-poss(8): <alphanum-name 1..8 with-wild>

TSN = *NOT-SPECIFIED / list-poss(16): <alphanum-name 1..4 with-wild>

,TYPE = *NOT-SPECIFIED / list-poss(4): *SYSTEM / *DIALOG / *BATCH / *TP

,EVENT-SELECTION = *UNCHANGED / *ALL-BY-ADD-COSMOS-EVENT / *SPECIFIED...)
*SPECIFIED...)
EIA-INTERRUPT-CLASS = *UNCHANGED / *ANY / list-poss(5): *SVC / *PROGRAM /

*MACHINE-CHECK / *IO / *EXTERNAL

116



,EIA-SVC-NUMBER = *UNCHANGED / *ANY / list-poss(8): <integer 1..255>

,IO-DEVICE = *UNCHANGED / *ANY / list-poss(8): <alphanum-name 2..4>

,DAB-CACHE-ID = *UNCHANGED / *ANY / list-poss(8): <alphanum-name 1..32>

,MEMORY-CLASS = *UNCHANGED / *ANY / list-poss(4): *3/*4 | *5 | *6

, SLOT-MEMORY-CLASS = *UNCHANGED / *ANY / list-poss(4): *3/ *4 | *5 | *6

,PEND-CODE = *UNCHANGED / *ANY / list-poss(16): <integer 1..22>

,LOCK-ID = *UNCHANGED / *ANY / list-poss(4): <alphanum-name 1..2>

,TLT-DESCRIPTOR = *UNCHANGED / *ANY / list-poss(8): <alphanum-name 1..3>

,TSKI-SWITCH = *UNCHANGED / *ANY / *TASK

,TSVC-SVC-NUMBER = *UNCHANGED / *ANY / list-poss(8): <integer 1..255>

,CPU-NUMBER = *UNCHANGED / *ANY / list-poss(32): <integer 0..31>
,UNLOAD = *UNCHANGED / *AT-MEASUREMENT-PROGRAM-STOP / *AT-SM2-STOP

,MEASUREMENT-TIME = *UNCHANGED / *NOT-SPECIFIED / <integer 1..60>

Operandenbeschreibung

TITLE =
Gibt den Titel der COSMOS-Messung an.

TITLE = *UNCHANGED
Der zu diesem Zeitpunkt festgelegte Titel wird nicht verandert.

TITLE = <c-string 1..80>
Die COSMOS-Messung erhélt den angegebenen Titel.

BUFFER-SIZE =
Legt die Anzahl der 4K-Seiten je Puffer fest.

BUFFER-SIZE = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegte Anzahl an Seiten je Puffer wird nicht veréndert.

BUFFER-SIZE = <integer 1..40>
Die Puffer werden in der angegebenen Grél3e in Seiten angelegt.

NUMBER-OF-BUFFERS =
Legt die Anzahl der Puffer fest.

NUMBER-OF-BUFFERS = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegte Anzahl an Puffern wird nicht verandert.

NUMBER-OF-BUFFERS = <integer 2..512>
COSMOS legt die angegebene Anzahl an Puffern zum Schreiben der Events an.

ADDITIONAL-INFO =
Gibt an, welche Daten zusatzlich aufgezeichnet werden sollen.

ADDITIONAL-INFO = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt angegebenen Daten fir ADDITIONAL-INFO werden nicht verandert.
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ADDITIONAL-INFO = *NONE
Es werden keine zusatzlichen Daten aufgezeichnet.

ADDITIONAL-INFO = *CONFIGURATION
Die Konfiguration beim Start der Messung wird zusétzlich aufgezeichnet.

ADDITIONAL-INFO = *VYM2000(...)
Die VM2000-Events werden zusatzlich aufgezeichnet. Sie missen dazu explizit gedffnet werden (Anweisung ADD-
COSMOS-EVENT).

FILE-NAME = <filename 1..54 without-gen-vers>
Gibt den Namen der Datei an, in die VM2000-Events geschrieben werden.

OUTPUT =
Gibt an, auf welche Art die COSMOS-Messwertedateien geschrieben werden.

OUTPUT = *UNCHANGED
Der zu diesem Zeitpunkt eingestellte Wert fir OUTPUT wird nicht verandert.

OUTPUT = *DISK(...)

Die COSMOS-Messwerte werden sequentiell in die Dateien auf Platte geschrieben; d.h. pro Messwertedatei
existiert eine Schreib-Task. Ist ein Messwertepuffer voll, wird eine Schreib-Task aktiviert, die den Puffer in die
entsprechende Datei schreibt.

FILE-NAME = list-poss(16): <filename 1..54 without-gen-vers>
Gibt die Datei(en) an, in die COSMOS-Messwerte geschrieben werden.

OUTPUT = *WRAP-AROUND(...)

Die COSMOS-Messwerte werden in eine Datei auf Platte geschrieben. Die Datei wird wieder von vorne
beschrieben, wenn der reservierte Speicherplatz (PRIMARY-ALLOCATION) nicht ausreicht. Die
Sekundérzuweisung (SECONDARY-ALLOCATION) muss mit Null erfolgen.

FILE-NAME = <filename 1..54 without-gen-vers>
Gibt die Datei an, in die COSMOS-Messwerte geschrieben werden.

OUTPUT =*TAPE(...)
Die COSMOS-Messwerte werden sequenziell in die Dateien auf Band geschrieben. (Ablauf wie bei
OUTPUT=*DISK beschrieben.)

FILE-NAME = list-poss(16): <filename 1..54 without-gen-vers>
Gibt die Datei(en) an, in die COSMOS-Messwerte geschrieben werden.

OUTPUT = *STREAM-TAPE(...)

Die COSMOS-Messwertedateien werden im Streaming-Modus geschrieben. Damit ist die Méglichkeit, dass Events
nicht erfasst werden, eingeschrankt, da beim Schreiben auf Band fortlaufend ohne Neupositionierung des Bandes
geschrieben wird.

FILE-NAME = list-poss(16): <filename 1..54 without-gen-vers>
Gibt die Datei(en) an, in die COSMOS-Messwerte geschrieben werden.

TASK-SELECTION =
Bestimmt die Tasks, die Gberwacht werden sollen.

TASK-SELECTION = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt giltige Task-Uberwachung wird nicht verandert.
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TASK-SELECTION =*ALL
Alle Tasks werden lUiberwacht.

TASK-SELECTION = *SPECIFIED(...)
Legt die Tasks zur Uberwachung fest, die tiber TSN, Benutzerkennung, Job-Name, Kategorie bzw. Typ ausgewanhlt
werden.

JOB-NAME =
Die Task-Auswahl wird Uber den Job-Namen vorgenommen. Als letztes Zeichen ist auch * in der Wildcard-
Bedeutung erlaubt.

JOB-NAME = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks tber ihren Job-Namen ausgewahlt.

JOB-NAME = list-poss(8): <alphanum-name 1..8 with-wild>
Gibt die Job-Namen der Tasks an, die Gberwacht werden sollen.

CATEGORY =
Die Task-Auswahl wird Uiber die Kategorie vorgenommen. Als letztes Zeichen ist auch * in der Wildcard-
Bedeutung erlaubt.

CATEGORY = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks uber ihre Kategorie ausgewahit.

CATEGORY = list-poss(8): <alphanum-name 1..7 with-wild>
Gibt die Kategorien der Tasks an, die Gberwacht werden sollen.

USER-ID =
Die Task-Auswahl wird Uber die Benutzerkennung vorgenommen.

USER-ID = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks Uber ihre Benutzerkennung ausgewahit.

USER-ID = list-poss(8): <alphanum-name 1..8 with-wild>
Gibt die Benutzerkennungen der Tasks an, die Gberwacht werden sollen. Die Benutzerkennungen sind ohne $
anzugeben. Als letztes Zeichen ist auch * in der Wildcard-Bedeutung erlaubt.

TSN =
Die Task-Auswahl wird Uber die TSN vorgenommen.

TSN = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks Uber ihre TSN ausgewahit.

TSN = list-poss(16): <alphanum-name 1..4 with-wild>
Gibt die TSNs der Tasks an, die Giberwacht werden sollen. Als letztes Zeichen ist auch * in der Wildcard-
Bedeutung erlaubt.

TYPE =
Die Task-Auswahl wird Uber den Task-Typ vorgenommen.

TYPE = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks tber ihren Task-Typ ausgewabhilt.

TYPE = *SYSTEM
Alle System-Tasks sollen Giberwacht werden.
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TYPE =*DIALOG
Alle Dialog-Tasks sollen Uberwacht werden.

TYPE =*BATCH
Alle Batch-Tasks sollen tiberwacht werden.

TYPE =*TP
Alle TP-Tasks sollen tiberwacht werden.

EVENT-SELECTION =
Bestimmt die Events, die aufgezeichnet werden sollen. Deren Aufzeichnung wird an bestimmte Bedingungen
geknpft.

EVENT-SELECTION = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten Werte fur EVENT-SELECTION werden nicht verandert.

EVENT-SELECTION = *ALL-BY-ADD-COSMOS-EVENT
Alle gedffneten Events werden aufgezeichnet.

EVENT-SELECTION = *SPECIFIED(...)
Nur die Events werden aufgezeichnet, die den angegebenen Bedingungen gentigen.

EIA-INTERRUPT-CLASS =
Steuert die Aufzeichnung von ElA-Events in Abhéangigkeit von der INTERRUPTION CLASS (IC).

EIA-INTERRUPT-CLASS = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten ICs werden nicht verandert.

EIA-INTERRUPT-CLASS = *ANY
Die Aufzeichnung des EIA-Events erfolgt unabhangig von der IC.

EIA-INTERRUPT-CLASS = list-poss(5): *SVC / *PROGRAM / *MACHINE-CHECK / *IO / *EXTERNAL
Nur die EIA-Events mit der angegebenen IC werden aufgezeichnet.

EIA-SVC-NUMBER =
Steuert die Aufzeichnung von EIA-Events in Abhéngigkeit vom SVC.

EIA-SVC-NUMBER = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten SVCs werden nicht verandert.

EIA-SVC-NUMBER =*ANY
Die Aufzeichnung des EIA-Events erfolgt unabhangig vom SVC.

EIA-SVC-NUMBER = list-poss(8): <integer 1..255>
Nur die EIA-Events mit dem (den) angegebenen SVC(s) werden aufgezeichnet.

IO-DEVICE =
Steuert die Aufzeichnung der SDV-, CHTM-, IONQ- bzw. PMIO-Events in Abhangigkeit von der
mnemotechnischen Geréatebezeichnung.

IO-DEVICE = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten mnemotechnischen Geratebezeichnungen werden nicht verandert.

IO-DEVICE = *ANY
Die Aufzeichnung der SDV-, CHTM-, IONQ- und PMIO-Events erfolgt unabhangig von der mnemotechnischen
Gerétebezeichnung.

120



IO-DEVICE = list-poss(8): <alphanum-name 2..4>
Nur die SDV-, CHTM-, IONQ- bzw. PMIO-Events mit den angegebenen mnemotechnischen
Geratebezeichnungen werden aufgezeichnet.

DAB-CACHE-ID =
Steuert die Aufzeichnung von DAB-Events in Abhangigkeit von DAB-CACHE-IDs.

DAB-CACHE-ID = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten DAB-CACHE-IDs werden nicht verandert.

DAB-CACHE-ID = *ANY
Die DAB-Events werden unabhangig von der DAB-CACHE-ID aufgezeichnet.

DAB-CACHE-ID = list-poss(8): <alphanum-name 1..32>
Nur die DAB-Events mit den angegebenen DAB-CACHE-IDs werden aufgezeichnet.

MEMORY-CLASS =
Steuert die Aufzeichnung der RELM- bzw. REQM-Events in Abhangigkeit von der Speicherklasse.

MEMORY-CLASS = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten Speicherklassen fir RELM- bzw. REQM-Events werden nicht verandert.

MEMORY-CLASS = *ANY
Die RELM- bzw. REQM-Events werden unabhangig von der Speicherklasse aufgezeichnet.

MEMORY-CLASS = list-poss(4): *3/*4[*5 ] *6
Nur die RELM- bzw. REQM-Events mit den angegebenen Speicherklassen werden aufgezeichnet.

SLOT-MEMORY-CLASS =
Steuert die Aufzeichnung der SLOT-Events in Abhéngigkeit von der Speicherklasse.

SLOT-MEMORY-CLASS = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten Speicherklassen fir SLOT-Events werden nicht verandert.

SLOT-MEMORY-CLASS =*ANY
Die SLOT-Events werden unabhangig von der Speicherklasse aufgezeichnet.

SLOT-MEMORY-CLASS = list-poss(4): *3/*4/*5]*6
Nur die SLOT-Events mit den angegebenen Speicherklassen werden aufgezeichnet.

PEND-CODE =
Steuert die Aufzeichnung der PEND-Events in Abhangigkeit vom Pendcode.

PEND-CODE = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten Pendcodes werden nicht veréndert.

PEND-CODE = *ANY
Die PEND-Events werden unabhangig vom Pendcode aufgezeichnet.

PEND-CODE = list-poss(16): <integer 1..22>
Nur die PEND-Events mit dem angegebenen Pendcode werden aufgezeichnet.

LOCK-ID =
Steuert die Aufzeichnung der LOCK-Events in Abhangigkeit von der Lock-Id.

LOCK-ID = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten Lock-1d’s werden nicht verandert.
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LOCK-ID = *ANY
Die LOCK-Events werden unabhangig von der Lock-ld aufgezeichnet.

LOCK-ID = list-poss(4): <alphanum-name 1..2>
Nur die LOCK-Events mit den angegebenen Lock-1d’s werden aufgezeichnet.

TLT-DESCRIPTOR =
Steuert die Aufzeichnung der TLT-Events in Abhangigkeit vom TLT-DESCRIPTOR(TLT = Task Location
Table).

TLT-DESCRIPTOR = *UNCHANGED
Die derzeit festgelegten Werte fiir den TLT-DESCRIPTOR werden nicht verandert.

TLT-DESCRIPTOR = *ANY
Die Aufzeichnung der TLT-Events erfolgt unabhangig vom TLT-DESCRIPTOR.

TLT-DESCRIPTOR = list-poss(8): <alphanum-name 1..3>
Nur die TLT-Events mit den angegebenen TLT-DESCRIPTORen werden aufgezeichnet.

TSKI-SWITCH =
Steuert die Aufzeichnung des TSKI-Events abhangig von der T.I.C. (Task in Control).

TSKI-SWITCH =*UNCHANGED
Der zu diesem Zeitpunkt festgelegte Wert fur TSKI-SWITCH wird nicht verandert.

TSKI-SWITCH = *ANY
Die Aufzeichnung der TSKI-Events erfolgt unabhéngig von der T.I.C.

TSKI-SWITCH = *TASK
Es wird jeweils nur das erste TSKI-Event einer T.I.C. aufgezeichnet.

TSVC-SVC-NUMBER =
Steuert die Aufzeichnung der TSVC-Events nach SVC-Nummern.

TSVC-SVC-NUMBER = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten SVC-Nummern werden nicht veréndert.

TSVC-SVC-NUMBER = *ANY
Die Aufzeichnung der TSVC-Events erfolgt unabhéngig von der SVC-Nummer.

TSVC-SVC-NUMBER = list-poss(8): <integer 1..255>
Die TSVC-Events werden fiir die angegebenen SVC-Nummern aufgezeichnet.

CPU-NUMBER =
Steuert die Aufzeichnung der Events in Abhéngigkeit von der CPU-Nummer.

CPU-NUMBER = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten CPU-Nummern werden nicht verandert.

CPU-NUMBER = *ANY
Die Events werden unabhangig von der CPU-Nummer aufgezeichnet.

CPU-NUMBER = list-poss(32): <integer 0..31>
Nur die Events fir die angegebenen CPU-Nummern werden aufgezeichnet.

UNLOAD =
Gibt den Zeitpunkt an, zu dem das Subsystem COSMOS entladen werden soll.
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UNLOAD =*UNCHANGED
Der zu diesem Zeitpunkt festgelegte Wert wird nicht ver&ndert.

UNLOAD =*AT-MEASUREMENT-PROGRAM-STOP
Das Subsystem COSMOS wird am Ende der COSMOS-Messung entladen.

UNLOAD = *AT-SM2-STOP
Das Subsystem COSMOS wird am Ende der SM2-Messung entladen.

MEASUREMENT-TIME =
Legt die Dauer der Messung fest.

MEASUREMENT-TIME = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegte Dauer der Messung wird beibehalten.

MEASUREMENT-TIME = *NOT-SPECIFIED
Die Messung wird durch den Anwender mit der Anweisung STOP-MEASUREMENT-PROGRAM TYPE =
*COSMOS beendet.

MEASUREMENT-TIME = <integer 1..60>
Legt die Zeit in Minuten fest, nach deren Ablauf die Messung automatisch beendet werden soll.
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5.3.16 MODIFY-MEASUREMENT-PERIODS Messzeitintervalle verandern

Mit der Anweisung kdnnen die SM2-Zeitintervalle verandert werden, die eine zyklische Erfassung von SM2-
Messdaten steuern.

Format

MODIFY-MEASUREMENT-PERIODS

OFFLINE-PERIOD = *UNCHANGED / <integer 10..3600>

,ONLINE-PERIOD = *UNCHANGED / *SAME-AS-OFFLINE / <integer 10..3600>
,SAMPLING-PERIOD = *UNCHANGED / <integer 200..10000>

Operandenbeschreibung

OFFLINE-PERIOD =
Gibt das SM2-Messintervall an, in dem die Messwerte gesammelt und in die Datei geschrieben werden.

OFFLINE-PERIOD = *UNCHANGED
Das zu diesem Zeitpunkt festgelegte Messintervall bleibt unverandert. Beim Starten des Subsystems SM2 wird
dieser Wert auf 150 Sekunden festgelegt.

OFFLINE-PERIOD = <integer 10..3600>
Definiert das SM2-Messintervall in Sekunden.

ONLINE-PERIOD =

Gibt das SM2-Messintervall an, in dem die Messwerte fur die Bildschirmausgabe gesammelt und ausgegeben
werden. Der Zyklus der Hintergrundmessung (= Sammeln und Schreiben der Messwerte in die Messwertedatei)
wird dabei nicht veréndert.

ONLINE-PERIOD = *UNCHANGED
Der Online-Zyklus bleibt unverandert. Beim Starten des Subsystems SM2 wird dieser Wert auf *SAME-AS-
OFFLINE gesetzt, d.h. es ist kein eigener Online-Zyklus definiert.

ONLINE-PERIOD = *SAME-AS-OFFLINE

Der Online-Zyklus entspricht dem der Hintergrundmessung. Fur die interne Verwaltung der Daten ist diese
Einstellung am ginstigsten. Wird tiber einen langeren Zeitraum kein eigener Online-Zyklus bendtigt, sollte diese
Einstellung gewahlt werden.

ONLINE-PERIOD = <integer 10..3600>
Definiert einen Online-Zyklus in Sekunden.

i Wird fur OFFLINE- und ONLINE-PERIOD der gleiche Wert eingestellt, so entspricht dies nicht dem
gleichen wie ONLINE-PERIOD = *SAME-AS-OFFLINE. Vielmehr werden intern getrennte Puffer gehalten
und mit Daten gefllt. Aus Griinden der Systembelastung ist eine solche Parametereinstellung zu
vermeiden.

SAMPLING-PERIOD =
Verandert das Stichprobenintervall (Zeitintervall), in dem von einigen SM2-Messgro3en Stichproben genommen
werden.
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SAMPLING-PERIOD = *UNCHANGED
Das Stichprobenintervall bleibt unveréndert. Beim Starten des Subsystems wird dieser Wert auf 800 Millisekunden
festgelegt.

SAMPLING-PERIOD = <integer 200..10000>
Definiert ein Stichprobenintervall in Millisekunden. Ein eingegebener Wert wird auf ein Vielfaches von 100
Millisekunden abgerundet.
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5.3.17 MODIFY-RESPONSETIME-PARAMETERS Messprogrammdefinition der
RESPONSETIME-Messung verandern

Mit der Anweisung kann die Messprogrammdefinition von RESPONSETIME verandert werden.

Format

MODIFY-RESPONSETIME-PARAMETERS

SCOPE = *UNCHANGED / list-poss(2): *BUCKET / *CATEGORY

,DEFINITION = *UNCHANGED / *1 / *2

,CONNECTION-NUMBER = *UNCHANGED / <integer 1..8187>

,RESPONSETIME-BUCKETS = *UNCHANGED / *STD-LIMITS / list-poss(5): <integer 1..99999>
,THINKTIME-BUCKETS = *UNCHANGED / *STD-LIMITS / list-poss(5): <integer 1..99999>
,TRANSACTTIME-BUCKETS = *UNCHANGED / *STD-LIMITS / list-poss(5): <integer 1..99999>

SWAITTIME-BUCKETS = *UNCHANGED / *STD-LIMITS / list-poss(5): <integer 1..99999>

Operandenbeschreibung

SCOPE =
Legt fest, ob die Antwortzeitdaten bucketspezifisch oder kategoriespezifisch erfasst werden sollen.

SCOPE = *UNCHANGED
Der zu diesem Zeitpunkt festgelegte Scope wird nicht verandert.

SCOPE =*BUCKET
Die Antwortzeitdaten sollen bucketspezifisch erfasst werden.

SCOPE = *CATEGORY
Die Antwortzeitdaten sollen kategoriespezifisch erfasst werden.

DEFINITION =
Definiert die Art der Antwortzeit, die gemessen werden soll.

DEFINITION = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegte Art der Antwortzeit wird nicht veréndert.

DEFINITION =*1

Als Antwortzeit gilt die Zeit zwischen einer Anwendereingabe und der dazugehérigen ersten Ausgabe.

DEFINITION = *2

Zusatzlich zu der mit 1 definierten Antwortzeit werden die Zeiten zwischen den Folgeausgaben zu einer Eingabe

einzeln als Antwortzeiten ausgegeben.

CONNECTION-NUMBER =
Legt die Anzahl der maximal zu Uberwachenden Verbindungen fest.

CONNECTION-NUMBER =*UNCHANGED

Die zu diesem Zeitpunkt festgelegte Verbindungsanzahl des Messprogramms RESPON-SETIME wird nicht

verandert.
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CONNECTION-NUMBER = <integer 1..8187>
Es wird maximal die angegebene Anzahl der Verbindungen erfasst.

RESPONSETIME-BUCKETS =
Die Obergrenzen von bis zu fiinf Bereichen werden definiert (Einheit=100 ms), in die Antwortzeiten entsprechend
ihrer Grol3e abgelegt werden.

RESPONSETIME-BUCKETS = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten Obergrenzen der Bereiche flr Antwortzeit werden nicht verandert.

RESPONSETIME-BUCKETS = *STD-LIMITS
Die Obergrenzen der Bereiche flir Antwortzeit werden auf 5, 10, 20, 50, 100 eingestellt.

RESPONSETIME-BUCKETS = list-poss(5): <integer 1..99999>
Die Obergrenzen der Bereiche fir Antwortzeiten werden festgelegt. Sie missen in aufsteigender Reihenfolge
angegeben werden.

THINKTIME-BUCKETS =
Die Obergrenzen von bis zu fiinf Bereichen werden definiert (Einheit=100ms), in die Denkzeiten entsprechend ihrer
Grol3e abgelegt werden sollen.

THINKTIME-BUCKETS = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten Obergrenzen der Bereiche fur Denkzeit werden nicht veréndert.

THINKTIME-BUCKETS = *STD-LIMITS
Die Obergrenzen der Bereiche fur Denkzeiten werden auf 50, 150, 300, 600, 1200 eingestellt.

THINKTIME-BUCKETS = list-poss(5): <integer 1..99999>
Die Obergrenzen der Bereiche flir Denkzeiten werden festgelegt. Sie missen in aufsteigender Reihenfolge
angegeben werden.

TRANSACTTIME-BUCKETS =
Die Obergrenzen von bis zu funf Bereichen werden definiert (Einheit=100ms), in die Transaktionszeiten
entsprechend ihrer Grél3e abgelegt werden sollen.

TRANSACTTIME-BUCKETS = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten Obergrenzen der Bereiche fur Transaktionszeit werden nicht veréndert.

TRANSACTTIME-BUCKETS = *STD-LIMITS
Die Obergrenzen der Bereiche flr Transaktionszeiten werden auf 5, 10, 20, 50 und 100 eingestellt.

TRANSACTTIME-BUCKETS = list-poss(5): <integer 1..99999>
Die Obergrenzen der Bereiche flir Transaktionszeiten werden festgelegt. Sie missen in aufsteigender Reihenfolge
angegeben werden.

WAITTIME-BUCKETS =
Die Obergrenzen von bis zu fiinf Bereichen werden definiert (Einheit=100ms), in die Wartezeiten im BCAM-Pool
entsprechend ihrer Gré3e abgelegt werden sollen.

WAITTIME-BUCKETS = *UNCHANGED
Die zu diesem Zeitpunkt festgelegten Obergrenzen der Bereiche fur Wartezeiten im BCAM-Pool werden nicht
verandert.

WAITTIME-BUCKETS =*STD-LIMITS
Die Obergrenzen der Bereiche fur Wartezeiten im BCAM-Pool werden auf 1, 2, 5, 10 und 20 eingestellt.
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WAITTIME-BUCKETS = list-poss(5): <integer 1..99999>
Die Obergrenzen der Bereiche fur Wartezeiten im BCAM-Pool werden festgelegt. Sie missen in aufsteigender
Reihenfolge angegeben werden.
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5.3.18 MODIFY-USER-ADMISSION Rechte fur nichtprivilegierte Benutzer festlegen

Mit der Anweisung legt der SM2-,Erst“-Verwalter fest, ob und welche Benutzer benutzerspezifische
Messprogramme durchfiihren durfen.

Format

MODIFY-USER-ADMISSION
TASK = *UNCHANGED / *ALLOW(...) / *INHIBIT
*ALLOW(...)
USER-ID = *ALL / list-poss(16): <alphanum-name 1..8>
,FILE = *UNCHANGED / *ALLOW(...) / *INHIBIT
*ALLOW(...)
USER-ID = *ALL / list-poss(16): <alphanum-name 1..8>
JISAM = *UNCHANGED / *ALLOW(...) / *INHIBIT
*ALLOW(...)

USER-ID = *ALL / list-poss(16): <alphanum-name 1..8>

Operandenbeschreibung

TASK =
Die Berechtigung fur das benutzerspezifische Messprogramm TASK wird festgelegt.

TASK = *UNCHANGED

Die zu diesem Zeitpunkt festgelegte Berechtigung fiir das benutzerspezifische Messprogramm TASK bleibt
unverandert. Nach dem Starten des Subsystems SM2 ist das benutzerspezifische Messprogramm TASK nicht
erlaubt.

TASK = *ALLOW(...)
Das benutzerspezifische Messprogramm TASK ist erlaubt. Der Benutzer meldet mit den BS2000-Kommandos
ISTART-TASK-MEASUREMENT bzw. /STOP-TASK-MEASURE-MENT Tasks zur Uberwachung an bzw. ab.

USER-ID =
Gibt die Benutzer an, flr die das benutzerspezifische Messprogramm TASK erlaubt ist.

USER-ID = *ALL
Das benutzerspezifische Messprogramm TASK ist allen BS2000-Benutzern erlaubt.

USER-ID = list-poss(16): <alphanum-name 1..8>
Das benutzerspezifische Messprogramm TASK ist den Benutzern der angegebenen Benutzerkennungen
erlaubt. Die Benutzerkennungen sind ohne $ anzugeben.

TASK =*INHIBIT
Das benutzerspezifische Messprogramm TASK wird untersagt. Alle gerade laufenden Messungen werden beendet.

FILE =
Die Berechtigung fur das benutzerspezifische Messprogramm FILE wird festgelegt.
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FILE = *UNCHANGED

Die zu diesem Zeitpunkt festgelegte Berechtigung fiir das benutzerspezifische Messprogramm FILE bleibt
unverandert. Nach dem Starten des Subsystems SM2 ist das benutzerspezifische Messprogramm FILE nicht
erlaubt.

FILE =*ALLOW(...)
Das benutzerspezifische Messprogramm FILE ist erlaubt. Mit der SM2-Anweisung FILE wird eine Datei zur
Uberwachung angemeldet.

USER-ID =
Gibt die Benutzer an, fur die das benutzerspezifische Messprogramm FILE erlaubt ist.

USER-ID = *ALL
Das benutzerspezifische Messprogramm FILE ist allen BS2000-Benutzern erlaubt.

USER-ID = list-poss(16): <alphanum-name 1..8>
Das benutzerspezifische Messprogramm FILE ist den Benutzern der angegebenen Benutzerkennungen
erlaubt. Die Benutzerkennungen sind ohne $ anzugeben.

FILE = *INHIBIT
Das benutzerspezifische Messprogramm FILE wird untersagt. Alle gerade laufenden Messungen werden beendet.

ISAM =
Die Berechtigung fur das benutzerspezifische Messprogramm ISAM wird festgelegt.

ISAM = *UNCHANGED

Die zu diesem Zeitpunkt festgelegte Berechtigung fiir das benutzerspezifische Messprogramm ISAM bleibt
unverandert. Nach dem Starten des Subsystems SM2 ist das benutzerspezifische Messprogramm ISAM nicht
erlaubt.

ISAM = *ALLOW(...)
Das benutzerspezifische Messprogramm ISAM ist erlaubt. Mit den SM2-Anweisungen START-/STOP-/CHANGE-
ISAM-STATISTICS kénnen ISAM-Pools zur Messung an- bzw. abgemeldet werden.

USER-ID =
Gibt die Benutzer an, fur die das benutzerspezifische Messprogramm ISAM erlaubt ist.

USER-ID = *ALL
Das benutzerspezifische Messprogramm ISAM ist allen BS2000-Benutzern erlaubt.

USER-ID = list-poss(16): <alphanum-name 1..8>
Das benutzerspezifische Messprogramm ISAM ist den Benutzern der angegebenen Benutzerkennungen
erlaubt. Die Benutzerkennungen sind ohne $ anzugeben.

ISAM = *INHIBIT
Das benutzerspezifische Messprogramm ISAM wird untersagt. Alle gerade laufenden Messungen werden beendet.

i Die Beschrankung auf eine Maximalzahl zu Gberwachender Objekte wird nicht geandert.
Wird durch Eingabe des Parameters *INHIBIT fir alle Benutzer die Ausfihrungsberechtigung
zurlickgezogen, so werden dadurch die von ihm Uberwachten Objekte automatisch von der Messung
abgemeldet. Wird die Liste der Benutzerkennungen geandert (*ALLOW(USER-ID=...)), so werden die
Benutzer, die vorher eine Messung gestartet haben, nicht automatisch abgemeldet; sie kdnnen ihre
Messungen noch beenden.
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5.3.19 OPEN-LOG-FILE Messwertedatei eroffnen

Diese Anweisung dient zum Erdffnen einer SM2-Messwertedatei. Das laufende Messintervall wird dabei
unterbrochen.

Format

OPEN-LOG-FILE

FILE = *STD / *BY-LINK-NAME

,BUFFER-OUTPUT = *NORMAL / *IMMEDIATE

Operandenbeschreibung

FILE =
Eine Messwertedatei mit den folgenden Optionen wird eréffnet. Ist zu dem Zeitpunkt bereits eine andere
Messwertedatei erdffnet, so wird diese gleichzeitig geschlossen.

FILE =*STD

Es wird eine SAM-Datei eroffnet, die den Namen SM2.hostname.yyyy-mm-dd.sss.nn erhalt. Dabei ist hosthame der
Rechnername, wie er auch auf den Bildschirmen ausgegeben wird, yyyy-mm-dd das Tagesdatum zum Zeitpunkt
der Dateieinrichtung, sss die Nummer der BS2000-Session und nn die laufende Nummer der SM2-Messwertedatei
innerhalb dieser Session (ab 1 gezahlt). Die Datei wird auf der Kennung angelegt, auf der die Anweisung zum
Offnen eingegeben wird. Dateiattribute siehe Abschnitt ,Schreiben in dieMesswertedatei.

FILE = *BY-LINK-NAME
Es wird eine SAM- oder PAM-Datei mit dem Namen und den Dateimerkmalen er6ffnet, die zuvor in einem ADD-
FILE-LINK-Kommando definiert wurden. Der zu verwendende Dateikettungsname ist SMLINK.

BUFFER-OUTPUT =
Festlegung der Dateiausgabe.

BUFFER-OUTPUT = *NORMAL
Ein Puffer wird immer dann geschrieben, wenn er gefiillt ist.

BUFFER-OUTPUT = *IMMEDIATE

Am Ende jedes Messintervalls wird ein Datensatz zur Kennzeichnung des Messintervall-Endes geschrieben,
danach wird der Ausgabepuffer sofort ausgegeben. Auch nicht komplett mit Daten gefillte Puffer werden
ausgegeben. Dies kann zu einem Blockverschnitt fiihren. Eine so erzeugte Datei sollte mit SM2U1 nachbearbeitet
werden; die nicht mit Daten gefillten Blockteile werden dabei entfernt. Diese Form der Dateiausgabe sollte
verwendet werden, wenn die gedffnete Datei mit SM2U1 umgesetzt werden soll.
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5.3.20 REMOVE-BCAM-CONNECTION-SET Verbindungsmenge(n) fiir Messprogramm
BCAM-CONNECTION entfernen

Mit der Anweisung wird eine (oder alle) Verbindungsmenge(n) festgelegt, die aus der Messprogrammdefinition von
BCAM-CONNECTION entfernt werden soll(en).

Format

REMOVE-BCAM-CONNECTION-SET

SET-NAME = *ALL / <alphanum-name 1..16>

Operandenbeschreibung

SET-NAME =
Gibt den Namen der Verbindungsmenge an, die aus der Messprogrammdefinition herausgenommen werden soll.

SET-NAME =*ALL
Alle Verbindungsmengen sollen aus der Messprogrammdefinition herausgenommen werden.

SET-NAME = <alphanum-name 1..16>
Name der Verbindungsmenge, die aus der Messprogrammadefinition herausgenommen wird.
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5.3.21 REMOVE-CONNECTION-SET Verbindungsmenge(n) fir Messprogramm
RESPONSETIME entfernen

Mit der Anweisung wird eine (oder alle) Verbindungsmenge(n) festgelegt, die aus der Messprogrammdefinition von
RESPONSETIME entfernt werden soll(en). Die Verbindungsmenge *GLOBAL (siehe auch Anweisung ADD-
CONNECTION-SET) kann nicht entfernt werden.

Format

REMOVE-CONNECTION-SET

SET-NAME = *ALL / <alphanum-name 1..16>

Operandenbeschreibung

SET-NAME =*ALL
Alle Verbindungsmengen auf3er *GLOBAL sollen entfernt werden.

SET-NAME = <alphanum-name 1..16>
Name der Verbindungsmenge, die aus der Messprogrammadefinition entfernt werden soll.
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5.3.22 REMOVE-COSMOS-EVENT Events fur Messprogramm COSMOS entfernen

Mit der Anweisung werden Events festgelegt, die aus der Messprogrammadefinition von COSMOS entfernt werden.
Format

REMOVE-COSMOS-EVENT

EVENT-NAME = *STANDARD-EVENTS / *ALL / list-poss(71): *STANDARD-EVENTS / *ACF / *BCAM /

*BCPT / *BLS / *BOUR / *CHTM / *CMD / *CMS / *DAB / *DCAM / *DLM / *DSM / *EIA /
*EIA2 /

*EIA3 / *FITC / *HAL / *IDLE / *INTR / *IONQ / *ISEV / *ISPL / *KAI / *LOCK / *MSG /
*NSM /*PAGE / *PAM / *PCCC / *PCTC / *PDEA / *PEND / *PI1O / *PMIO / *PRGS /
*PRGT / *PRTY / *RELM / *REQM / *RSCS / *RSCT / *SDV / *SLOT / *SNAP / *STD1 /
*STDI /*STDN / *SVC / *SWSR / *TGMA / *TGMP [/ *TGMT / *TIC / *TINF / *TLM / *TLT /
*TSKI/*TSVC / *UTM / *VMCH / *VMH / *VMI / *VMLK / *VMPD / *VMPR / *VMS / *VM2 /

*WSCT / *XEIA

Operandenbeschreibung

EVENT-NAME =
Gibt den Namen der Events an, die aus der Messprogrammdefinition entfernt werden sollen.

EVENT-NAME = *STANDARD-EVENTS

Die folgenden Standard-Events sollen aus der Messprogrammdefinition entfernt werden: ACF, BLS, BOUR, CHTM,
CMS, DAB, EIA2, EIA3, FITC, IDLE, INTR, IONQ, PAGE, PAM, PCCC, PCTC, PEND, PMIO, PRGS, PRGT,
RELM, REQM, SDV, SVC, TSKI, TSVC, WSCT.

EVENT-NAME = *ALL
Alle Events — auf3er den nicht schaltbaren (Mandatory-) Events CREA, DEST, INIT, LGON, MMRC, PTSK und
STAT — werden aus der Messprogrammadefinition entfernt.

EVENT-NAME = list-poss(71): *STANDARD-EVENTS / ...

Diejenigen Events, die in der Liste angegeben sind, sollen aus der Messprogrammdefinition entfernt werden.
Die nicht schaltbaren (Mandatory-) Events CREA, DEST, INIT, LGON, MMRC, PTSK und STAT werden nicht
entfernt.
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5.3.23 REMOVE-FILE Dateien fir Messprogramm FILE entfernen

Mit der Anweisung wird eine (oder alle) Datei(en) festgelegt, die aus der Messprogrammdefinition von FILE entfernt
werden soll(en).

Format

REMOVE-FILE

FILE-NAME = *ALL / <filename 1..54>

Operandenbeschreibung

FILE-NAME =*ALL
Alle Dateien sollen aus der Messprogrammdefinition entfernt werden.

FILE-NAME = <filename 1..54>
Der Name der Datei, die aus der Messprogrammdefinition entfernt werden soll. Der Dateiname muss vollqualifiziert
angegeben werden.
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5.3.24 REMOVE-ISAM-FILE ISAM-Pool fur Messprogramm ISAM entfernen

Mit der Anweisung wird der Name einer NK-ISAM-Datei festgelegt, der aus der Messprogrammdefinition von ISAM
entfernt werden soll.

Format

REMOVE-ISAM-FILE

FILE-NAME = *ALL / <filename 1..54>

Operandenbeschreibung

FILE-NAME = *ALL
Die Namen aller NK-ISAM-Dateien sollen aus der Messprogrammdefinition entfernt werden.

FILE-NAME = <filename 1..54>
Name der NK-ISAM-Datei, der aus der Messprogrammdefinition entfernt werden soll. Der Dateiname muss
vollqualifiziert angegeben werden.
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5.3.25 REMOVE-ISAM-POOL ISAM-Pools fur Messprogramm ISAM entfernen

Mit der Anweisung wird ein (oder alle) ISAM-Pool(s) festgelegt, der/die aus der Messprogrammdefinition von ISAM
entfernt werden soll(en).

Format

REMOVE-ISAM-POOL

POOL-NAME = *ALL / <alphanum-name 1..8>

,SCOPE = *ANY / *HOST-SYSTEM / *TASK(...)

*TASK(...)
TSN = <alphanum-name 1..4>

,CAT-ID = *ANY / *HOME / <cat-id 1..4>

Operandenbeschreibung

POOL-NAME =*ALL
Alle ISAM-Pools sollen aus der Messprogrammdefinition entfernt werden. Die Angaben SCOPE und CAT-ID
bleiben in diesem Fall unberiicksichtigt.

POOL-NAME = <alphanum-name 1..8>
Gibt den Namen des ISAM-Pools an, der aus der Messprogrammdefinition entfernt werden soll.

SCOPE =
Definiert den Typ des ISAM-Pools, der aus der Messprogrammdefinition entfernt werden soll.

SCOPE = *ANY
Globale und tasklokale Pools sollen aus der Messprogrammadefinition entfernt werden.

SCOPE = *HOST-SYSTEM
Es handelt sich um einen globalen ISAM-Pool.

SCOPE =*TASK(...)
Es handelt sich um einen tasklokalen ISAM-Pool.

TSN = <alphanum-name 1..4>
Gibt die TSN der Task an, unter der ein tasklokaler ISAM-Pool eingerichtet wurde.

CAT-ID =

Gibt die Katalogkennung des Pubsets des ISAM-Pools an, der aus der Messprogrammdefinition entfernt werden
soll.

CAT-ID = *ANY
ISAM-Pools mit jeder beliebigen Katalogkennung sollen aus der Messprogrammdefinition entfernt werden.

CAT-ID = *HOME
Es handelt sich um die Katalogkennung des HOME-Pubsets.

CAT-ID = <cat-id 1..4>
Katalogkennung des Pubsets, dem der ISAM-Pool zugeordnet ist.
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5.3.26 REMOVE-OPENFT-INSTANCE openFT-Instanz fur Messprogramm OPENFT
entfernen

Mit der Anweisung werden openFT-Instanzen festgelegt, die aus der Messprogrammadefinition von OPENFT
entfernt werden sollen.

Format

REMOVE-OPENFT-INSTANCE

INSTANCE-NAME = *ALL / <alphanum-name 1..8>

Operandenbeschreibung

INSTANCE-NAME = *ALL
Alle openFT-Instanzen sollen aus der Messprogrammdefinition entfernt werden.

INSTANCE-NAME = <alphanum-name 1..8>
Name der openFT-Instanz, die aus der Messprogrammdefinition entfernt werden soll.
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5.3.27 SELECT-HOSTS Rechner fur SM2-Anweisungen und Bildschirmausgabe festlegen

Mit der Anweisung wird festgelegt, fir welche Rechner die SM2-Administrationsanweisungen gelten und fur welche
Rechner die Bildschirme ausgegeben werden. Werden Reports ausgegeben, so schicken die ausgewahlten
entfernten Rechner ihre Messdaten zum lokalen Rechner.

Die Anweisung wirkt nur lokal fir den jeweiligen Aufrufer. Jeder Aufrufer mit Administrationsprivileg kann eine
eigene Liste mit Rechnern festlegen. Mit der END-Anweisung wird diese Festlegung wieder geldscht.

Format

SELECT-HOSTS
HOST-NAME = *ALL / *LOCAL / list-poss(16): <alphanum-name 1..8>

,PARTNER-TYPE = *XCS / *CCS

Operandenbeschreibung

HOST-NAME =
Legt die entsprechenden Rechnernamen fest.

HOST-NAME = *ALL
Alle Rechner werden ausgewahlt.

HOST-NAME = *LOCAL
Der eigene Rechner wird ausgewahlt.

HOST-NAME = list-poss(16): <alphanum-name 1..8>
Die Uiber den Host-Namen angegebenen Rechner werden ausgewahlt.

PARTNER-TYPE =
Gibt den MSCF-spezifischen Partnertyp des Rechners an.

PARTNER-TYPE = *XCS
Rechner vom Partnertyp XCS werden ausgewahilt.

PARTNER-TYPE = *CCS
Rechner vom Partnertyp CCS werden ausgewahlt.

i Der Host-Name dient zur eindeutigen Identifizierung eines Rechners in einem Rechnerverbund. Dieser
Name muss bei der SELECT-HOSTS-Anweisung angegeben werden und wird als Rechnername auf den
Bildschirmen ausgegeben.

Es ist zu beachten, dass beim Aufbau einer MSCF-Verbindung ein Prozessor-Name anzugeben ist.

Der Prozessor-Name kann sich vom Host-Namen unterscheiden. Mit dem Prozessor-Namen ist ein
Rechner nur lokal aus der Sicht eines Rechners eindeutig identifiziert, nicht aber global im
Rechnerverbund.

Der Host-Name entspricht dem lokalen Prozessor-Namen.
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5.3.28 SET-BCAM-CONNECTION-PARAMETERS Messprogrammdefinition der BCAM-
CONNECTION-Messung festlegen

Mit der Anweisung werden die globalen Messparameter fiir das Messprogramm BCAM-CONNECTION festgelegt.

Format

SET-BCAM-CONNECTION-PARAMETERS

INWAIT-BUCKETS = *STD-LIMITS / *UNCHANGED / list-poss(4):<integer 1..999999>
,REACT-BUCKETS = *STD-LIMITS / *UNCHANGED / list-poss(4):<integer 1..999999>
,INPROC-BUCKETS = *STD-LIMITS / *UNCHANGED / list-poss(4):<integer 1..999999>

,OUTPROC-BUCKETS = *STD-LIMITS / *UNCHANGED / list-poss(4):<integer 1..999999>

Operandenbeschreibung

INWAIT-BUCKETS =
Es werden die Obergrenzen von bis zu vier Bereichen definiert [Einheit: ms], in welche die INWAIT-Zeiten
entsprechend ihrer Gré3e abgelegt werden.

INWAIT-BUCKETS = *STD-LIMITS
Die Obergrenzen der Bereiche flr INWAIT-Zeiten werden auf 100, 200, 500 und 1000 ms eingestellt.

INWAIT-BUCKETS = *UNCHANGED
Die bei BCAM aktuell eingestellten Obergrenzen der Bereiche fur INWAIT-Zeiten werden unveréndert ibernommen.

INWAIT-BUCKETS = list-poss(4): <integer 1..999999>
Die Obergrenzen der Bereiche flir INWAIT-Zeiten werden festgelegt. Sie missen in aufsteigender Reihenfolge
angegeben werden.

REACT-BUCKETS =
Es werden die Obergrenzen von bis zu vier Bereichen definiert [Einheit: ms], in welche die REACT-Zeiten
entsprechend ihrer Gré3e abgelegt werden.

REACT-BUCKETS = *STD-LIMITS
Die Obergrenzen der Bereiche fir REACT-Zeiten werden auf 500, 1000, 2000 und 4000 ms eingestellt.

REACT-BUCKETS = *UNCHANGED
Die bei BCAM aktuell eingestellten Obergrenzen der Bereiche fiir REACT-Zeiten werden unverandert ibernommen.

REACT-BUCKETS = list-poss(4):<integer 1..999999>
Die Obergrenzen der Bereiche fir REACT-Zeiten werden festgelegt. Sie missen in aufsteigender Reihenfolge
angegeben werden.

INPROC-BUCKETS =
Es werden die Obergrenzen von bis zu vier Bereichen definiert [Einheit; ms], in welche die INPROC-Zeiten
entsprechend ihrer Gré3e abgelegt werden.

INPROC-BUCKETS = *STD-LIMITS
Die Obergrenzen der Bereiche fir INPROC-Zeiten werden auf 100, 200, 500 und 1000 ms eingestellt.

INPROC-BUCKETS = *UNCHANGED
Die bei BCAM aktuell eingestellten Obergrenzen der Bereiche fiir INPROC-Zeiten werden unverandert
Ubernommen.
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INPROC-BUCKETS = list-poss(4):<integer 1..999999>
Die Obergrenzen der Bereiche flir INPROC-Zeiten werden festgelegt. Sie mussen in aufsteigender Reihenfolge
angegeben werden.

OUTPROC-BUCKETS =
Es werden die Obergrenzen von bis zu vier Bereichen definiert [Einheit: ms], in welche die OUTPROC-Zeiten
entsprechend ihrer Grél3e abgelegt werden.

OUTPROC-BUCKETS = *STD-LIMITS
Die Obergrenzen der Bereiche fir OUTPROC-Zeiten werden auf 100, 200, 500 und 1000 ms eingestellt.

OUTPROC-BUCKETS = *UNCHANGED
Die bei BCAM aktuell eingestellten Obergrenzen der Bereiche fur OUTPROC-Zeiten werden unverandert
Ubernommen.

OUTPROC-BUCKETS = list-poss(4):<integer 1..999999>
Die Obergrenzen der Bereiche fir OUTPROC-Zeiten werden festgelegt. Sie missen in aufsteigender Reihenfolge
angegeben werden.
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5.3.29 SET-CHANNEL-IO-PARAMETERS Messprogrammdefinition der CHANNEL-IO-
Messung festlegen

Mit der Anweisung werden die Kanéle fiir das Messprogramm CHANNEL-IO festgelegt.
Format

SET-CHANNEL-IO-PARAMETERS

CHANNELS = *ALL / list-poss(64): <x-string 1..4>

Operandenbeschreibung

CHANNELS =*ALL
Alle Kanéle sollen in die Messprogrammadefinition aufgenommen werden.

CHANNELS = list-poss(64): <x-string 1..4>
Es werden die Kanaladressen (CHANNEL-PATH-IDs) der Kanale angegeben, die in die Messprogrammdefinition
aufgenommen werden sollen. Es wird gepriift, ob die Kanéle in der Konfiguration definiert sind.

i Das Messprogramm CHANNEL-IO wird beim Starten des Subsystems SM2 fir alle Kanale gestartet.
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5.3.30 SET-COSMOS-PARAMETERS Messprogrammdefinition der COSMOS-Messung
festlegen

Mit der Anweisung werden die Messparameter fir das Messprogramm COSMOS festgelegt. Die nicht schaltbaren
(Mandatory-)Events CREA, DEST, INIT, LGON, MMRC, PTSK und STAT werden automatisch definiert. Zuvor bei
der Anweisung ADD-COSMOS-EVENT angegebene Events bleiben in der Messprogrammadefinition erhalten.

Die bei OUTPUT und ADDITIONAL-INFO=*VYM2000 angegebenen Dateien miissen vorher angelegt sein.

Der Wert PRIMARY-ALLOCATION des Operanden SPACE (CREATE-FILE-Kommando) muss beim Anlegen der
COSMOS-Messwertedatei(en) mindestens das Doppelte betragen wie die angegebene Anzahl an Puffern zum
Schreiben der Events (NUMBER-OF-BUFFERS).

Der Wert SECONDARY-ALLOCATION des Operanden SPACE (Kommando CREATE-FILE) muss bei Anlegen der
COSMOS-Messwertedatei fur WRAP-AROUND Null sein.

Format

SET-COSMOS-PARAMETERS

TITLE = C 'COSMOQOS' / <c-string 1..80>
,BUFFER-SIZE = 7 / <integer 1..40>
,NUMBER-OF-BUFFERS = 32 / <integer 2..512>

,ADDITIONAL-INFO = *CONFIGURATION / *NONE / list-poss(2): *CONFIGURATION / *VM2000(...)

*/M2000(...)

FILE-NAME = <filename 1..54 without-gen-vers>

,OUTPUT = *DISK (...) / *WRAP-AROUND(...) / *TAPE(...) / *STREAM-TAPE(...)
*DISK(...)
FILE-NAME = list-poss(16): <filename 1..54 without-gen-vers>
*WRAP-AROUND...)
FILE-NAME = <filename 1..54 without-gen-vers>
“TAPE(...)
FILE-NAME = list-poss(16): <filename 1..54 without-gen-vers>
*STREAM-TAPE(...)
FILE-NAME = list-poss(16): <filename 1..54 without-gen-vers>
,TASK-SELECTION = *ALL / *SPECIFIED(...)
*SPECIFIED(...)

JOB-NAME = *NOT-SPECIFIED / list-poss(8): <alphanum-name 1..8 with-wild>

,CATEGORY = *NOT-SPECIFIED / list-poss(8): <alphanum-name 1..7 with-wild>

,USER-ID = *NOT-SPECIFIED / list-poss(8): <alphanum-name 1..8 with-wild>

,TSN = *NOT-SPECIFIED / list-poss(16): <alphanum-name 1..4 with-wild>
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,TYPE = *NOT-SPECIFIED / list-poss(4): *SYSTEM / *BATCH / *DIALOG / *TP
,EVENT-SELECTION = *ALL-BY-ADD-COSMOS-EVENT / *SPECIFIED(...)

*SPECIFIEDX...)

EIA-INTERRUPT-CLASS = *ANY / list-poss(5): *SVC / *PROGRAM / *MACHINE-CHECK / *|O /

*EXTERNAL
,EIA-SVC-NUMBER = *ANY / list-poss(8): <integer 1..255>
,IO-DEVICE = *ANY / list-poss(8): <alphanum-name 2..4>

,DAB-CACHE-ID = *ANY / list-poss(8): <alphanum-name 1..32>

,MEMORY-CLASS = *ANY / list-poss(4): *3/*4 | *5 [ *6

,SLOT-MEMORY-CLASS = *ANY / list-poss(4): *3 / *4 | *5 | *6

,PEND-CODE = *ANY / list-poss(16): <integer 1..22>
,LOCK-ID = *ANY / list-poss(4): <alphanum-name 1..2>
,TLT-DESCRIPTOR = *ANY / list-poss(8): <alphanum-name 1..3>

, TSKI-SWITCH = *ANY / *TASK

,TSVC-SVC-NUMBER = *ANY / list-poss(8): <integer 1..255>

,CPU-NUMBER = *ANY / list-poss(32): <integer 0..31>

,UNLOAD = *AT-MEASUREMENT-PROGRAM-STOP / *AT-SM2-STOP

,MEASUREMENT-TIME = *NOT-SPECIFIED / <integer 1..60>

Operandenbeschreibung

TITLE =
Gibt den Titel der COSMOS-Messung an.

TITLE = C'COSMOS'
Die COSMOS-Messung erhélt den Titel COSMOS.

TITLE = <c-string 1..80>
Die COSMOS-Messung erhélt den angegebenen Titel.

BUFFER-SIZE =
Legt die Anzahl der 4K-Seiten je Puffer fest.

BUFFER-SIZE =7
StandardmaRig werden die Puffer in der Gréf3e von sieben Seiten angelegt.

BUFFER-SIZE = <integer 1..40>
Die Puffer werden in der angegebenen Grél3e in Seiten angelegt.

NUMBER-OF-BUFFERS =
Legt die Anzahl der Puffer fest.

NUMBER-OF-BUFFERS = 32
StandardmaRig werden 32 Puffer zum Schreiben der Events angelegt.
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NUMBER-OF-BUFFERS = <integer 2..512>
COSMOS legt die angegebene Anzahl an Puffern zum Schreiben der Events an.

ADDITIONAL-INFO =
Gibt an, welche Daten zusétzlich aufgezeichnet werden sollen.

ADDITIONAL-INFO = *CONFIGURATION
Die Konfiguration beim Start der Messung wird zusétzlich aufgezeichnet.

ADDITIONAL-INFO = *NONE
Es werden keine zusatzlichen Daten aufgezeichnet.

ADDITIONAL-INFO = *VYM2000(...)
Die VM2000-Events werden zusatzlich aufgezeichnet. Sie missen dazu explizit gedffnet werden (Anweisung ADD-
COSMOS-EVENTS).

FILE-NAME = <filename 1..54 without-gen-vers>
Gibt den Namen der Datei an, in die VM2000-Events geschrieben werden.

OUTPUT =
Gibt an, auf welche Art die COSMOS-Messwertedateien geschrieben werden.
Die Dateien mussen bereits angelegt sein, Dateikettungsnamen sind nicht mehr notwendig.

OUTPUT = *DISK(...)

Die COSMOS-Messwerte werden sequenziell in die Dateien auf Platte geschrieben; d.h. pro Messwertedatei
existiert eine Schreib-Task. Ist ein Messwertepuffer voll, wird eine Schreib-Task aktiviert, die den Puffer in die
entsprechende Datei schreibt.

FILE-NAME = list-poss(16): <filename 1..54 without-gen-vers>
Gibt die Datei(en) an, in die COSMOS-Messwerte geschrieben werden.

OUTPUT = *WRAP-AROUND(...)

Die COSMOS-Messwerte werden in eine Datei auf Platte geschrieben. Die Datei wird wieder von vorne
beschrieben, wenn der reservierte Speicherplatz (PRIMARY-ALLOCATION) nicht ausreicht. Die
Sekundarzuweisung (SECONDARY-ALLOCATION) muss mit Null erfolgen.

FILE-NAME = <filename 1..54 without-gen-vers>
Gibt die Datei an, in die die COSMOS-Messwerte geschrieben werden.

OUTPUT =*TAPE(...)
Die COSMOS-Messwerte werden sequenziell in die Dateien auf Band geschrieben(Ablauf wie bei OUTPUT=*DISK
beschrieben).

FILE-NAME = list-poss(16): <filename 1..54 without-gen-vers>
Gibt die Datei(en) an, in die COSMOS-Messwerte geschrieben werden.

OUTPUT =*STREAM-TAPE(...)

Die COSMOS-Messwertedateien werden im Streaming-Modus geschrieben. Damit ist die Méglichkeit, dass Events
nicht erfasst werden, eingeschréankt, da beim Schreiben auf Band fortlaufend ohne Neupositionierung des Bandes
geschrieben wird.

FILE-NAME = list-poss(16): <filename 1..54 without-gen-vers>
Gibt die Datei(en) an, in die COSMOS-Messwerte geschrieben werden.

TASK-SELECTION =
Bestimmt die Tasks, die Uiberwacht werden sollen.
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TASK-SELECTION =*ALL
Alle Tasks werden lUiberwacht.

TASK-SELECTION = *SPECIFIED(...)
Legt die Tasks zur Uberwachung fest, die tiber TSN, Benutzerkennung, Job-Name, Kategorie bzw. Typ ausgewanhlt
werden.

JOB-NAME =
Die Task-Auswahl wird Gber den Job-Namen vorgenommen.

JOB-NAME = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks uber ihren Job-Namen ausgewahit.

JOB-NAME = list-poss(8): <alphanum-name 1..8 with-wild>
Gibt die Job-Namen der Tasks an, die Uberwacht werden sollen. Als letztes Zeichen ist auch * in der Wildcard-
Bedeutung erlaubt.

CATEGORY =
Die Task-Auswahl wird Uber die Kategorie vorgenommen.

CATEGORY = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks uiber ihre Kategorie ausgewahilt.

CATEGORY = list-poss(8): <alphanum-name 1..7 with-wild>
Gibt die Kategorien der Tasks an, die Uberwacht werden sollen. Als letztes Zeichen ist auch * in der Wildcard-
Bedeutung erlaubt.

USER-ID =
Die Task-Auswahl wird Uber die Benutzerkennung vorgenommen.

USER-ID = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks Uber ihre Benutzerkennung ausgewahit.

USER-ID = list-poss(8): <alphanum-name 1..8 with-wild>
Gibt die Benutzerkennungen der Tasks an, die Gberwacht werden sollen. Die Benutzerkennungen sind ohne $
anzugeben. Als letztes Zeichen ist auch * in der Wildcard-Bedeutung erlaubt.

TSN =
Die Task-Auswahl wird Uber die TSN vorgenommen.

TSN = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks Uber ihre TSN ausgewahit.

TSN = list-poss(18): <alphanum-name 1..4 with-wild>
Gibt die TSNs der Tasks an, die Giberwacht werden sollen. Als letztes Zeichen ist auch * in der Wildcard-
Bedeutung erlaubt.

TYPE =
Die Task-Auswahl wird Uber den Task-Typ vorgenommen.

TYPE = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks tber ihren Task-Typ ausgewabhilt.

TYPE = *SYSTEM
Alle System-Tasks sollen Giberwacht werden.
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TYPE =*BATCH
Alle Batch-Tasks sollen Gberwacht werden.

TYPE = *DIALOG
Alle Dialog-Tasks sollen Gberwacht werden.

TYPE = *TP
Alle TP-Tasks sollen Giberwacht werden.

EVENT-SELECTION =
Bestimmt die Events, die aufgezeichnet werden sollen. Deren Aufzeichnung wird an bestimmte Bedingungen
geknipft.

EVENT-SELECTION = *ALL-BY-ADD-COSMOS-EVENT
Alle gedffneten Events werden aufgezeichnet.

EVENT-SELECTION = *SPECIFIED(...)
Nur die Events werden aufgezeichnet, die den angegebenen Bedingungen genligen.

EIA-INTERRUPT-CLASS =
Steuert die Aufzeichnung von EIA-Events in Abhéngigkeit von der INTERRUPTION CLASS (IC).

EIA-INTERRUPT-CLASS = *ANY
Die Aufzeichnung des EIA-Events erfolgt unabhangig von der IC.

EIA-INTERRUPT-CLASS = list-poss(5): *SVC / *PROGRAM / *MACHINE-CHECK / *10 / *EXTERNAL
Nur die EIA-Events mit der angegebenen IC werden aufgezeichnet.

EIA-SVC-NUMBER =
Steuert die Aufzeichnung von EIA-Events in Abh&angigkeit vom SVC.

EIA-SVC-NUMBER = *ANY
Die Aufzeichnung des EIA-Events erfolgt unabhangig vom SVC.

EIA-SVC-NUMBER = list-poss(8): <integer 1..255>
Nur die EIA-Events mit dem (den) angegebenen SVCs werden aufgezeichnet.

|O-DEVICE =
Steuert die Aufzeichnung der SDV-, CHTM-, IONQ- bzw. PMIO-Events in Abhangigkeit von der
mnemotechnischen Geratebezeichnung.

IO-DEVICE = *ANY
Die Aufzeichnung der SDV-, CHTM-, IONQ- und PMIO-Events erfolgt unabhangig von der mnemotechnischen
Gerétebezeichnung.

IO-DEVICE = list-poss(8): <alphanum-name 2..4>
Nur die SDV-, CHTM-, IONQ- bzw. PMIO-Events mit den angegebenen mnemotechnischen
Geratebezeichnungen werden aufgezeichnet.

DAB-CACHE-ID =
Steuert die Aufzeichnung von DAB-Events in Abhangigkeit von DAB-CACHE-IDs.

DAB-CACHE-ID = *ANY
Die DAB-Events werden unabhangig von der DAB-CACHE-ID aufgezeichnet.

DAB-CACHE-ID = list-poss(8): <alphanum-name 1..32>
Nur die DAB-Events mit den angegebenen DAB-CACHE-IDs werden aufgezeichnet.
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MEMORY-CLASS =
Steuert die Aufzeichnung der RELM- bzw. REQM-Events in Abh&ngigkeit von der Speicherklasse.

MEMORY-CLASS = *ANY
Die RELM- bzw. REQM-Events werden unabhangig von der Speicherklasse aufgezeichnet.

MEMORY-CLASS = list-poss(4): *3/*4[*5 ] *6

Nur die RELM- bzw. REQM-Events mit den angegebenen Speicherklassen werden aufgezeichnet.

SLOT-MEMORY-CLASS =
Steuert die Aufzeichnung der SLOT-Events in Abhéngigkeit von der Speicherklasse.

SLOT-MEMORY-CLASS = *ANY
Die SLOT-Events werden unabhangig von der Speicherklasse aufgezeichnet.

SLOT-MEMORY-CLASS = list-poss(4): *3/*4/*5/*6
Nur die SLOT-Events mit den angegebenen Speicherklassen werden aufgezeichnet.

PEND-CODE =
Steuert die Aufzeichnung der PEND-Events in Abhangigkeit vom Pendcode.

PEND-CODE = *ANY
Die PEND-Events werden unabhangig vom Pendcode aufgezeichnet.

PEND-CODE = list-poss(16): <integer 1..22>
Nur die PEND-Events mit dem angegebenen Pendcode werden aufgezeichnet.

LOCK-ID =
Steuert die Aufzeichnung der LOCK-Events in Abhangigkeit von der Lock-Id.

LOCK-ID = *ANY
Die LOCK-Events werden unabhéngig von der Lock-1d aufgezeichnet.

LOCK-ID = list-poss(4): <alphanum-name 1..2>
Nur die LOCK-Events mit den angegebenen Lock-ld’s werden aufgezeichnet.

TLT-DESCRIPTOR =
Steuert die Aufzeichnung der TLT-Events in Abh&angigkeit vom TLT-DESCRIPTOR.

TLT-DESCRIPTOR =*ANY
Die Aufzeichnung der TLT-Events erfolgt unabhéangig vom TLT-DESCRIPTOR.

TLT-DESCRIPTOR = list-poss(8): <alphanum-name 1..3>
Nur die TLT-Events mit den angegebenen TLT-DESCRIPTORen werden aufgezeichnet.

TSKI-SWITCH =
Steuert die Aufzeichnung des TSKI-Events in Abhangigkeit von der T.1.C.

TSKI-SWITCH = *ANY
Die Aufzeichnung der TSKI-Events erfolgt unabhéngig von der T.I.C.

TSKI-SWITCH = *TASK
Jeweils nur das erste TSKI-Event einer T.I.C. wird aufgezeichnet.

TSVC-SVC-NUMBER =
Steuert die Aufzeichnung der TSVC-Events nach SVC-Nummern.
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TSVC-SVC-NUMBER = *ANY
Die Aufzeichnung der TSVC-Events erfolgt unabh&ngig von der SVC-Nummer.

TSVC-SVC-NUMBER = list-poss(8): <integer 1..255>
Die TSVC-Events werden fir die angegebenen SVC-Nummern aufgezeichnet.

CPU-NUMBER =
Steuert die Aufzeichnung der Events in Abhangigkeit von der CPU-Nummer.

CPU-NUMBER = *ANY
Die Events werden unabhangig von der CPU-Nummer aufgezeichnet.

CPU-NUMBER = list-poss(32): <integer 0..31>
Nur die Events fur die angegebenen CPU-Nummern werden aufgezeichnet.

UNLOAD =
Gibt den Zeitpunkt an, zu dem das Subsystem COSMOS entladen werden soll.

UNLOAD =*AT-MEASUREMENT-PROGRAM-STOP
Das Subsystem COSMOS wird am Ende der COSMOS-Messung entladen.

UNLOAD = *AT-SM2-STOP
Das Subsystem COSMOS wird am Ende der SM2-Messung entladen.

MEASUREMENT-TIME =
Legt die Dauer der Messung fest.

MEASUREMENT-TIME = *NOT-SPECIFIED
Die Messung wird durch den Anwender mit der Anweisung STOP-MEASUREMENT-PROGRAM beendet.

MEASUREMENT-TIME = <integer 1..60>
Legt die Zeit in Minuten fest, nach deren Ablauf die Messung automatisch beendet wird.
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5.3.31 SET-DISK-FILE-PARAMETERS Messprogrammdefinition der DISK-FILE-Messung
festlegen

Mit der Anweisung werden die Plattengerate fiir das Messprogramm DISK-FILE festgelegt.
Format

SET-DISK-FILE-PARAMETERS

DEVICES = list-poss(8): <alphanum-name 2..4>

Operandenbeschreibung

DEVICES = list-poss(8): <alphanum-name 2..4>
Die mnemotechnischen Geratenamen der zu Giberwachenden Plattengerate werden in die Messprogrammdefinition
aufgenommen. Es wird gepruft, ob die Plattengerate in der Konfiguration definiert sind.
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5.3.32 SET-PERIODIC-TASK-PARAMETERS Messprogrammdefinition der PERIODIC-
TASK-Messung festlegen

Mit der Anweisung werden fir das Messprogramm PERIODIC-TASK die Tasks festgelegt, von denen Messwerte in
die Messwertedatei geschrieben werden sollen.

Format

SET-PERIODIC-TASK-PARAMETERS

LOG-TASKS = *NONE / *ALL / *SPECIFIED(...)

*SPECIFIED...)

USER-ID = *NOT-SPECIFIED / list-poss(64): <alphanum-name 1..8>

,JOB-NAME = *NOT-SPECIFIED / list-poss(64): <alphanum-name 1..8>

,TSN = *NOT-SPECIFIED / list-poss(64): <alphanum-name 1..4>

Operandenbeschreibung

LOG-TASKS =
Legt die Tasks in der Messprogrammdefinition fest, deren Messwerte in die Messwertedatei geschrieben werden
sollen.

LOG-TASKS = *NONE
Es werden keine Datensatze in die Messwertedatei geschrieben.

LOG-TASKS =*ALL
Die Messwerte aller Tasks werden in die Messwertedatei geschrieben.

LOG-TASKS =*SPECIFIED(...)
Die Messwerte ausgewahlter Tasks sollen in die Messwertedatei geschrieben werden.

USER-ID =
Die Tasks werden Uber ihre Benutzerkennung ausgewahilt.

USER-ID = *NOT-SPECIFIED
Uber die Benutzerkennung sind keine Tasks ausgewahilt.

USER-ID = list-poss(64): <alphanum-name 1..8>
Die Messwerte der Tasks mit den angegebenen Benutzerkennungen werden in die Messwertedatei geschrieben.
Die Benutzerkennungen sind ohne $ anzugeben.

JOB-NAME =
Die Tasks werden ber ihre Job-Namen ausgewabhilt.

JOB-NAME = *NOT-SPECIFIED
Uber Job-Namen sind keine Tasks ausgewahlt.

JOB-NAME = list-poss(64): <alphanum-name 1..8>
Die Messwerte der Tasks mit den angegebenen Job-Namen werden in die Messwertedatei geschrieben.

TSN =
Die Tasks werden Uber ihre TSN ausgewabhilt.
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TSN = *NOT-SPECIFIED
Uber die TSN sind keine Tasks ausgewabhlt.

TSN = list-poss(64): <alphanum-name 1..4>
Die Messwerte der Tasks mit den angegebenen TSNs werden in die Messwertedatei geschrieben.
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5.3.33 SET-RESPONSETIME-PARAMETERS Messprogrammdefinition ftr
RESPONSETIME-Messung festlegen

Mit der Anweisung werden die Messparameter fir das Messprogramm RESPONSETIME festgelegt.

Format

SET-RESPONSETIME-PARAMETERS
SCOPE = *BUCKET / list-poss(2): *BUCKET / *CATEGORY
,DEFINITION = *1 /*2

,CONNECTION-NUMBER = *1024 / <integer 1..8187>

,RESPONSETIME-BUCKETS = *STD-LIMITS / list-poss(5): <integer 1..99999>
,THINKTIME-BUCKETS = *STD-LIMITS / list-poss(5): <integer 1..99999>
,TRANSACTTIME-BUCKETS = *STD-LIMITS / list-poss(5): <integer 1..99999>

JWAITTIME-BUCKETS = *STD-LIMITS / list-poss(5): <integer 1..99999>

Operandenbeschreibung

SCOPE =
Legt fest, ob die Antwortzeitdaten bucketspezifisch oder kategoriespezifisch erfasst werden sollen.

SCOPE = *BUCKET
Die Antwortzeitdaten sollen bucketspezifisch erfasst werden.

SCOPE =*CATEGORY
Die Antwortzeitdaten sollen kategoriespezifisch erfasst werden.

DEFINITION =
Definiert die Art der Antwortzeit, die gemessen werden soll.

DEFINITION =*1
Als Antwortzeit gilt die Zeit zwischen einer Anwendereingabe und der nachsten Ausgabe.

DEFINITION = *2

Zusatzlich zu der mit 1 definierten Antwortzeit werden die Zeiten zwischen den Folgeausgaben auf eine Eingabe

einzeln als Antwortzeiten erfasst.

CONNECTION-NUMBER =
Legt die Anzahl der maximal zu Uberwachenden Verbindungen fest.

CONNECTION-NUMBER = *1024
Maximal 1024 Verbindungen werden erfasst.

CONNECTION-NUMBER = <integer 1..8187>
Es wird maximal die angegebene Anzahl der Verbindungen erfasst.

RESPONSETIME-BUCKETS =

Die Obergrenzen von bis zu fiinf Bereichen werden definiert (Einheit=100ms), in die Antwortzeiten entsprechend

ihrer Grol3e abgelegt werden.
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RESPONSETIME-BUCKETS = *STD-LIMITS
Die Obergrenzen der Bereiche fur Antwortzeit werden auf 5, 10, 20, 50 und 100 eingestellt.

RESPONSETIME-BUCKETS = list-poss(5): <integer 1..99999>
Die Obergrenzen der Bereiche flir Antwortzeiten werden festgelegt. Sie mussen in aufsteigender Reihenfolge
angegeben werden.

THINKTIME-BUCKETS =
Die Obergrenzen von bis zu funf Bereichen werden definiert (Einheit=100ms), in die Denkzeiten entsprechend ihrer
Grol3e abgelegt werden sollen.

THINKTIME-BUCKETS = *STD-LIMITS
Die Obergrenzen der Bereiche fur Denkzeiten werden auf 50, 150, 300, 600 und 1200 eingestellt.

THINKTIME-BUCKETS = list-poss(5): <integer 1..99999>
Die Obergrenzen der Bereiche flir Denkzeiten werden festgelegt. Sie missen in aufsteigender Reihenfolge
angegeben werden.

TRANSACTTIME-BUCKETS =
Die Obergrenzen von bis zu funf Bereichen werden definiert (Einheit=100ms), in die Transaktionszeiten
entsprechend ihrer Gré3e abgelegt werden sollen.

TRANSACTTIME-BUCKETS = *STD-LIMITS
Die Obergrenzen der Bereiche fiir Transaktionszeiten werden auf 5, 10, 20, 50 und 100 eingestellt.

TRANSACTTIME-BUCKETS = list-poss(5): <integer 1..99999>
Die Obergrenzen der Bereiche fir Transaktionszeiten werden festgelegt. Sie missen in aufsteigender Reihenfolge
angegeben werden.

WAITTIME-BUCKETS =
Die Obergrenzen von bis zu fiinf Bereichen werden definiert (Einheit=100ms), in die Wartezeiten im BCAM-Pool
entsprechend ihrer Gré3e abgelegt werden sollen.

WAITTIME-BUCKETS = *STD-LIMITS
Die Obergrenzen der Bereiche flir Wartezeiten im BCAM-Pool werden auf 1, 2, 5, 10 und 20 eingestellt.

WAITTIME-BUCKETS = list-poss(5): <integer 1..99999>
Die Obergrenzen der Bereiche fir Wartezeiten im BCAM-Pool werden festgelegt. Sie missen in aufsteigender
Reihenfolge angegeben werden.
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5.3.34 SET-SAMPLING-DEVICE-PARAMETERS Messprogrammdefinition fur SAMPLING-
DEVICE-Messung

Mit der Anweisung werden die Messparameter fir das Messprogramm SAMPLING-DEVICE festgelegt.

Format

SET-SAMPLING-DEVICE-
PARAMETERS

DISK-SERVICETIME = * OFF / *ON

Operandenbeschreibung

DISK-SERVICETIME =
In der Messprogrammdefinition wird festgelegt, ob die Bedienzeiten fur Plattengerate erfasst werden.

DISK-SERVICETIME= *OFF
In der Messprogrammadefinition wird festgelegt, dass die Bedienzeiten fur Plattengeréate nicht erfasst werden.

DISK-SERVICETIME = *ON
In der Messprogrammdefinition wird festgelegt, dass die Bedienzeiten fir Plattengerate erfasst werden.

i Das Messprogramm SAMPLING-DEVICE wird beim Starten des Subsystems SM2 ohne die Erfassung
der Bedienzeiten fir Plattengerate gestartet.
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5.3.35 SET-SERVICETIME-PARAMETERS Messprogrammdefinition fir SERVICETIME-
Messung festlegen

Mit der Anweisung werden die Geréate fur das Messprogramm SERVICETIME festgelegt.
Format
SET-SERVICETIME-PARAMETERS

DEVICES = *SPECIFIED(...)

*SPECIFIED...)

DEVICE = *NOT-SPECIFIED / list-poss(256): <alphanum-name 2..4 with-wild>

,PUBSET = *NOT-SPECIFIED / list-poss(64): <alphanum-name 1..4>

Operandenbeschreibung

DEVICES = *SPECIFIED(...)
Die angegebenen Geréate werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

DEVICE = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Geréate lber ihren Geratenamen in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

DEVICE = list-poss(256): <alphanum-name 2..4 with-wild>
Die mnemotechnischen Geratenamen der zu tberwachenden Gerate werden in die Messprogrammdefinition

aufgenommen. Es wird geprift, ob die Gerate in der Konfiguration definiert sind. Als letztes Zeichen ist auch * in der

Wildcard-Bedeutung erlaubt.

PUBSET = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Gerate des Pubsets lber ihren Pubset-Namen in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

PUBSET = list-poss(64): <alphanum-name 1..4>
Es werden alle Geréte eines Pubsets Uber ihren Pubset-Namen in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

i Maximal 256 Gerate werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen. Das gilt insbesondere auch
bei Teilqualifizierung oder Auswahl von Pubsets. Die Gerate werden dann in folgender Reihenfolge
bestimmt:
® vollstandig qualifizierte Gerate

¢ die zu den Pubsets gehdrenden Gerate (in der Reihenfolge der PDT (Physical Device Table) und der
Pubsets)

® teilqualifzierte Gerate (in der Reihenfolge der teilqualifizierten Geratenamen und der PDT)
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5.3.36 SET-SYSTEM-PARAMETERS Messprogrammdefinition fir SYSTEM-Messung
festlegen

Mit der Anweisung werden die Geréate fir das Messprogramm SYSTEM festgelegt.

Format

SET-SYSTEM-PARAMETERS
DEVICES = *NONE / *ALL / *SPECIFIED...)
*SPECIFIED...)

DEVICE = *NOT-SPECIFIED / list-poss(256): *DISK / *TAPE / <alphanum-name 2..4 with-wild>

,PUBSET = *NOT-SPECIFIED / list-poss(64): <alphanum-name 1..4>

Operandenbeschreibung

DEVICES =
Die angegebenen Geréate werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

DEVICES = *NONE
Es werden keine Geréate in die Messprogrammadefinition aufgenommen.

DEVICES =*ALL
Alle Gerate aul3er den Datenfernverarbeitungskomponenten werden in die Messprogrammadefinition aufgenommen.

DEVICES = *SPECIFIED(...)
Die angegebenen Gerate und/oder Pubsets werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

DEVICE = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Geréte Uber ihren Geratenamen in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

DEVICE = list-poss(256): *DISK
Alle Plattengerate werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

DEVICE = list-poss(256): *TAPE
Alle Bandgerate werden in die Messprogrammadefinition aufgenommen.

DEVICE = list-poss(256): <alphanum-name 2..4 with-wild>

Die mnemotechnischen Geratenamen der zu Gberwachenden Gerate werden in die Messprogrammdefinition
aufgenommen. Es wird gepruft, ob die Geréte in der Konfiguration definiert sind. Als letztes Zeichen ist auch * in
der Wildcard-Bedeutung erlaubt.

PUBSET = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Pubsets uber ihren Pubset-Namen in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

PUBSET = list-poss(64): <alphanum-name 1..4>
Pubsets werden ber ihren Pubset-Namen in die Messprogrammadefinition aufgenommen.

i Aus den hier definierten Geraten ermittelt SM2R1 u.a. das Zeit-Aquivalent der Peripherie-Wirkleistung
(Reportgruppe RST, Report 61) und die Dehnung (Reportgruppe DILATION, Report 57).
Zur exakten Erfassung dieser Werte miissen moglichst alle Gerate gemessen werden. Sollten diese
Reports bendtigt werden, wird empfohlen, DEVICE=(*DISK,*TA-PE) anzugeben.
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5.3.37 SET-TASK-PARAMETERS Messprogrammdefinition fir TASK-Messung festlegen

Mit der Anweisung werden die Tasks und die Geréate flr das Messprogramm TASK festgelegt. Es kénnen alle
Tasks ausgewahlt werden. Dies bedeutet jedoch eine hohe Systembelastung. Uber eine Liste von TSNs,
Benutzerkennungen, Job-Namen und Job-Klassen kdnnen Tasks explizit festgelegt werden. Auch durch die
Angabe des Task-Attributs kbnnen Tasks ausgewahlt werden.

Werden Tasks durch mehrere Auswabhlkriterien bestimmt, so wird die Auswahl durch eine logische Oder-
Verknupfung realisiert, d.h. eine Task gilt als ausgewahlt, wenn sie mindestens eines der angegebenen Kriterien
erfullt.

Format

SET-TASK-PARAMETERS
TASK-SELECTION = *ALL / *SPECIFIEDX...)
*SPECIFIED(...)

TSN = *NOT-SPECIFIED / list-poss(64): <alphanum-name 1..4>

,USER-ID = *NOT-SPECIFIED / list-poss(32): <alphanum-name 1..8 with-wild>

,JOB-NAME = *NOT-SPECIFIED / list-poss(32): <alphanum-name 1..8 with-wild>

,JOB-CLASS = *NOT-SPECIFIED / list-poss(32): <alphanum-name 1..8 with-wild>

,TYPE = *NOT-SPECIFIED / list-poss(4): *SYSTEM / *BATCH / *DIALOG / *TP

,DEVICES = *NONE / *ALL / *SPECIFIED(...)
*SPECIFIED(...)
DEVICE = *NOT-SPECIFIED / list-poss(64): *DISK / <alphanum-name 2..4 with-wild>

,PUBSET = *NOT-SPECIFIED / list-poss(64): <alphanum-name 1..4>

Operandenbeschreibung

TASK-SELECTION =
Die angegebenen Tasks werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

TASK-SELECTION = *ALL
Alle Tasks werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

TASK-SELECTION = *SPECIFIED(...)
Tasks werden ber TSN, Benutzerkennung, Job-Name, Job-Klasse bzw. Typ ausgewahlt und in die
Messprogrammdefinition aufgenommen.

TSN =

TSN = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks uber ihre TSN in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

TSN = list-poss(64): <alphanum-name 1..4>
Tasks werden Uber die TSN in die Messprogrammdefinition aufgenommen. Eine Task mit einer angegebenen
TSN wird aber nur dann Gberwacht, wenn sie beim Starten des Messprogramms TASK bereits existiert.

USER-ID =
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USER-ID = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks tber ihre Benutzerkennung in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

USER-ID = list-poss(32): <alphanum-name 1..8>

Tasks werden Uber die Benutzerkennung in die Messprogrammdefinition aufgenommen. Als letztes Zeichen
ist auch * in der Wildcard-Bedeutung erlaubt. Es werden dabei alle Tasks der angegebenen Benutzerkennung
Uberwacht, die bei Start des Messprogramms TASK bereits existieren, und die, die wahrend des
Messprogrammlaufs erzeugt werden. Die Benutzerkennungen sind ohne $ anzugeben.

JOB-NAME =

JOB-NAME = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks Uber ihre Job-Namen in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

JOB-NAME = list-poss(32): <alphanum-name 1..8>

Tasks werden tber den Job-Namen in die Messprogrammdefinition aufgenommen. Als letztes Zeichen ist
auch * in der Wildcard-Bedeutung erlaubt. Dabei werden alle Tasks mit dem angegebenen Job-Namen
Uberwacht, die zum Auswahlzeitpunkt (START-MEASUREMENT-PROGRAM bzw. LOGON) den
angegebenen Job-Namen besitzen.

JOB-CLASS =

JOB-CLASS = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks tber ihre Job-Klasse in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

JOB-CLASS = list-poss(32): <alphanum-name 1..8>

Tasks werden Uber die Job-Klasse in die Messprogrammdefinition aufgenommen. Als letztes Zeichen ist auch
* in der Wildcard-Bedeutung erlaubt. Es werden dabei alle Tasks der angegebenen Job-Klasse Uberwacht, die
zum Auswahlzeitpunkt (START-MEASUREMENT-PROGRAM bzw. LOGON) dieser Job-Klasse angehoren.

TYPE =

Tasks werden Uber ihr Task-Attribut in die Messprogrammdefinition aufgenommen. Dabei werden alle Tasks
Uberwacht, die zum Auswahlzeitpunkt (START-MEASUREMENT-PROGRAM bzw. LOGON) das angegebene
Task-Attribut besitzen. Andert eine Task wahrend des Messprogrammlaufs das Task-Attribut, so hat dies
keinen Einfluss auf die Messung, d.h. sie wird deswegen nicht von der Messung abgemeldet, bzw. in die
Messung aufgenommen.

TYPE = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Tasks tiber das Task-Attribut in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

TYPE = list-poss(4): *SYSTEM / *BATCH / *DIALOG / *TP

*SYSTEM: Alle System-Tasks werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.
*BATCH:  Alle Batch-Tasks werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.
*DIALOG: Alle Dialog-Tasks werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

*TP: Alle TP-Tasks werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

DEVICES =
Die angegebenen Gerate werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.
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DEVICES = *NONE
Es werden keine Geréte in die Messprogrammadefinition aufgenommen.

DEVICES =*ALL
Alle Gerate werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

DEVICES = *SPECIFIED(...)
Die angegebenen Gerate und/oder Pubsets werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

DEVICE = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Gerate uber ihren Geratenamen in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

DEVICE = list-poss(64): *DISK
Alle Plattengerate werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

DEVICE = list-poss(64): <alphanum-name 2..4 with-wild>
Die angegebenen Geréate werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen. Als letztes Zeichen ist auch *
in der Wildcard-Bedeutung erlaubt.

PUBSET = *NOT-SPECIFIED
Es werden keine Pubsets tber ihren Pubset-Namen in die Messprogrammdefinition aufgenommen.

PUBSET = list-poss(64): <alphanum-name 1..4>Pubsets werden tber ihren Pubset-Namen in die
Messprogrammdefinition aufgeommen.

i Maximal 64 Gerate werden in die Messprogrammdefinition aufgenommen. Das gilt insbesondere auch bei
Teilgualifizierung oder Auswahl von Pubsets oder *DISK oder *ALL. Die Geréate werden dann in folgender
Reihenfolge bestimmt:

* vollstandig qualifizierte Gerate

® die zu den Pubsets gehérenden Gerate (in der Reihenfolge der PDT (Physical Device Table) und der
Pubsets)

* teilqualifzierte Gerate (in der Reihenfolge der teilqualifizierten Geratenamen und der PDT)
¢ *DISK (Platten in der Reihenfolge der PDT)

* *ALL (alle Gerate in der Reihenfolge der PDT, auf3er Datenfernverarbeitungsgerate)
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5.3.38 SHOW-ACTIVE-PARAMETERS Aktive Messparameter ausgeben

Mit der Anweisung werden zu jedem aktiven Messprogramm Objekte und Messparameter ausgegeben, mit denen
die Messung zurzeit ablauft.

Format

SHOW-ACTIVE-PARAMETERS

TYPE = *ALL / list-poss(13): *BCAM-CONNECTION / *CHANNEL-1O / *COSMOS / *DISK-FILE / *FILE /

*ISAM / *OPENFT / *PERIODIC-TASK / *RESPONSETIME / *SAMPLING-DEVICE /

*SERVICETIME / *SYSTEM / *TASK

Operandenbeschreibung

TYPE =
Gibt den Namen des aktiven Messprogramms an, zu dem die Objekte und Messparameter ausgegeben werden,
mit denen die Messung zurzeit ablauft, siehe Kapitel ,SM2-Messprogramme”.

TYPE = *ALL
Die Objekte und Messparameter zu allen aktiven Messprogrammen werden ausgegeben.

TYPE = *BCAM-CONNECTION

i Nur die aktuell bei BCAM eingestellten Bucketwerte werden angezeigt.

161



5.3.39 SHOW-DEFINED-PARAMETERS Definierte Messparameter ausgeben

Mit der Anweisung werden zu jedem definierbaren Messprogramm die zurzeit definierten Objekte und
Messparameter ausgegeben.

Format

SHOW-DEFINED-PARAMETERS

TYPE = *ALL / list-poss(13): *BCAM-CONNECTION / *CHANNEL-1O / *COSMOS / *DISK-FILE / *FILE /

*ISAM / *OPENFT / *PERIODIC-TASK / *RESPONSETIME / *SAMPLING-DEVICE /

*SERVICETIME / *SYSTEM / *TASK

Operandenbeschreibung

TYPE =
Gibt den Namen des Messprogramms an, zu dem die zurzeit definierten Objekte und Messparameter ausgegeben
werden, siehe Kapitel ,SM2-Messprogramme”,

TYPE = *ALL
Die zurzeit definierten Objekte und Messparameter zu allen definierbaren Messprogrammen werden ausgegeben.

TYPE = *BCAM-CONNECTION

i Die zurzeit definierten aktuell bei BCAM eingestellten Bucketwerte werden ausgegeben, wenn die
Anweisung SET-BCAM-CONNECTION-PARAMETERS noch nicht eingegeben wurde. Wird die SET-
BCAM-CONNECTION-PARAMETERS-Anweisung mit *UNCHANGED eingegeben, werden die aktuell
bei BCAM eingestellten Bucketwerte als die definierten Werte von SM2 Gibernommen und bei der
Anweisung SHOW-DEFINED-PARAMETERS-Anweisung angezeigt.
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5.3.40 SHOW-MEASUREMENT-STATUS Status der Uberwachung ausgeben

Mit der Anweisung wird die Ausgabe des MEASUREMENT STATUS-Bildschirms angefordert.
Format

SHOW-MEASUREMENT-STATUS
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5.3.41 SHOW-SELECTED-HOSTS Ausgewahlte Rechner ausgeben

Mit der Anweisung werden die Rechner angezeigt, die mit der Anweisung SELECT-HOSTS ausgewahlt wurden.
Dabei werden der Host-Name, der Prozessor-Name (aus Sicht des Rechners, von dem die Anweisung abgesetzt
wurde) und die Uhrzeit der zuletzt abgerufenen Messwerte ausgegeben.

Wenn keine giltigen oder neuen Daten vorliegen, wird RSLT NOT VALI D an Stelle der Uhrzeit ausgegeben.
Folgende Ursachen kénnen hierfur verantwortlich sein:

® Seit der Anweisung SELECT-HOSTS wurden noch keine Messwerte angefordert.
® Der entfernte Rechner sendet nicht.

® Der entfernte Rechner hat eine andere Systemzeit bzw. ein anderes SM2-Messintervall. Die Daten der
jeweiligen Rechner (einschliel3lich des lokalen Rechners) werden getrennt ausgegeben.

Format

SHOW-SELECTED-HOSTS
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5.3.42 SHOW-SM2-STATUS Zustand der SM2-System-Tasks ausgeben

Die Anweisung liefert Informationen tber den Zustand der einzelnen SM2-System-Tasks und der von SM2
genutzten Subsysteme.

Format

SHOW-SM2-STATUS

INFORMATION = *STD / *TASK / *EVENT-TRACE(...)

*EVENT-TRACE(...)

FROM = *ACTUAL / <integer 1..32767>

Operandenbeschreibung

INFORMATION =
Gibt Informationen tber den Zustand der SM2-Systemkomponenten.

INFORMATION = *STD

Informiert Gber den Zustand der SM2-System-Tasks und der von SM2 genutzten Subsysteme. Zusatzlich werden
die zeitlich aktuellsten Event-Trace-Eintrdge angezeigt. In den Event-Trace-Eintragen werden relevante Ereignisse
im Ablauf des SM2 vermerkt. Solche sind:

® Das Starten und Beenden von SM2-Tasks
® Der Beginn und das Ende der Nutzung von weiteren Subsystemen

® Das Auftreten von Fehlern beim Ablauf der SM2-Komponenten

INFORMATION = *TASK
Der Zustand der SM2-System-Tasks und der von SM2 genutzten Subsysteme wird ausgegeben.

INFORMATION = *EVENT-TRACE(...)
Event-Trace-Eintrage werden ausgegeben.

FROM =

Bestimmt, ab welcher Position die Trace-Eintrage ausgegeben werden sollen. Die angegebene Position
entspricht dem jungsten (héchsten) Trace-Eintrag.

Werden mit der Angabe Trace-Eintrage ausgewahlt, die noch nicht vorhanden sind, so werden die aktuellsten
ausgegeben. Wegen des zyklischen Beschreibens des Trace-Puffers kann es sein, dass nicht mehr alle
gewunschten Eintrage verfiigbar sind. Der letzte verfligbare Eintrag ist mit ,===>" gekennzeichnet.

FROM = *ACTUAL
Die zeitlich aktuellsten Trace-Eintrage werden ausgegeben.

FROM = <integer 1..32767>
Die Trace-Eintrage ab der angegebenen Nummer werden ausgegeben.

i Das Layout der Event-Trace-Eintrége ist, soweit es fur den Anwender von Interesse ist, beim STATUS
TABLE-Bildschirm beschrieben.
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5.3.43 SHOW-USER-MEASURED-OBJECTS Vermessene Objekte und zugehorige
Benutzer ausgeben

Mit der Anweisung werden die von Benutzern zurzeit vermessenen Objekte und die zugehdrigen Benutzer
ausgegeben.

Format

SHOW-USER-MEASURED-OBJECTS

TYPE = *ALL / list-poss(3): *FILE / *ISAM / *TASK

Operandenbeschreibung

TYPE =
Gibt den Namen des Benutzer-Messprogramms an, zu dem die zurzeit vermessenen Objekte und die zugehdrigen
Benutzer ausgegeben werden.

TYPE = *ALL
Die zurzeit vermessenen Objekte und zugehérigen Benutzer zu allen Benutzer-Messprogrammen werden
ausgegeben.

TYPE = *FILE
Die zurzeit vermessenen Objekte und zugehérigen Benutzer zum Messprogramm FILE werden ausgegeben.

TYPE = *ISAM
Die zurzeit vermessenen Objekte und zugehérigen Benutzer zum Messprogramm ISAM werden ausgegeben.

TYPE =*TASK
Die zurzeit vermessenen Objekte und zugehérigen Benutzer zum Messprogramm TASK werden ausgegeben.
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5.3.44 START-MEASUREMENT-PROGRAM Messprogrammlauf starten

Mit der Anweisung wird der Messprogrammlauf fur die unter TYPE angegebenen Messprogramme gestartet.

Format

START-MEASUREMENT-PROGRAM

TYPE = list-poss(29): *BCAM-CONNECTION / *CHANNEL-IO / *CMS / *COSMOS / *DAB / *DISK-FILE /
*DLM / *FILE / *HSMS / *ISAM / *MSCF / *NSM / *OPENFT / *PERIODIC-TASK /
*PFA / *POSIX / *PUBSET / *RESPONSETIME / *SAMPLING-DEVICE / *SERVICETIME /

*SESAM-SQL / *SVC / *SYSTEM / *TASK / *TCP-IP / *TLM / *UDS-SQL / *UTM / *VM

Operandenbeschreibung

TYPE =
Gibt den Namen des Messprogramms an, das gestartet werden soll, siehe Kapitel ,SM2-Messprogramme®.

i Wenn das Messprogramm COSMOS gestartet werden soll, dann muss es definiert worden sein. Ist das
Messprogramm noch nicht vorbereitet, so wird es implizit vorbereitet (INITIATE-COSMOS).
Fuir die Messprogramme BCAM-CONNECTION, CHANNEL-IO, COSMOS, DISK-FILE, FILE, ISAM,
OPENFT, PERIODIC-TASK, RESPONSETIME, SERVICETIME, SYSTEM, TASK missen vor dem
Starten Messparameter/Messobjekte mit den entsprechenden Anweisungen definiert worden sein.
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5.3.45 STOP-MEASUREMENT-PROGRAM Messprogrammlauf beenden

Mit der Anweisung wird der Messprogrammlauf fur die unter TYPE angegebenen Messprogramme beendet.
Format

STOP-MEASUREMENT-PROGRAM

TYPE = *ALL / list-poss(29): *‘BCAM-CONNECTION / *CHANNEL-IO / *CMS / *COSMOS / *DAB / *DISK-FILE
*DLM / *FILE / *HSMS / *ISAM / *MSCF / *NSM / *OPENFT / *PERIODIC-TASK /
*PFA / *POSIX / *PUBSET / *RESPONSETIME / *SAMPLING-DEVICE / *SERVICETIME /

*SESAM-SQL / *SVC / *SYSTEM / *TASK / *TCP-IP / *TLM / *UDS-SQL / *UTM / *VM

Operandenbeschreibung

TYPE =
Gibt den Namen des Messprogramms an, das beendet werden soll, siehe Kapitel ,SM2-Messprogramme®.

TYPE = *ALL
Alle aktiven Messprogramme (auf3er SAMPLING-DEVICE) werden beendet.
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5.4 Anweisungen fur den nichtprivilegierten Benutzer

Mit diesen Anweisungen kann der nichtprivilegierte Benutzer die ermittelten Messwerte fur die Ausgabe auswahlen
und die Bildschirmausgabe steuern. Auch einem SM2-Verwalter, der mit der Anweisung CALL-EVALUATION-
PART in den Auswerteteil verzweigt, stehen die im Folgenden erlauterten Anweisungen zur Verfiigung. Der
Administrator-Status wird dabei automatisch riickgesetzt; die Privilegierung und die damit bei einigen Anweisungen
verbundenen Sonderrechte bleiben erhalten (siehe auch Abschnitt ,,Benutzer").

Diese SM2-Funktionen sind nicht Uber SDF ansprechbar.
Die ISP-Syntax ist in ,Anweisungen fur den nichtprivilegierten Benutzer* beschrieben.

Verbindlichkeit der Anweisungen

Alle Funktionen, die diese Anweisungen des SM2 abdecken, sind bei Programmbeginn mit Standardwerten
vorbesetzt. Der Benutzer muss die Anweisungen nur dann eingeben, wenn die Voreinstellung verandert werden soll
oder wenn zusétzliche (optionale) Ausgaben eingeschaltet werden sollen.

Ausnahmen davon sind die Anweisung START, die die Ausgabe der Reports einleitet, und die Anweisung END, die
den SM2-Lauf fir diesen Benutzer beendet.

Anweisungen zur Auswahl der Messdaten fir die Bildschirmausgabe

Die folgenden Anweisungen legen fest, welche Messdaten in den einzelnen Reports ausgegeben bzw. nicht mehr

ausgegeben werden sollen.

Anweisung

FILE

SELECT-CMS-PUBSET
SELECT-DAB-CACHE

SELECT-DEVICE-DISK-
PARAMETERS

SELECT-PERIODIC-TASK-
PARAMETERS

SELECT-UTM-APPLICATION

SHOW-USER-MEASURED-
OBJECTS

START-ISAM-STATISTICS

CHANGE-ISAM-STATISTICS

STOP-ISAM-STATISTICS

Funktion

Dateien auswahlen, die im nachsten Messintervall zur Messung angemeldet

oder abgemeldet werden sollen.
Pubsets fir den CMS-Report auswéahlen.
DAB-Cache-Bereich fiir den DAB CACHE-Report auswéhlen.

Sortierkriterium fur den DEVICE DISK-Report angeben.

Sortierkriterium und Ausgabeinformation des PERIODIC TASK-Reports
auswahlen.

UTM-Applikationen fur den UTM-APPLICATION-Reportauswahlen.

Vermessene Objekte ausgeben.

ISAM-Pools auswahlen, die im nachsten Messintervall vermessen werden
sollen.

Ausgewahlte ISAM-Pools an- und abmelden.

Alle angemeldeten ISAM-Pools abmelden.

Anweisungen zur Steuerung der Reports

Die folgenden Anweisungen dienen zur Steuerung der Reports.
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Anweisung Funktion

OUTPUT Ausgabemodus bestimmen. Die Reports werden entweder automatisch in gleich bleibenden
zeitlichen Abstanden (automatischer Ausgabemodus) oder nach Abruf durch den Benutzer
(Abrufmodus) ausgegeben.

REPORT Reports auswahlen, die mit START oder RESTART ausgegeben werden kénnen.

RESTART  Bildschirmausgabe ausgewaéhlter Reports veranlassen. Bei RESTART werden im Gegensatz zu
der Anweisung START keine neuen Messwerte geholt.

START Reportausgabe starten.

Im automatischen Ausgabemodus werden alle gewlinschten Reports, gleichmaRig tber ein bestimmtes
Zeitintervall verteilt, ausgegeben. Die Uberlaufbildschirme eines Reports werden in diesem Modus nicht
ausgegeben.

Dieses Zeitintervall heil3t Ausgabeintervall. Es ist bei Programmbeginn auf die aktuelle Lange des Online-
Messintervalls eingestellt. Der Benutzer kann das Ausgabeintervall jedoch auch selbst festlegen. Der zeitliche
Abstand bei der Reportausgabe richtet sich nach der Anzahl der im letzten Ausgabeintervall ausgegebenen
Reports. Im ersten Ausgabeintervall werden die Reports ohne zeitliche Verzégerung ausgegeben. Der Benutzer
sollte dabei auf eine sinnvolle Abstimmung zwischen Messintervall und Ausgabeintervall achten. Néheres dazu
enthalt dieser Abschnitt unter der Uberschrift ,Zusammenhang zwischenMessintervall und Ausgabeintervall®.

Im Abrufmodus (CONTROLLED MODE) wird jeder Report nach Anforderung durch den Benutzer ausgegeben.
Hat der Benutzer Reports angefordert, kann er nun die Ausgabe der SM2-Reports steuern oder erneut eine
Anweisung eingeben.

Zum Steuern der Ausgabe der SM2-Reports, die einen oder mehrere Bildschirme enthalten kénnen, hat der
Benutzer folgende Blatteranweisungen:

1. Mit ++ wahlt er den ersten Bildschirm des ersten Reports des folgenden Messintervalls.

2. Mit - - wahlt er den ersten Bildschirm des ersten Reports des aktuellen Messintervalls.

3. Mit +R wabhlt er den ersten Bildschirm des folgenden Reports.
Ist der aktuelle Bildschirm der Letzte dieses Messintervalls, so wird vom folgenden Messintervall der erste
Bildschirm des ersten Reports ausgegeben.

4. Mit —R wahlt der Benutzer den ersten Bildschirm des vorhergehenden Reports.Ist der aktuelle Bildschirm der
Erste dieses Messintervalls, so wird der aktuelle Bildschirm erneut ausgegeben.

5. Mit + wahlt er den folgenden Bildschirm dieses Reports.
Ist der aktuelle Bildschirm der Letzte dieses Reports, so wird der erste Bildschirm des folgenden Reports
ausgegeben.
Statt + einzugeben, kann auch die Taste DUE bzw. DU1 gedriickt werden.

6. Mit - wahlt der Benutzer den vorhergehenden Bildschirm dieses Reports.

Ist der aktuelle Bildschirm der Erste dieses Reports, so wird der erste Bildschirm des vorhergehenden Reports
ausgegeben.

7. Mit > wahlt der Benutzer den Uberlaufbildschirm des gleichen Reports aus. Uberlaufbildschirme kann es z.B. im

DEVICE DISK-Report geben, wenn nicht alle Messobjekte auf einen Bildschirm passen.
Existiert kein Uberlaufbildschirm, dann wirkt > wie +.

8. Mit < wahlt der Benutzer den vorhergehenden Uberlaufbildschirm aus.Gibt es keinen Uberlaufbildschirm, dann
wirkt < wie -.
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9. Mit << wahlt der Benutzer den ersten Bildschirm eines Reports mit Uberlaufbildschirmen aus.
Gibt es keinen Uberlaufbildschirm, dann wirkt << wie -.

10. Mit +N erreicht der Benutzer den ersten Report des nachfolgenden Rechners.
Ist der aktuelle Bildschirm der Letzte dieses Messintervalls, so wird vom folgenden Messintervall der erste
Bildschirm des ersten Reports ausgegeben.
In diesem Fall werden zuerst die Reports mit spezifischen Daten des Rechnerverbunds ausgegeben, falls
solche Reports ausgewahlt wurden.

11. Mit -N erreicht der Benutzer den ersten Report des vorhergehenden Rechners.
Ist der aktuelle Report der Erste des ersten Rechners, so wird der erste Report mit spezifischen Daten des
Rechnerverbunds ausgegeben, falls ein solcher Report ausgewahlt wurde.

Dieses Verfahren ist dann sinnvoll, wenn der Benutzer Uberprifen will, ob die eingegebenen Ausgabeanweisungen
und Steueranweisungen fiir seine Zwecke sinnvoll gewahlt sind oder wenn er einen bestimmten Report langere Zeit
am Bildschirm studieren mdchte.

Start der Reportausgabe

Die Reportausgabe wird mit den Anweisungen START bzw. RESTART angestoRen. Mit der START-Anweisung
werden neue Messwerte aus dem zentralen Puffer des SM2 geholt und ausgegeben. Mit der RESTART-Anweisung
werden Reports mit den Daten der letzten START-Anweisung ausgegeben.

SM2 tragt die ermittelten Messwerte in Ausgabeformulare ein. Diese Formulare werden Reports genannt. Sie sind
in ihrem Aufbau festgelegt und kénnen vom Benutzer nicht verandert werden. Der Benutzer bestimmt durch
Anweisungen, ob die ausgewdahlten Reports am Bildschirm und/oder auf SYSLST ausgegeben werden.

Die Reports enthalten sachlich zusammengehdrende Messgrof3en (siehe Reportarten im Kapitel ,SM2-
Bildschirmausgaben®).

Die Messung lauft Messintervall auf Messintervall folgend ab. Die Reports werden automatisch oder auf Abruf
durch den Benutzer ausgegeben.

Eingaben wahrend der Messung

Der automatische Ausgabemodus kann durch die Break-Funktion (K2-Taste) unterbrochen werden. Um eine
Unterbrechung zu ermdglichen, betragt der Zeitabstand zwischen zwei aufeinander folgenden Reportausgaben
mindestens zwei Sekunden.

Mit dem Kommando INFORM-PROGRAM kehrt der Benutzer aus dem Systemmodus in den SM2-Programmodus
zuriick. Wie bei Programmbeginn kdnnen alle Ausgabeanweisungen eingegeben werden. Die Messung lauft in der
Zwischenzeit weiter. Mit der START-Anweisung wird die Ausgabe erneut angestol3en, wobei nach dem Kommando
/INFORM-PROGRAM die Ausgabe mit den Daten des nachsten abgelaufenen Messintervalls fortgesetzt wird.

Im Abrufmodus kann jederzeit an Stelle einer Blatteranweisung jede Ausgabeanweisung gegeben werden. Die
Messung wird dadurch nicht unterbrochen. Nach der START-Anweisung kénnen die Reports des letzten
abgelaufenen Messintervalls abgerufen werden.

Zusammenhang zwischen Messintervall und Ausgabeintervall

Das erste Messintervall beginnt mit der Einleitung der SM2-Messtask. Pro Intervall werden alle benétigten
Messwerte gesammelt, aufbereitet und am Ende des Messintervalls in einen zentralen Puffer geschrieben. Aus
diesem Puffer holt jede SM2-Benutzer-Task die Messdaten zur Ausgabe ab.

Das Ausgabeintervall jeder SM2-Benutzer-Task beginnt mit der START-Anweisung. Jetzt werden die Messdaten
des letzten vollstandig abgelaufenen Messintervalls abgeholt und ausgegeben.
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Die ersten Reports kdnnen demnach friihestens eine Messintervalldauer nach Einleitung der SM2-Messtask
ausgegeben werden.

Je nach Ausgabemodus und Dauer der beiden Intervalle kdnnen sich folgende Falle ergeben:
A: Automatischer Ausgabemodus
A1: Messintervall und Ausgabeintervall sind gleich lang

Die Sammlung der Messwerte und die Ausgabe der Reports verlauft in gleichgroRen, zeitlich versetzten
Zeitintervallen.

Bei hoher Systembelastung kann die Zeit fir die Ausgabe am Bildschirm stark anwachsen; dadurch kann es
vorkommen, dass die Werte eines Messintervalls bei der Ausgabe Ubersprungen werden.

A2: Das Messintervall ist gro3er als das Ausgabeintervall

Nach Ausgabe aller Reports eines Messintervalls wartet SM2, bis Daten eines neuen Messintervalls zur Verfigung
stehen.
Das Ausgabeintervall wird dadurch verlangert.

A3: Das Messintervall ist kleiner als das Ausgabeintervall
Messdaten gehen verloren, da der zentrale Puffer der Messtask schneller erneuert wird, als Daten im
Ausgabeintervall ausgegeben werden.
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B: Abrufmodus

Gelingt es dem Benutzer nicht, alle Reports, die zu einem Messintervall gehoren, ausgeben zu lassen, bevor der
zentrale Puffer durch die Messtask erneut gefullt wird, gehen einzelne Messintervalle verloren. Nach erneuter
Anforderung eines Reports wird der erste Report des neuen Messintervalls ausgegeben.

Anmerkung
Im unten stehenden Beispiel sind die Reports ACTIVITY, CHANNEL und MEMORY angefordert.

Die Werte der mit * gekennzeichneten Messintervalle sind im zentralen Puffer Giberschrieben worden, bevor der
Benutzer alle Reports des ersten dargestellten Messintervalls abgerufen hat.

Anweisung zur Informationsausgabe

Die Anweisung STATUS veranlasst die Ausgabe des SM2 MEASUREMENT STATUS-Bildschirms.

Anweisung Funktion

STATUS Status der Uberwachung abfragen
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Allgemeine Anweisungen

Folgende Anweisungen steuern den SM2-Lauf des Benutzers (BREAK, END) und stellen Anwenderhilfen zur
Verfigung (HELP, REMARK).

Anweisung Funktion

BREAK In den Systemmodus lbergehen
HELP Anwenderhilfen abfragen
REMARK Bemerkungen einfligen

END Uberwachung beenden

ISP-Syntaxbeschreibung

Die Anweisungen fir nichtprivilegierte Benutzer an den SM2 bestehen aus den Anweisungsnamen und
zusatzlichen Operanden bei einigen Anweisungen. Anweisungsnamen und Operanden missen durch mindestens
ein Leerzeichen voneinander getrennt sein. Je nach Anweisung kénnen die Operanden Stellungs- oder
Schlusselwortoperanden sein. Die Reihenfolge der Schlisselwortoperanden ist beliebig. Hat eine Anweisung nur
Schlisselwortoperanden, entféllt vor dem ersten angegebenen Schliisselwortoperanden das in der Syntax
angegebene Komma. Bei der Beschreibung der Anweisungen werden bestimmte Zeichen (Metazeichen)
verwendet, die in der folgenden Tabelle erlautert sind:

Formale Darstellung  Erlauterung Beispiel

GROSSBUCHSTABEN GroRRbuchstaben bezeichnen Konstanten, die in dieser Form NANE=
vom Benutzer eingegeben werden missen.

Kleinbuchstaben Kleinbuchstaben bezeichnen Variablen, die bei der Eingabe vom NAME=dat ei name
Benutzer durch aktuelle Werte ersetzt werden miissen, d.h. ihr
Inhalt kann von Fall zu Fall verschieden sein.

{} Geschweifte Klammern schlieRen Alternativen ein, d.h. ausden  { TERM NAL /
eingeschlossenen Grof3en muss eine Ausgabe ausgewahlt TER }
werden. Alternativen werden durch einen Schragstrich getrennt.

[1 Eckige Klammern schlieRen Wahlangaben ein, d.h. Angaben, [, STATS={ ON
die weggelassen werden kdnnen. | OFF } ]
(Runde Klammern missen eingegeben werden!)

Unterstreichung Die Unterstreichung hebt den Standardwert hervor. Das ist der D SP={ ON/
Wert, den das System einsetzt, wenn der Benutzer keine OFF / NO}
Angabe macht.

Punkte bedeuten eine Wiederholung. Sie zeigen an, dass die [{ +/ -} chn-
davor stehende Einheit mehrmals hintereinander wiederholt nr]...
werden kann.

Lange der Anweisungen

Eine Anweisung an SM2 kann sich Giber mehrere Eingabezeilen erstrecken. Folgezeilen zu einer Anweisung
missen mit einem Bindestrich als Fortsetzungszeichen angekiindigt werden.
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Bei der Eingabe vom Bildschirm muss das Fortsetzungszeichen das letzte Zeichen der Zeile sein, also das letzte
Zeichen unmittelbar vor dem ETX-Zeichen. Wenn SM2 bei der Dialogeingabe ein Fortsetzungszeichen erkennt,
fordert er die nachste Eingabezeile mit der Meldung ENTER COMMAND an.

Bei der Eingabe aus einer Datei muss das Fortsetzungszeichen in Spalte 72 der Eingabezeile stehen. Zeichen ab
Spalte 73 werden in allen Zeilen tibergangen.

Die maximal zulassige Lange einer Eingabezeile ist 256 Zeichen. Die maximal zulassige Lange einer Anweisung ist
512 Zeichen. Eine Folge von Leerzeichen wird dabei als ein Leerzeichen gezahlt. SM2 quittiert die Eingabe einer zu
langen Zeile oder Anweisung mit der Meldung LINE TRUNCATED oder COMMAND OVERLENGTH.

In der folgenden Beschreibung sind die Anweisungen fir den nichtprivilegierten Benutzer alphabetisch angeordnet.
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5.4.1 BREAK In den Systemmodus wechseln
Die Anweisung BREAK unterbricht die SM2-Verarbeitung und verzweigt in den Kommandomodus des Systems.
Format

Operation Operanden

BREAK
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5.4.2 CHANGE-ISAM-STATISTICS ISAM-Pools an- und abmelden

Jeder SM2-Benutzer kann mit der Anweisung CHANGE-ISAM-STATISTICS einen oder mehrere ISAM-Pools
auswahlen, deren Messdaten im nachsten Messintervall ausgegeben oder nicht mehr ausgegeben werden sollen.
Der Benutzer darf nur dann ISAM-Pools zur Messung anmelden, wenn der SM2-Verwalter das benutzerspezifische
Messprogramm ISAM erlaubt hat. Im SM2 MEASUREMENT STATUS-Bildschirm ist dann ISAM in der Zeile USER
MEASUREMENTS ALLOWED eingetragen.

Wenn die Uberwachung von ISAM-Pools erlaubt ist, kann jeder Benutzer globale ISAM-Pools und alle tasklokalen
ISAM-Pools, die unter seiner Benutzerkennung eingerichtet worden sind oder erst werden, an- und abmelden.

SM2 unterstutzt die gleichzeitige Messung von maximal 16 ISAM-Pools fur die Menge aller Benutzer.

Die indirekte Auswahl eines Pools durch Angabe einer im Pool liegenden Datei ist dem SM2-Verwalter vorbehalten.

Format

Operation Operanden
CHANGE- | SAM [ ADD- POOL =
STATI STI CS { *NONE /

(*POOL({ POOL- NAME=pool nanel /
[, SCOPE = { *HOST- SYSTEM / *TASK( TSN=t sn)

I
[,CAT-ID = { *HOVE / catid }]
B [L*PoOL( ). ..)
}H
[, REMOVE- POOL =
{ *NONE /
(*POOL({ POOL- NAME=pool nanel /
[, SCOPE = { *HOST- SYSTEM / *TASK( TSN=t sn)
[
[,CAT-ID = { *HOME / catid }]
P [LePOOL( )]...)
*OMN
H
Operandenbeschreibung
ADD-POOL Legt fest, welche ISAM-Pools zusétzlich zur Messung angemeldet werden sollen.
=*NONE Es werden keine ISAM-Pools zur Messung angemeldet.
=*POOL() Legt fest, welche ISAM-Pools Giberwacht werden sollen. Bis zu 16 ISAM-Pools

kdnnen in einer Liste definiert werden.
POOL-NAME
=poolnamel Definiert einen bis zu acht Zeichen langen Poolnamen.

SCOPE Definiert den Typ des ISAM-Pools.

177



=*HOST-
SYSTEM

=*TASK()
TSN=tsn

CAT-ID

=*HOME

=catid
REMOVE-POOL
=*NONE

=*OWN

=*POOL()

Es handelt sich um einen globalen ISAM-Pool.

Es handelt sich um einen tasklokalen ISAM-Pool. Der Operand TSN legt die
Task fest, unter der ein ISAM-Pool eingerichtet wurde.

TSN der Task, unter der ein tasklokaler ISAM-Pool eingerichtet wurde.

Katalogkennung des Pubsets, dem der ISAM-Pool zugeordnet ist. Diese Angabe
ist Teil der Identifikation eines ISAM-Pools (neben den Angaben zu POOL-
NAME und SCOPE).

Es handelt sich um die Katalogkennung des Home-Pubsets.
Katalogkennung des Pubsets, dem der ISAM-Pool zugeordnet ist.

Legt fest, welche ISAM-Pools von der Messung abgemeldet werden sollen.
Es werden keine ISAM-Pools von der Messung abgemeldet.

Es werden genau die ISAM-Pools, die ein Benutzer zur Messung angemeldet
hatte, abgemeldet.

siehe Beschreibung ADD-POOL=*POOL()

Der Strukturname *POOL kann weggelassen werden, er darf dann aber in der gesamten Anweisung nicht mehr

auftreten.
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5.4.3 END Uberwachung beenden
Die Anweisung END beendet den SM2-Lauf fir den Benutzer.
Format

Operation Operanden

END
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5.4.4 FILE Dateien tUberwachen

Jeder SM2-Benutzer kann mit der Anweisung FILE eine Datei auswahlen, deren Messdaten im nachsten
Messintervall ausgegeben bzw. nicht mehr ausgegeben werden soll.

Der Benutzer darf nur dann Dateien zur Messung anmelden, wenn der SM2-Verwalter das benutzerspezifische
Messprogramm FILE erlaubt hat. Im SM2 MEASUREMENT STATUS-Bildschirm ist dann FILE in der Zeile USER
MEASUREMENTS ALLOWED eingetragen. Wenn die Uberwachung von Dateien erlaubt ist, kann jeder Benutzer
Dateien, die unter seiner Benutzerkennung eingerichtet sind, an- und abmelden. Es kénnen auch nicht existierende
Dateien an-/abgemeldet werden.

SM2 unterstutzt die gleichzeitige Messung von maximal 32 Dateien fir alle Benutzer zusammen.
Format

Operation Operanden

FI LE NAME=dat ei name, STATS=QN OFF

Operandenbeschreibung

NAME Der Name der Datei wird angegeben, deren Zugriffswerte gemessen werden sollen oder die
von der weiteren Messung ausgeschlossen werden soll.

=dateiname Grundsétzlich werden Dateinamen vollqualifiziert angegeben, z.B. :A:$USERID.DATEI1
(siehe Handbuch ,DVS Makros* [2]).

STATS
=ON Meldet die angegebene Datei zur Messung an, falls sie noch nicht angemeldet war.
=OFF Meldet die angegebene Datei von der weiteren Messung ab.
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5.4.5 HELP Anwenderhilfen abfragen
Die Anweisung HELP fordert eine Ubersicht iiber alle Anweisungen fiir nichtprivilegierte Benutzer des SM2 an.
Format

Operation Operanden

HELP

Die Ausgabe beinhaltet den Anweisungsnamen, gefolgt von einer kurzen Erlauterung der Anweisung.
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5.4.6 OUTPUT Ausgabemodus bestimmen

Die Anweisung OUTPUT

® bezeichnet das Gerat/die Datei (Bildschirm und/oder SYSLST) auf dem die Reports ausgegeben werden und

® bestimmt den Ausgabemodus.

Die Reports werden entweder automatisch in gleich bleibenden zeitlichen Abstanden (automatischer
Ausgabemodus) oder nach Abruf durch den Benutzer (Abrufmodus) ausgegeben.

Format
Operation Operanden
OUTPUT [{ TERMNAL / TER} ={ Y[ES] / NQ }]
[{ HARDCOPY / HC} = { Y[ES] / N O }]
[{ INTERVAL / INT } = { [zahl] / C[ ONNTROLLED] }]

Operandenbeschreibung

TERMINAL
=YES
=NO

HARDCOPY

=YES

=NO
INTERVAL

=zahl

=CONTROLLED

Lenkt die Ausgabe der Reports auf den Bildschirm.

Schaltet die Reportausgabe am Bildschirm ab.

Weist die Ausgabe der Reports der Systemdatei SYSLST zu. Lauft SM2 im Batch-
Betrieb, werden die Reports immer nach SYSLST ausgegeben.

Verhindert die Reportausgabe in die Systemdatei SYSLST.
Legt den Ausgabemodus fest.

Automatischer Ausgabemodus (siehe auf "Anweisungen fur den nichtprivilegierten
Benutzer").

.zahl* bestimmt das Ausgabeintervall, in dem die Reports in gleichbleibender zeitlicher
Folge ausgegeben werden. ,zahl* kann einen ganzzahligen Wert zwischen 10 und 3600
Sekunden annehmen.

Die Angabe von INTERVAL=zahl kann entfallen. SM2 besetzt den Wert fiir das
Ausgabeintervall dann mit dem Wert des Online-Messintervalls. Eine Ausnahme bildet
das erste Ausgabeintervall; dort werden die Reports direkt nacheinander ausgegeben.
Das System bendtigt bei normaler Belastung zirka eine Sekunde, um einen Report
auszugeben. Der Wert fiir das Ausgabeintervall sollte also mindestens so gro3 gewahlt
werden wie die Summe der Ausgabezeiten der gewahlten Reports.

Jeder Report wird nur nach Abruf durch den Benutzer ausgegeben (Abrufmodus). Zur
Ausgabe stehen die Reports des letzten vollstandig abgelaufenen Messintervalls zur
Verfugung. Jeder Report kann mit einer Blatteranweisung angefordert werden (siehe
auf "Anweisungen fur den nichtprivilegierten Benutzer"), sobald SM2 die Meldung
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ENTER COMMAND ausgibt. Anstelle der Blatteranweisungen kann auch jede andere
Anweisung eingegeben werden. Mit der Anweisung OUTPUT INTERVAL=zahl kann in
den automatischen Ausgabemodus umgeschaltet werden.

i Vor einer Veranderung des Ausgabeintervalls siehe die Erlauterungen ,Zusammenhang zwischen
Messintervall und Ausgabeintervall“ (Anweisungen fur den nichtprivilegierten Benutzer).
Beispiel 1
OUTPUT | NT=C

Die Ausgabe des SM2 erfolgt auf den Bildschirm. Nach jeder Ausgabe wird der Benutzer aufgefordert, ein

Kommando einzugeben. Wird eine Anweisung eingegeben, so fiihrt SM2 diese durch. Der Benutzer hat auch
die Moglichkeit, die Ausgabe der Reports zu steuern.

Beispiel 2
OUTPUT TER=NO, HC=YES

Die Ausgabe des SM2 wird auf die Systemdatei SYSLST gelegt. Am Bildschirm erfolgt keine Ausgabe. Die
Ausgabe erfolgt im automatischen Modus. Der Auswertezeitraum ist gleich dem Messintervall.
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5.4.7 REMARK Bemerkungen einfliigen

Mit der Anweisung REMARK kénnen Bemerkungen eingegeben werden. Sie dient Dokumentationszwecken bei
Prozeduren.

Format
Operation Operanden
REMARK [ bel i ebi ger text]

Operandenbeschreibung

beliebiger Ein beliebiger Text kann eingegeben werden, der sich tiber mehrere Eingabezeilen erstrecken darf.
text Folgezeilen missen mit einem Bindestrich als Fortsetzungszeichen angekindigt werden (siehe
Anhang, ISP-Syntaxbeschreibung, Ladnge der Anweisungen).
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5.4.8 REPORT Reports auswahlen

Die Anweisung REPORT wabhlt die auszugebenden Reports aus.

Format

Operation Operanden

REPORT { STD/ ALL / [{ + /1 - } report-type] } [{ +/ - } report-type]

Operandenbeschreibung

STD Wahlt die Reports

®* ACTIVITY-Report
* MEMORY-Report
CHANNEL-Report
* DEVICE DISK-Report

in dieser Reihenfolge zur Ausgabe aus.

Dieser Operand muss nur dann angegeben werden, wenn die Voreinstellung verandert worden
war und erneut eingeschaltet werden soll.

ALL Alle Reports werden ausgegeben.

Ist ein Messprogramm nicht eingeschaltet oder liefert es zurzeit keine Daten, so wird an Stelle
des Reports eine entsprechende Meldung ausgegeben.

{+/-} Aktualisiert die Liste der auszugebenden Reports. ,report-type” bezeichnet die auszuwahlenden
report-type] Reports mit den folgenden Kennzeichen:

Reportkennzeichen Garantierte Abklirzung Reportname

ACF ACF

ACTIVITY A, ACT ACTIVITY

BCAM BCAM CONNECTION
BCAM_MEMORY BCAMM BCAM MEMORY
CATEGORY CAT CATEGORY

CATQ CATEGORY QUEUE
CATW CATEGORY WSET
CHANNEL C,CHA CHANNEL

CMS CMS

CPU CPU

DAB DAB

DEVICE_DISK D, DDISK DEVICE DISK
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DEVICE_TAPE
DEVICE_TD
DISK_FILE
DLM

FILE
GLOBAL
ISAM
ISAM_FILE
MEMORY
MSCF

NSM
OPENFT
PCS
PERIODIC
PFA

POSIX
PUBSET
RESPONSE

SESAM_SQL

SHARED_PUBSET

svc
TCP_IP
TLM
UDS_SQL
UTM

VM

VM_CPU_POOL

VM_GROUP

L Far nichtprivilegierte Benutzer zeigt der Report nur Tasks bzw. Dateien der eigenen
Benutzerkennung.

DTP
DTD

DFILE

F, FIL

M, MEM

OFT

PER

POS
PUB
R, RES
SESAM

SHA

TCP

ubsS

VMCP

VMG

DEVICE TAPE
DEVICE TD
DISK FILE 1
DLM
FILE 2
GLOBAL
ISAM 2
ISAM FILE
MEMORY
MSCF
NSM
OPENFT

PCS

PERIODIC TASK 1

PFA

POSIX

PUBSET

RESPONSETIME

SESAM SQL

SHARED PUBSET

SvC

TCP/IP

TLM

UDS SQL
UTM
VM2000

VM CPU Pool

VM GROUP
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2 Fir nichtprivilegierte Benutzer werden nur die benutzerspezifischen Reports mit den
Messobjekten des Benutzers ausgegeben.

Der Benutzer kann sowohl ein einzelnes Reportkennzeichen mit oder ohne Vorzeichen, als auch mehrere
Reportkennzeichen mit Vorzeichen hintereinander angeben. Das Vorzeichen vor dem ersten ,report-type“ einer
Zeile kann weggelassen werden. In diesem Fall ersetzen die neu angegebenen ,report-types” dieser Zeile
vollstandig die bisher eingestellten.

Wird der erste ,report-type” einer Zeile mit Vorzeichen angegeben, werden die in dieser Zeile angegebenen
Reports zu den bisher eingestellten hinzugefiigt (+) oder entfernt (-).

Allen weiteren Reports einer Eingabezeile muss ein Vorzeichen vorangehen.
Beispiel 1

REPORT +DAB+CMS

Zu den bereits eingeschalteten Reports werden die Reports fur DAB und CMS dazugeschaltet.
Beispiel 2

REPORT ALL- DAB

Alle vorhandenen Reports au3er DAB werden eingeschaltet.
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5.4.9 RESTART Ausgabe ausgewahlter Reports starten

Mit der RESTART-Anweisung wird die Report-Ausgabe mit den Daten der letzten START-Anweisung angestol3en.
Im Gegensatz zur START-Anweisung werden also keine neuen Messwerte aus dem zentralen Puffer des SM2
geholt. Fir den SM2-Benutzer ergibt sich der Vorteil, dass neue Steuer- und Ausgabe-Anweisungen nicht erst mit
dem néchsten Messintervall wirksam werden.

Die RESTART-Anweisung kann nur sinnvoll im Abrufmodus eingesetzt werden.
Format

Operation Operanden

RESTART
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5.4.10 SELECT-CMS-PUBSET Pubsets/Privatplatten auswéhlen

Jeder SM2-Benutzer kann mit der Anweisung SELECT-CMS-PUBSET Pubsets lber ihre Pubset-ID bzw. die
Menge aller Privatplatten auswahlen, fur die ein CMS-Report ausgegeben werden soll.

Wenn die Anweisung nicht eingegeben wird, werden zuerst alle Privatplatten und anschlieend alle anderen
Pubsets ausgegeben (entspricht *ALL).

Format

Operation Operanden

SELECT- CV5- PUBSET-ID = { { cat-id / (cat-idl[,cat-id2]..) } / *PRIVATE /
PUBSET *ALL }

Operandenbeschreibung

PUBSET-ID

=cat-id Legt die Pubsets, zu denen CMS-Reports ausgegeben werden sollen, tiber die Kennung des
Pubsets fest. Maximal 16 Pubsets kdnnen ausgewahlt werden.

=*PRIVATE Die Gesamtmenge aller Privatplatten wird ausgegeben.

=*ALL Alle Pubsets und die Gesamtmenge aller Privatplatten werden ausgegeben.
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5.4.11 SELECT-DAB-CACHE DAB-Cache-Bereiche auswéahlen

Jeder SM2-Benutzer kann mit der Anweisung SELECT-DAB-CACHE einen oder mehrere DAB-Cache-Bereiche
auswahlen, die im DAB-Report angezeigt werden sollen.

Fur jeden ausgewéhlten DAB-Cache-Bereich wird dann ein DAB-CACHE-Report mit Messdaten fiir die Teilbereiche
bzw. Dateien ausgegeben.

Format

Operation Operanden

SELECT- DAB- [ ADD- CACHE- I D = { cache-id / (cache-idl[,cache-id2]...) }]
CACHE

[, REMOVE- CACHE-I D = { cache-id / (cache-idl[,cache-id2]...) } /
*ALL }]

Operandenbeschreibung

ADD-CACHE-ID

=cache- Maximal 16 Namen fiir DAB-Cache-Bereiche kénnen angegeben werden. Die Messdaten der
id entsprechenden DAB-Cache-Bereiche werden ab dem néachsten Messintervall ausgegeben.
cache-id ist der maximal 32 Zeichen lange Name eines DAB-Cache-Bereichs.

REMOVE-CACHE-ID

=cache- Maximal 16 Namen fiir DAB-Cache-Bereiche kénnen in einer Liste angegeben werden. Die
id Messdaten werden ab dem nachsten Messintervall nicht mehr ausgegeben.
cache-id ist der maximal 32 Zeichen lange Name eines DAB-Cache-Bereichs.

=*ALL  Alle bisher angegebenen Namen fiir DAB-Cache-Bereiche werden aus der Namensliste geldscht, d.f
ihre Messdaten sollen ab dem nachsten Messintervall nicht mehr ausgegeben werden.
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5.4.12 SELECT-DEVICE-DISK-PARAMETERS Sortierkriterium fir DEVICE DISK-Report
angeben

Jeder SM2-Benutzer kann mit der Anweisung SELECT-DEVICE-DISK-PARAMETERS ein Sortierkriterium fur den
DEVICE DISK-Report angeben.

Wenn die Anweisung nicht eingegeben wird, wird nach 10 sortiert.

Format

Operation Operanden

SELECT- SORT = *RUNIO/ *QLENGITH / *1 O/ *SWII MVE
DEVI CE-

DI SK-

PARAMETERS

Operandenbeschreibung

SORT Legt das Sortierkriterium fur den DEVICE DISK-Report fest.
=*RUNIO Die Plattengerate werden nach RUN TOT sortiert.

= Die Plattengerate werden nach QUEUE-L&nge sortiert.

*QLENGTH

=*0 Die Plattengerate werden nach der Summe der |Os sortiert.

= Die Plattengerate werden nach der Software Service Time sortiert.
*SWTIME
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5.4.13 SELECT-PERIODIC-TASK-PARAMETERS Sortierkriterium und Ausgabeinformation
des PERIODIC TASK-Reports auswahlen

das Sortierkriterium und die Ausgabeinformation des PERIODIC TASK-Reports selbst bestimmen.
Nichtprivilegierte Benutzer kbnnen nur Tasks der eigenen Benutzerkennung selektieren.

Format

Operation Operanden

SELECT- PERI CDI C- TASK- [ OUTPUT- | NFORMATI ON =

PARAMETERS { USER-I1D({ *ALL / (useridl[,userid2]...) }) [/
JOB- NAMVE({ *ALL / (jobnanel[,jobnane2]...) })
}H
[, SORT =

{ { SERVICE-FUNITS / CPU/ 10/ UPG/ PAG NG READ /
ENCRYPTED- FI LE-10 } /
( { SERVICE-UNITS / CPU/ 10/ UPG/ PAGQ NG READ /
ENCRYPTED-FILE- 10 }, ...)

}

Operandenbeschreibung

Wahlt Benutzerkennungen bzw. Job-Namen aus, deren Werte auf
dem Bildschirm ausgegeben werden sollen.

OUTPUT-INFORMATION Legt die auszugebenenden Tasks fest.
=USER-ID(...) Legt die auszugebenenden Tasks Uber die Benutzerkennung fest.
*ALL Alle Tasks werden ausgegeben. Eine Benutzerkennung kann nur

ausgegeben werden, wenn sie existiert.

userid Die Tasks mit den angegebenen Benutzerkennungen (maximal 16)
werden ausgegeben. Die Benutzerkennungen sind ohne $ anzugeben.

=JOB-NAME(...) Legt die auszugebenden Tasks tiber die Job-Namen fest.

*ALL Alle Tasks werden ausgegeben. Ein Job-Name kann nur ausgegeben
werden, sofern er existiert.

jobname Die Tasks mit den angegebenen Job-Namen (maximal 16) werden
ausgegeben.

SORT Legt Sortierkriterien fest. Fur jedes angegebene Sortierkriterium wird ein
PERIODIC TASK-Report erstellt.

=SERVICE-UNITS, CPU, 10, Die Tasks werden nach den angegebenen Kriterien sortiert. Bei
UPG, PAGING-READ, mehreren Sortierkriterien werden nacheinander die unterschiedlich
ENCRYPTED-FILE-IO sortierten Reports ausgegeben.

Wurde keine Task mit der ausgewahlten Ausgabeinformation gefunden, erscheint die Meldung
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NO PERI ODI C TASK DATA FOR SELECTED <out put -i nf or mati on>.

Wurde keine Task mit dem angegebenen Sortierkriterium gefunden, wird in der ersten Zeile unter TSN * NONE
ausgegeben.
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5.4.14 SELECT-UTM-APPLICATION UTM-Applikationen auswéahlen

Jeder SM2-Benutzer kann mit der Anweisung SELECT-UTM-APPLICATION bis zu 16 UTM-Applikationen
auswahlen, die im UTM-Report angezeigt werden. Fir jede ausgewéahlte UTM-Applikation wird dann ein UTM

APPLICATION-Report ausgegeben.

Format
Operation Operanden
SELECT- UTM [ ADD- APPLI CATION = { nane / (nanel[,name2]...) }]
APPLI CATI ON
[, REMOVE- APPLI CATION = { { nane / (nanel[,name2]...) } /

*ALL }]

Operandenbeschreibung

ADD-APPLICATION
=name Maximal 16 Namen fur UTM-Applikationen kénnen angegeben werden. ,name" ist der maximal 8
Zeichen lange Name einer UTM-Applikation.

REMOVE-APPLICATION
=name Maximal 16 Namen fur UTM-Applikationen kénnen in einer Liste angegeben werden. ,name" ist der
maximal 8 Zeichen lange Name einer UTM-Applikation.

=*ALL Alle bisher angegebenen Namen fiir UTM-Applikationen werden aus der Namensliste geltscht, d.h.
ihre Messdaten sollen ab dem nachsten Messintervall nicht mehr ausgegeben werden.
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5.4.15 SHOW-USER-MEASURED-OBJECTS Vermessene Objekte ausgeben

Jeder SM2-Benutzer erhalt mit dieser Anweisung die zurzeit von ihm vermessenen Objekte angezeigt.
Format

Operation Operanden

SHOW USER- TYPE = TASK
MEASURED-
OBJECTS

Operandenbeschreibung

TYPE

=TASK Die Tasks des jeweiligen Benutzers, die zurzeit mit dem Messprogramm fiir die benutzerspezifische
Task-Uberwachung vermessen werden, werden ausgegeben.
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5.4.16 START Reportausgabe starten
Mit der Anweisung START wird die Reportausgabe angestof3en.
Format

Operation Operanden

START
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5.4.17 START-ISAM-STATISTICS ISAM-Pools tUberwachen

Jeder SM2-Benutzer kann mit der Anweisung START-ISAM-STATISTICS einen oder mehrere ISAM-Pools
auswahlen, deren Messdaten im nachsten Messintervall ausgegeben werden sollen.

Der Benutzer darf nur dann ISAM-Pools zur Messung anmelden, wenn der SM2-Verwalter das benutzerspezifische
Messprogramm ISAM erlaubt hat. Im SM2 MEASUREMENT STA-TUS-Bildschirm ist dann ISAM in der Zeile USER
MEASUREMENTS ALLOWED eingetragen.

Wenn die Uberwachung von ISAM-Pools erlaubt ist, kann jeder Benutzer globale ISAM-Pools und alle tasklokalen
ISAM-Pools, die unter seiner Benutzerkennung eingerichtet worden sind oder eingerichtet werden, an- und
abmelden.

SM2 unterstitzt die gleichzeitige Messung von maximal 16 ISAM-Pools fir alle nichtprivilegierten Benutzer
zusammen.

Die indirekte Auswahl eines Pools durch Angabe einer im Pool liegenden Datei ist dem SM2-Verwalter vorbehalten.

Nur die Eingabe der letzten START-ISAM-STATISTIC-Anweisung ist gultig. Wenn also mehrere ISAM-Pools
Uberwacht werden sollen, so mussen diese in einer START-ISAM-STATISTIC-Anweisung angegeben werden.

Format

Operation Operanden

START- | SAM STATI STICS ~ POOL=(*POOL({ POOL- NAVE=pool namel /
[, SCOPE={ *HOST- SYSTEM / *TASK(TSN=tsn) }] /
[,CAT-1D={ *HOVE / catid }] }
) [,*POOL( )]...)

Operandenbeschreibung

POOL
=(*POOL Legt fest, welche ISAM-Pools Giberwacht werden sollen. Bis zu 16 ISAM-Pools kénnen in
() einer Liste definiert werden.
POOL-NAME
=poolnamel Definiert einen bis zu acht Zeichen langen Poolnamen.
SCOPE Definiert den Typ des ISAM-Pools.
=*HOST- Es handelt sich um einen globalen ISAM-Pool.
SYSTEM
=*TASK(...) Es handelt sich um einen tasklokalen ISAM-Pool. Der Operand TSN legt die Task fest, zu
der ein ISAM-Pool gehort.
TSN= TSN der Task, zu der ein tasklokaler ISAM-Pool gehort.
CAT-ID Katalogkennung des Pubsets, dem der ISAM-Pool zugeordnet ist. Diese Angabe ist Teil der
Identifikation eines ISAM-Pools (neben den Angaben zu POOL-NAME und SCOPE).
=*HOME Es handelt sich um die Katalogkennung des Home-Pubsets.
=catid Katalogkennung des Pubsets, dem der ISAM-Pool zugeordnet ist.
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Der Strukturname *POOL kann weggelassen werden, er darf dann aber in der gesamten Anweisung nicht mehr
auftreten.
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5.4.18 STATUS Uberwachungsstatus ermitteln
Die Anweisung STATUS veranlasst die sofortige Ausgabe des MEASUREMENT STATUS-Bildschirms.
Format

Operation Operanden

STATUS
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5.4.19 STOP-ISAM-STATISTICS Alle angemeldeten ISAM-Pools abmelden

Mit der Anweisung beendet der SM2-Benutzer die Uberwachung der von inm angemeldeten ISAM-Pools.
Format

Operation Operanden

STOP- | SAM
STATI STI CS

i Wenn der SM2-Verwalter das benutzerspezifische Messprogramm ISAM verbietet, werden automatisch
alle zur Ausgabe angemeldeten ISAM-Pools abgemeldet.
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5.5 BS2000-Kommandos zur Aktivierung der Benutzer-Task-Messung

Jeder Anwender kann Tasks seiner Benutzerkennung durch den SM2 Giberwachen lassen, wenn der SM2-Erst-
Verwalter das benutzerspezifische Messprogramm zugelassen hat (mit der SM2-Anweisung MODIFY-USER-
ADMISSION TASK=*ALLOW, die Gesamtzahl der Tasks, die gleichzeitig Uberwacht werden kénnen, ist auf 16
beschrankt).

Nur Anwender mit dem Systemprivileg SW-MONITOR-ADMINISTRATION diirfen beliebige Tasks tiberwachen bzw.
deren Uberwachung beenden.

Funktionsbeschreibung

Mit dem BS2000-Kommando START-TASK-MEASUREMENT meldet der Benutzer die Tasks zur Messung an. Der
Messmonitor SM2 erfasst dann taskspezifische Messwerte und tragt diese Daten in eine benutzerspezifische Datei
ein.

Neben den taskspezifischen Messwerten kann auch eine Befehlszahler-Statistik und eine SVC-Statistik fur
Programmlaufe angefordert werden.

Fur die Befehlszahler-Statistik wird das Programm mithilfe eines Zeitgebers in bestimmten zeitlichen Abstédnden
unterbrochen, und die jeweils im P-Counter enthaltene Adresse des nachsten auszufiihrenden Befehls wird in die
benutzerspezifische Messwertedatei tbertragen (Aufzeichnung von Befehlszahlerstichproben).

Fur die SVC-Statistik werden alle SVC-Aufrufe des Programms wéahrend der Task-Uberwachung aufgezeichnet,
und SVC-Nummern und Aufrufadressen werden ebenfalls in der Messwertedatei hinterlegt.

Mit dem BS2000-Kommando STOP-TASK-MEASUREMENT oder bei Task-Beendigung wird die Benutzer-Task-
Messung beendet und die benutzerspezifische Messwertedatei geschlossen. Auch der Entzug der Erlaubnis fur das
benutzerspezifische Messprogramm TASK durch den SM2-Erst-Verwalter (MODIFY-USER-ADMISSION
TASK=*INHIBIT) sowie das Entladen des SM2 (STOP-SUBSYSTEM SUBSYSTEM-NAME=SM2) beenden gerade
laufende Benutzer-Task-Messungen.

Zur Auswertung der bei der Benutzer-Task-Messung erzeugten Messwertedatei wird das Produkt SM2-PA

angeboten (Beschreibung siehe Handbuch ,SM2-PA* [15]).

Die benutzerspezifische Messwertedatei kann das fur den Benutzer im ADD-USER- bzw. MODIFY-USER-
ATTRIBUTES-Kommando festgelegte PUBLIC-SPACE-LIMIT uberschreiten, auch wenn PUBLIC-SPACE-
EXCESS=*NO angegeben wird.

Formate

START-TASK-MEASUREMENT

TSN = *OWN / <alphanum-name 1..4>

,FILE = *STD / *BY-LINK-NAME
,PCOUNTER-INTERVAL = *NONE / <integer 1..10000>

,SVC-STATISTICS = *OFE / *ON

,LOAD-INFO = *STD / *DETAILED

STOP-TASK-MEASUREMENT
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TSN = *QWN / <alphanum-name 1..4>

Operandenbeschreibung

TSN =
Gibt die Task an, die tiberwacht bzw. deren Uberwachung beendet wird.

TSN = *OWN
Die Task, die das Kommando aufruft, wird tiberwacht bzw. deren Uberwachung wird beendet.

TSN = <alphanum-name 1..4>

Die Task mit der angegebenen TSN wird iiberwacht bzw. deren Uberwachung wird beendet. Nur Anwender mit
Systemprivileg SW-MONITOR-ADMINISTRATION diirfen beliebige Tasks tiberwachen bzw. deren Uberwachung
beenden, alle anderen nur solche der eigenen Benutzerkennung.

Einschrankung: Die Task SM2U, die die benutzerspezifischen Messwertedateien bearbeitet, kann nicht iberwacht
werden.

FILE =
Vereinbart die benutzerspezifische Messwertedatei.

FILE =*STD
Die benutzerspezifische Messwertedatei erhalt die Dateiattribute, die in der nachfolgenden Tabelle festgelegt sind.

FILE = *BY-LINK-NAME

Der Benutzer bestimmt den Dateinamen und weitere Dateieigenschaften tiber entsprechende BS2000-
Kommandos. Die Zuordnung der Datei erfolgt iber LINK-Namen. Der LINK-Name fir die benutzerspezifische
Messwertedatei ist PALINK.

PCOUNTER-INTERVAL =
Bestimmt das Intervall der Stichproben fur die Befehlszahler-Statistik in CPU-Millisekunden.

PCOUNTER-INTERVAL = *NONE
Die Befehlszahler-Statistik ist nicht eingeschaltet.

PCOUNTER-INTERVAL = <integer 1..10000>
Intervall der Stichproben in CPU-Millisekunden. (Nur solche Stichproben werden erfasst, die im Zustand TU
ermittelt wurden).

SVC-STATISTICS =
Die SVC-Aufrufe der zu vermessenden Task werden aufgezeichnet und in die benutzerspezifische Messwertedatei
geschrieben.

SVC-STATISTICS = *OFF
Die SVC-Statistik ist nicht eingeschaltet.

SVC-STATISTICS = *ON
Die SVC-Statistik ist eingeschaltet. (Nur solche SVCs werden erfasst, die im Zustand TU aufgerufen werden).

LOAD-INFO =
Legt fest, zu welchem Zeitpunkt die Modullade-Information erfasst werden soll.

LOAD-INFO = *STD
Die Modullade-Information wird nur bei Programmestart und bei Programmbeendigung erfasst (bzw. bei Messbeginn
und Messende).
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LOAD-INFO =*DETAILED
Die Modullade-Information wird bei Programmstart (bzw. bei Messbeginn) und bei jeder Lade- oder Entladeaktivitét
der Task erfasst.

Kommando-Returncode

(SC2) Maincode Bedeutung
SC1

0 CMDO0001 Ohne Fehler
32 NPS0050 Systemfehler in SM2-Modulen. Kommando abgewiesen
64 NPS0044 Keine Berechtigung zum Uberwachen der Task. Kommando abgewiesen
64 NPS0045 Task wird bereits von SM2 uberwacht

64 NPS0046 Task-Uberwachung nicht durch /START-TASK-MEASUREMENT eingeleitet.
Kommando abgewiesen

64 NPS0047 Angegebene Task existiert nicht

64 NPS0051 Angegebene Task darf vom Benutzer nicht berwacht werden

64 NPS0065 Keine weiteren Tasks kdnnen tberwacht werden

64 NPS0066 Ungultige Dateimerkmale bei benutzerspezifischer Messwertedatei

64 NPS0067 DVS-Code '(&00)' bei Makroaufruf '(&01)' fur die benutzerspezifische
Messwertedatei

i Eine allgemeine Beschreibung der Kommando-Returncodes finden Sie im Handbuch ,Kommandos* [3].

Dateiattribute der benutzerspezifischen Messwertedatei

Dateimerkmal Attribut Attribut

Operand fur die FILE =*STD FILE =*BY-LINK-NAME
Dateieinrichtung

Definition der vorbesetzt wahlbar
Dateimerkmale

Dateiname $userid. SM2.TASKSTATISTIK. dateiname
nnnnl

Blocklange BUFFER-LENGTH =*STD BUFFER-LENGTH = *STD(SIZE=zahl) 2
(SIZE=16)

Speicherplatzzuweisung SPACE = *RELATIVE SPACE =*RELATIVE
(PRIMARY-ALLOCATION=48, (PRIMARY-ALLOCATION=zahl1,

SECONDARY-ALLOCATION=48) SECONDARY-ALLOCATION=zah|2) 2 3

Zugriffsmethode SAM keine WahImdglichkeit, SAM-Format ist
zwingend!
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Er6ffnungsmodus EXTEND keine Wahlmaoglichkeit, vorhandene Datei wird
stets fortgeschrieben

Format der Datenblécke BLOCK-CONTROL-INFO BLOCK-CONTROL-INFO =

wird vom Systemparameter *PAMKEY / *WITHIN-DATA-BLOCK / *NO*%
BLKCTRL bestimmt

Tabelle 8: Dateiattribute der benutzerspezifischen Messwertedatei

L nnnn = TSN der Task, die Giberwacht werden soll
2 Bej der tiber Linknamen zugewiesenen Messwertdatei werden die Dateiattribute BUFFER-LENGTH und SPACE
von der Standarddatei Ubernommen, falls der Benutzer die Attribute nicht angegeben hat.

3 PRIMARY- und SECONDARY-ALLOCATION jeweils 48, sofern vom Benutzer nicht definiert

4 Der Operand BLOCK-CONTROL-INFO=*NO wird wie BLOCK-CONTROL-INFO=*WITHIN-DATA-BLOCK
behandelt, weil fir die Datei nur das SAM-Format zugelassen ist.

i Fur die Erstellung von modulbezogenen Befehlszahler- und SVC-Statistiken wird die Ladeinformation
(Ladeadresse und Lange) jedes Moduls bendtigt, der in das vermessene Programm eingebunden ist oder
der durch das vermessene Programm nachgeladen wird. Diese Modulinformation wird von SM2 bei
Programmbeendigung oder bei Messbeendigung durch /[STOP-TASK-MEASUREMENT ermittelt und in
die Messwertedatei geschrieben.

Unter bestimmten Umstanden kann die Modulinformation von SM2 nur unvollstéandig oder gar nicht geliefert werden:

® Arbeitet das zu vermessende Programm mit Overlay-Technik, sollte die Modullade-Information mit LOAD-
INFO=DETAILED erfasst werden. Andernfalls werden die Stichproben und SVCs, die auf Uberladene Module
entfallen, dem bei Messbeendigung geladenen Modul zugeordnet.

® Keine Information wird fir Programme geliefert, die ohne Test- und Diagnoseinformation (LSD, List for Symbolic
Debugging) gebunden oder geladen wurden.

® Keine Information wird fir Code-Teile geliefert, die nicht Giber Ladevorgénge erzeugt wurden (z.B. wenn das
Coding per MOVE-Befehle in den dynamisch angeforderten Speicher gebracht wurde).
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5.6 Schreiben in die Messwertedatei

Uberblick

Neben den Reportausgaben am Bildschirm und nach SYSLST kénnen die Messwerte fortlaufend in eine Datei
geschrieben werden.

Zum Schreiben in die Messwertedatei wird eine System-Task bei der Dateieréffnung eingerichtet. Diese System-
Task wird beim SchlieRen der Messwertedatei beendet.

Die Verwendung der Messwertedatei empfiehlt sich

® zur Protokollierung der Systemauslastung tber langere Zeitperioden (Standardfall, Trendmessung)

® zur Engpassanalyse (Sonderfall zum Zeitpunkt der Spitzenlast), wenn neben den System-globalen Messwerten
spezielle Messwerte erforderlich sind. Die entsprechenden Messprogramme miissen dann dafiir eingeschaltet
werden.

Das Einrichten und SchlieRen der Datei ist allein dem SM2-Verwalter vorbehalten.

Die Dateimerkmale sind von SM2 vorbesetzt. Der SM2-Verwalter kann der Datei jedoch auch andere als die
vorbesetzten Merkmale zuweisen.

Zur Auswertung der Messwertedateien steht das Programm SM2R1 im BS2000 zur Verfligung. Benutzern, die
Messwertedateien mit eigenen Programmen auswerten mochten, steht die SM2R1-Datenschnittstelle (SM2R1-
Ubergabedatei) zur Verfiigung. Zum Datensatzaufbau dieser Datei siehe Kapitel ,Auswerteprogramm SM2R1%).

Dateimerkmale der Messwertedatei

Der SM2-Verwalter hat die Wahl, ob eine Messwertedatei mit vorbesetzten Dateimerkmalen oder eine
Messwertedatei mit frei wahlbaren Dateimerkmalen eréffnet werden soll.

Messwertedatei mit vorbesetzten Dateimerkmalen

Diese Datei wird mit der Anweisung OPEN-LOG-FILE FILE=*STD angefordert. SM2 er¢ffnet eine SAM-Datei im
Ausgabemodus und katalogisiert sie unter dem Namen SM2. host - nane. yyyy- nm dd. sss. nn.

Dabei bezeichnet host nane die Zuordnung zu einem Rechner, yyyy- nm dd ist das Tagesdatum zum Zeitpunkt

der Dateieinrichtung, sss die Nummer der BS2000-Session und nn die laufende Nummer der SM2-Messwertedatei

innerhalb dieser Session (ab 1 gezahilt).
Messwertedatei mit frei wéhlbaren Dateimerkmalen

Diese Datei wird mit der Anweisung OPEN-LOG-FILE FILE=*BY-LINK-NAME angefordert, nachdem Name und
Dateimerkmale im ADD-FILE-LINK-Kommando definiert wurden.

Dabei kann

® eine PAM-Datei im Ausgabemodus definiert werden, deren Dateiname frei wéhlbar ist oder

® eine SAM-Datei, deren Eréffnungsmodus und Dateiname frei wahlbar sind.
Die folgende Tabelle listet die Dateimerkmale auf, die von SM2 vorbesetzt sind oder die definiert werden kdnnen:

Dateimerkmal Attribut Attribut

Operand fur die FILE=*STD FILE=*BY-LINK-NAME
Dateieinrichtung
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Definition der vorbesetzt
Dateimerkmale

Dateiname SM2.hostname.yyyy-mm-dd.sss.nn
Dateikettungsname

Blocklange 2 BUFFER-LENGTH = *STD
(SIZE=16)

Speicherplatzzuweisung SPACE=*RELATIVE
(PRIMARY-ALLOCATION=576,
SECONDARY-ALLOCATION=576)

Zugriffsmethode SAM

Eréffnungsmodus OUTIN

Format der Datenblocke BLOCK-CONTROL-INFO =
*WITHIN-DATA-BLOCK

wahlbar

dateiname 1

SMLINK

BUFFER-LENGTH =*STD (SIZE=16)

wahlbar 2

ACCESS-METHOD ACCESS-METHOD =

= *UPAM *SAM

[,SHARED-

UPDATE=YES] 3

OPEN-MODE = OPEN-MODE =
*OUTIN *OUTPUT / *EXTEND

BLOCK-CONTROL-INFO = *PAMKEY /
*WITHIN-DATA-BLOCK / *NO 4

1 Es empfiehlt sich, den Dateinamen so zu wéhlen, dass Datum und Uhrzeit der Dateieinrichtung daraus ersichtlich sind. Der Benutzer
erleichtert sich dadurch die Anordnung der Dateien in der fur die Eingabe in SM2UL1 richtigen Reihenfolge.

2 Es wird nur noch die Blocklange 16 verwendet. Wird keine Blocklange angegeben, wird von SM2 die Blocklange 16 vergeben. Wird
BUFFER-LENGTH ohne den SPACE-Operanden angegeben, so tragt der SM2 als Standardwert 576 fir die primare und die sekundéare

Speicherzuweisung ein.

3 ACCESS-METHOD=*UPAM,SHARED-UPDATE=*YES ist zu wéhlen, wenn die gedffnete SM2-Messwertedatei mit SM2U1 in eine SAM-
Datei umgesetzt werden soll; in der OPEN-LOG-FILE-Anweisung ist dann die Angabe BUFFER-OUTPUT=*IMMEDIATE zu wéhlen.

4 Der Operand BLOCK-CONTROL-INFO=*NO wird von SM2 wie BLOCK-CONTROL-INFO=*WITHIN-DATA-BLOCK behandelt

i Durch die hohe Blocklange kann es zu Versatzen und damit zu einer Vergrof3erung der Datei kommen,
insbesondere dann, wenn in der OPEN-LOG-FILE-Anweisung BUFFER-OUTPUT=*IMMEDIATE gewahlt
wurde. Diese Einstellung hat jedoch zur Folge, dass die sog. MISSED RECORDS auf einem méglichst
geringen Niveau gehalten werden. Dartiber hinaus kénnen die Versatze durch einen SM2U1-Lauf
groRtenteils wieder entfernt werden, so dass der Vorteil dieser Einstellung letztlich bei weitem tiberwiegt.
Unter MISSED RECORDS sind Datenséatze zu verstehen, die infolge einer Ein-/ Ausgabe-
Engpasssituation nicht in die Messwertdatei geschrieben werden konnten und verloren gehen. Die
MISSED RECORDS werden im STATUS TABLE-Bildschirm und von SM2R1 in EVALUATION

STATISTICS ausgewiesen.

Verwaltung der Messwertedatei
PAM-Messwertedatei

Die PAM-Messwertedatei ist in Blécken formatiert.

Einzelne Datensatze werden nicht durch Blockgrenzen getrennt.
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Eine mit SHARED-UPDATE=*YES eingerichtete Messwertedatei kann schon wahrend der laufenden Messung mit
SM2UL1 in eine SAM-Datei umgesetzt und anschlieBend mit SM2R1 ausgewertet werden.

SAM-Messwertedatei
Der Aufbau der SAM-Messwertedatei entspricht logisch dem der PAM-Messwertedatei.

Ein Vorteil der SAM-Messwertedatei liegt darin, dass die Messwertedatei vor Aufruf des Auswerteprogramms
SM2R1 nicht konvertiert werden muss (siehe Kapitel ,Dienstprogramm SM2U1").

Im Eréffnungsmodus OUTPUT kann eine neue SAM-Messwertedatei erstellt oder eine Datei gleichen Namens
ersetzt werden.

Im Eréffnungsmodus EXTEND kann eine bereits bestehende Datei um neue Datensatzgruppen erweitert werden.
Dieses Verfahren erspart den Aufruf von SM2U1 zum Zusammenfigen mehrerer Messwertedateien.

Eroffnen und SchlieRen der Messwertedatei

Die Anweisung OPEN-LOG-FILE er6ffnet die Messwertedatei, die Anweisung CLOSE-LOG-FILE schlief3t die
Messwertedatei; ebenso wird die Messwertedatei implizit beim Entladen des SM2 (STOP-SUBSYSTEM
SUBSYSTEM-NAME=SM2) geschlossen.

i Nach einem Systemzusammenbruch, oder wenn durch andere Ereignisse die Messwertedatei nicht
ordnungsgeman geschlossen wird, muss die Datei mit SM2U1 bearbeitet werden.

Die Messwertedatei kann das im ADD-USER- bzw. MODIFY-USER-ATTRIBUTES-Kommando
festgelegte PUBLIC-SPACE-LIMIT Uberschreiten, auch wenn PUBLIC-SPACE-EXCESS=*NO
angegeben ist.

Die Anweisung OPEN-LOG-FILE bei bereits gedffneter Messwertedatei bewirkt ein SchlieRen der
Messwertedatei und ein anschlieBendes Offnen einer neuen Messwertedatei. Die Messprogramme
SERVICETIME und TASK, die Messwerte ausschlief3lich in die Messwertedatei schreiben (siehe Tabelle
,Uberblick tiber die SM2-Messprogramme*), werden dabei nicht beendet.
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5.7 Beispiele zum Messmonitor SM2

Beispiel 1
In diesem einfachen Beispiel wird der SM2 gestartet und nach einiger Zeit wieder beendet.
Folgende Voreinstellungen sind wirksam:

® fir das Messintervall 150 Sekunden

® fiir das Stichprobenintervall 800 Millisekunden.

Am Bildschirm werden die Reports A (ACTIVITY), M (MEMORY), C (CHANNEL) und D (DEVICE DISK) durch den
automatischen Ausgabemodus ausgegeben.
Nach einiger Zeit wird SM2 mit der Break-Funktion (K2-Taste) unterbrochen und beendet.

|/ START- S\
| START
: (Ausgabe der Reports)

| BREAK bzw. [K2]
© /1 NFORM PROGRAM
! END

Beispiel 2

In diesem Beispiel wird der SM2 mit Ausgabe in eine Messwertedatei gestartet. Sie hat den Standardnamen SM2.
hostname.yyyy-mm-dd.sss.nn. Das Messintervall ist auf 150 Sekunden und das Stichprobenintervall auf 800
Millisekunden voreingestellt. Das Messprogramm SYSTEM wird flr alle Gerate eingeschaltet.

Anschlie3end wird die SM2-Benutzer-Task beendet, und die Messung lauft im Hintergrund weiter.

Einige Zeit spater wird der SM2 erneut aufgerufen, um das Messprogramm SYSTEM zu beenden und die
Messwertedatei zu schliel3en.

| START- S\2

| CALL- ADM NI STRATI ON- PART

| SET- SYSTEM PARAVETERS DEVI CES=*ALL

| START- MEASUREMVENT- PROGRAM TYPE=* SYSTEM
| OPEN- LOG FI LE FI LE=*STD

| END

|| START- S\

| CALL- ADM NI STRATI ON- PART

- STOP- MEASUREMENT- PROGRAM TYPE=* SYSTEM
! CLOSE- LOG FI LE

END

Beispiel 3

In diesem Beispiel wird der SM2 mit Ausgabe in eine Messwertedatei gestartet. Sie hat den Standardnamen SM2.
hostname.yyyy-mm-dd.sss.nn. Das Messintervall ist auf 20 Sekunden und das Stichprobenintervall auf 200
Millisekunden eingestellt.
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Das Messprogramm BCAM-CONNECTION wird eingeschaltet. Dabei werden die Bereichsgrenzen fur Inwait-,
React-, Inproc- und Outproc-Zeit mit der Voreinstellung gesetzt. Es werden alle Verbindungen der Applikation
$DIALOG Uberwacht. Alle gemessenen Daten werden in die Messwertedatei geschrieben.

Am Bildschirm werden die Reports A (ACTIVITY), M (MEMORY), C (CHANNEL) und D (DEVICE DISK) durch den
automatischen Ausgabemodus ausgegeben.

Nach einiger Zeit wird SM2 mit der Break-Funktion (K2-Taste) unterbrochen und beendet. Dabei wird die
Messwertedatei nicht geschlossen. Das Messprogramm BCAM-CONNECTION lauft weiter.

| | START- SM2
| CALL- ADM NI STRATI ON- PART
! SET- BCAM CONNECT! ON- PARAVETERS
| ADD- BCAM- CONNECTI ON- SET -
SET- NAVE=DI ALOG, -
CONNECTI ON- SELECTI ON=* BY- NEA- NAME( -
CONNECT! ON- NAVE=* SPECI FI ED( -
LOCAL- APPLI CATI ON=$DI ALOG, -
PARTNER- APPL| CATI ON=* ANY) ) , -
| HOST- SELECTI ON=* ANY
| START- MEASUREMENT- PROGRAM TYPE=* BCAM CONNECTI ON
! OPEN- LOG- FI LE FI LE=*STD
| MDD FY- MEASUREMENT- PERI ODS OFFLI NE- PERI OD=20, SAMPLI NG- PERI OD=200
! CALL- EVALUATI ON- PART
! START
: (Ausgabe der Reports)

' BREAK bzw.  [K2]
© /1 NFORM PROGRAM
{ END

................................................................................................................................................................................................
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6 SM2-Bildschirmausgaben

Die Messtask sammelt wahrend eines Online-Messintervalls die Messwerte, bereitet sie auf und schreibt sie nach
Ablauf des Online-Messintervalls in einen zentralen Puffer.

Von dort Uibertragt jede SM2-Benutzer-Task die Daten in einen eigenen Puffer und setzt sie in die
Ausgabeformulare (Reports) ein.

Diese Messdaten-Reports kdnnen nun entweder gleichmaflig tiber das Ausgabeintervall verteilt ausgegeben
werden (automatischer Ausgabemodus) oder einzeln nach Abruf durch den Benutzer (Abrufmodus). Siehe auch
Abschnitt ,Anweisungen zur Steuerung der Reports".

Darlber hinaus gibt es noch die SM2-Informationshildschirme, von denen einige nur im Administrationsteil, andere
im Auswerte- und Administrationsteil angeboten werden. Sie enthalten keine Messdaten, sondern Informationen
Uber die Messung und den Zustand des SM2. Folgende Informationsbildschirme kénnen auf Anforderung des
Benutzers ausgegeben werden:

* MEASUREMENT STATUS

® USER MEASURED OBJECTS

* DEFINED PARAMETER
* ACTIVE PARAMETER
¢ STATUS TABLE

® SELECTED HOSTS

SM2-Reports

Die Messdaten werden — in sachlich zusammengehdrende Gruppen untergliedert — auf die Reports verteilt. Die
folgenden Reports kdnnen ausgegeben werden, ohne dass der SM2-Verwalter ein optionales Messprogramm

eingeschaltet hat.

Report
ACF-Report
ACTIVITY-Report

CATEGORY QUEUE-
Report

CATEGORY WSET-Report
CPU-Report

DEVICE DISK-Report
DEVICE TAPE-Report
DEVICE TD-Report
GLOBAL-Report

MEMORY-Report

Beschreibung
Ubersicht tiber die Aktivierungssteuerung der Task-Verwaltung des Systems
Ubersicht iiber die Auslastung des gesamten Systems

Ubersicht iiber die Warteschlangenbelegung aller Kategorien

Ubersicht iiber den Working-Set aller Kategorien

Ubersicht iiber die CPU-Auslastung der einzelnen CPUs

Ubersicht tiber die Aktivitat von Plattengeréten

Ubersicht tiber die Aktivitat von Bandgeraten

Ubersicht tiber die Aktivitat von Datenfernverarbeitungsgeraten
Ausgabe rechnerspezifischer Messwerte wichtiger Systemaktivitaten

Ubersicht tiber die Auslastung des Hauptspeichers und des virtuellen
Adressraums
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PCS-Report

SHARED PUBSET-Report

Ubersicht tiber die Aktivitat des Performance Control Subsystems
(wird nur ausgegeben, falls PCS eingesetzt ist)

Ubersicht tiber die Aktivitat von Plattengeraten, die zu Shared-Pubsets gehoren

Die folgenden Reports kdnnen nur ausgegeben werden, wenn der SM2-Verwalter das entsprechende optionale
Messprogramm zuvor eingeschaltet bzw. die entsprechenden Benutzermessungen erlaubt hat (MODIFY-USER-

ADMISSION):

Report

BCAM
CONNECTION-
Report

BCAM MEMORY-
Report

CATEGORY-
Report

CHANNEL-Report

CMS-Report

DAB-Report

DISK FILE-Report
DLM-Report
FILE-Report
ISAM-Report
ISAM FILE-Report
MSCF-Report
NSM-Report
OPENFT-Report

PERIODIC TASK-
Report

PFA CACHE-
Report

POSIX-Report

PUBSET-Report

Beschreibung

Ausgabe von bucketspezifischen Zeitmesswerten und Messwerten Uiber empfangene bzw.
gesendete Daten

Ausgabe der maximalen Grof3e, des Schwellwerts, ab dem BCAM Warnhinweise an die
Konsole ausgibt sowie der aktuellen GréRRe des residenten Speichers fiir Datentransfer.

Ubersicht iber die Verbrauchswerte aller Kategorien

Ubersicht Giber die Aktivitat von Kanalen. Die Messwerte werden vom Messprogramm
CHANNEL-IO erfasst, welches beim Starten des Subsystems SM2 fir alle Kanéle
gestartet wird.

Ubersicht tiber die Leistungen des Katalogverwaltungssystems

Ubersicht (iber die Aktivitat der Disk-Access-Buffer-Funktion (eine detaillierte Ubersicht
liefert der DAB-CACHE-Report)

Ubersicht tiber Dateiaktivitaten ausgewahlter Plattengerate

Ubersicht (iber die Aktivitit des Distributed-Lock-Managers

Ubersicht iber die Zugriffswerte vorher bezeichneter Dateien
Ubersicht tiber die Leistung der ISAM-Pufferverwaltung

Ubersicht tiber Messwerte fiir einzelne Dateien in ISAM-Pools
Ausgabe der Messdaten des Subsystems MSCF

Ausgabe rechnerspezifischer Messwerte des verteilten Lockmanagers
Ausgabe der Belastungswerte fur jeweils eine openFT-Instanz

Ausgabe der wichtigsten Verbrauchsdaten aller Tasks: Benutzer mit Messprivileg erhalten
alle Tasks, Benutzer ohne Privileg nur Tasks der eigenen Benutzerkennung.

Ubersicht (iber die Nutzung von Caches unter User-PFA

Ausgabe der Messdaten des Subsystems POSIX
Ausgabe der Belegung von importierten SF-Pubsets oder Volume-Sets

Ubersicht Giber das Antwortzeitverhalten im System
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RESPONSETIME-

Report

SESAM SQL- Ausgabe von Daten des SESAM/SQL-Datenbanksystems

Report

SVC-Report Ubersicht tiber die Anzahl der aufgerufenen SVCs

TCP/IP-Report Ausgabe der Uibertragenen Datenmengen pro IP-Adresse und Portnummer
TLM-Report Ubersicht (iber die Aufrufe des Task-Lock-Managers (nur fiir Benutzer mit Messprivileg)

UDS SQL-Report  Ausgabe von Daten des UDS/SQL-Datenbanksystems

UTM-Report Ubersicht Uiber die Verbrauchswerte der UTM-Anwendungen und detaillierte Werte zu den
einzelnen Anwendungen im UTM APPLICATION-Report.

VM-Report Ubersicht der Werte von Gastsystemen eines VM2000-Systems

VM CPU POOL- Ubersicht der Messdaten fiir CPU-Pools
Report

VM GROUP- Ubersicht der Werte von VM-Gruppen
Report
SM2-Informationsbildschirme

Eine Sonderstellung nehmen die Informationsbildschirme ein. Sie enthalten keine Messdaten, sondern
Informationen Uber die Messung und den Zustand des SM2. Sie werden grundsatzlich nur auf Anforderung des
Benutzers ausgegeben.

Die beiden erstgenannten Bildschirme stehen im Auswerte- und Administrationsteil zur Verfiigung. Alle anderen
werden nur privilegierten Benutzern im Administrationsteil angeboten.

Bildschirm Information

MEASUREMENT STATUS Ubersicht tiber die definierten und eingeschalteten Messprogramme

USER MEASURED Ausgabe der benutzerspezifisch tberwachten Messobjekte

OBJECTS

DEFINED PARAMETER Ausgabe der fur die einzelnen Messprogramme definierten Messparameter und
Messobjekte

ACTIVE PARAMETER Ausgabe der fir die aktiven Messprogramme giiltigen Messparameter und
Messobjekte

STATUS TABLE Zustand der SM2-System-Tasks und der vom SM2 verwendeten Subsysteme.

SELECTED HOSTS Ausgabe der mit der Anweisung SELECT-HOSTS ausgewahlten Rechner

Folgebildschirmausgabe in Informationsbildschirmen

Eingabe Bedeutung

'+' oder Taste [K3] oder  Vorwarts blattern
[DUE]
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'-' oder Taste [K1] Ruckwarts blattern (wird auf der ersten Seite riickwarts geblattert, wird diese
nochmals ausgegeben)

- Auf die erste Seite zurlickblattern

'END' Folgebildschirmausgabe vorzeitig beenden

Alle anderen Eingaben wirken wie +.
Die Blatteranweisungen gelten auch fur die Ausgabe der Informationsbildschirme von verschiedenen Rechnern.

i Im Batch- und Prozedurbetrieb kann nicht geblattert werden. Es werden immer alle Folgebildschirme,
aber keine Uberlaufbildschirme ausgegeben.

In allen Bildschirmen werden in der Uberschriftszeile globale Informationen ausgegeben, dabei bedeuten:

CYCLE Dauer des eingestellten (Online-)Messintervalls in Sekunden. Die Messwerte stehen nach Ablauf
des Messintervalls zur Ausgabe zur Verfiigung.

SAMPLES Anzahl der Stichproben im (Online-)Messintervall

Diese Werte werden genau dann ausgegeben, wenn sie fiir den betreffenden Bildschirm relevant sind.
Links oben wird der Rechnername ausgegeben.

Rechts oben werden Datum und Uhrzeit ausgegeben. Bei Messdaten-Reports ist dies der Zeitpunkt der
Beendigung des letzten (Online-)Messintervalls, bei allen anderen Bildschirmen die aktuelle Zeit der
Bildschirmausgabe.

Bei den Bildschirmen, die den Rechnerverbund betreffen (GLOBAL, NSM, SHARED-PUB-SET), werden in der
Uberschriftszeile die Daten des Rechners ausgegeben, der im Report an der ersten Stelle steht bzw. die Daten des
ersten selektierten Rechners.

Wenn in der Liste der selektierten Rechner der lokale Rechner enthalten ist, dann steht dieser immer an der ersten
Stelle. Die restlichen Rechner erscheinen in der Reihenfolge, wie sie der Benutzer in der SELECT-HOSTS-
Anweisung angegeben hat.

Wertedarstellung in SM2-Bildschirmausgaben
Statt eines Wertes werden ***** oder Leerzeichen ausgegeben, wenn kein Wert geliefert werden kann.

Statt eines Wertes wird <<<<< ausgegeben, wenn die Berechnung nicht mdglich ist. Statt eines Wertes wird >ziffer
ziffer ziffer ... ausgegeben, wenn der Wert in dem vorhandenen Platz nicht darstellbar ist.

Terminalemulationen am PC

Bei Terminalemulationen am PC (z.B. MT9750) muss in der Konfiguration fur die Tastatur der Zeichensatz
.international“ eingestellt werden, damit der Delimiter ,|* ausgegeben wird.

Reihenfolge bei der Ausgabe
Reportbezeichnung  Kennzeichen
GLOBAL \% U]

NSM \% U] M
SHARED PUBSET \% U]

213



ACTIVITY
MEMORY
CHANNEL
DEVICE DISK
PERIODIC TASK
PRIVILEGED FILE

[ o o

USER FILE
RESPONSETIME M
ACF

CATEGORIE QUEUE
CATEGORIE WSET

PCS

DAB

DAB CACHE F
CMS

UTM

G Cc c c G

UTM APPLICATION F

£ £ £ £ £ £

PRIVILEGED ISAM
USER ISAM B
VM2000 U
TLM

CPU U
SvC

PFA CACHE U]
POSIX

CATEGORY

< 2 2 £ £

MSCF
DEVICE TD U m?t

DLM

<

TCP IP
BCAM CONNECTION
DISK FILE

c G c Cc

DEVICE TAPE
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PUBSET U M
VM CPU POOL U M
ISAM FILE M
VM GROUP U M
BCAM MEMORY M
UDS SQL U M
SESAM SQL U M
OPENFT U M

V: Verbund-Report

F: Folgebildschirm, der mit gesonderter Anweisung angefordert werden muss

U: Report mit Uberlaufbildschirm fiir weitere Messobjekte

M: Messprogramm muss eingeschaltet sein

B: Benutzerspezifisches Messprogramm muss fur den nichtprivilegierten Benutzer erlaubt sein

-

Auch wenn der Benutzer die Ausgabe einzelner Reports unterdrtickt, wird diese Reihenfolge beibehalten. Die
unterdriickten Reports werden ohne zeitlichen Verlust bei der Ausgabe Ubersprungen. Analoges gilt fur die
Ausgabe im Abrufmodus.

Das zugehdrige Messprogramm SAMPLING-DEVICE wird beim Starten des Subsystems SM2 gestartet.

Reports, die zu einem Messintervall gehdren, werden nacheinander in obiger Reihenfolge abgerufen. Erst nach

Ausgabe des letzten Reports wird auf die Daten eines neuen Messintervalls zugegriffen.

In der nachfolgenden Beschreibung sind die Reports alphabetisch angeordnet.
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6.1 SM2-Reports

® ACF-Report

® ACTIVITY-Report

¢ BCAM CONNECTION-Report
* BCAM MEMORY-Report
® CATEGORY-Report

® CATEGORY QUEUE-Report
® CATEGORY WSET-Report
® CHANNEL-Report

® CMS-Report

® CPU-Report

® DAB-Reports

® DAB-Report

® DAB CACHE-Report

® DEVICE DISK-Report

® DEVICE TAPE-Report

® DEVICE TD-Report

® DISK FILE-Report

¢ DLM-Report

® FILE-Reports

® GLOBAL-Report

® |SAM-Reports

® [SAM FILE-Report

* MEMORY-Report

® MSCF-Report

® NSM-Report

® OPENFT-Report

® PCS-Report

® PERIODIC TASK-Report
¢* PFA CACHE-Report

* POSIX-Report

® PUBSET-Report

® RESPONSETIME-Report
¢ SESAM SQL-Report

® SHARED PUBSET-Report
® SVC-Report

® TCP/IP-Report

* TLM-Report
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UDS SQL-Report
UTM-Reports

UTM-Report

UTM APPLICATION-Report
VM-Report

VM CPU POOL-Report

VM GROUP-Report
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6.1.1 ACF-Report

Der ACF-Report liefert Daten zur Aktivierungssteuerung der Task-Verwaltung PRIOR (ACF steht fiir Activation
Control Function). Diese Daten geben Hinweise zur internen Aktivierungsentscheidung. lhre Interpretation und

Mafnahmen, die daraus folgen, erfordern sehr gute Kenntnisse tber den Aktivierungsalgorithmus der Task-
Verwaltung PRIOR. Sie sollten daher Systemspezialisten vorbehalten sein.

Reportausgabe

Mit der Anweisung REPORT ACF fordert der Benutzer die Ausgabe des ACF-Reports an.

HOSTO0001 SM2 ACF <date> <tinme>

COUNTERS PER M N
T Fomm - T Fommmm - Fomm oo Fommmm - S L +

| ACTIVA | FORCDA | PREEMI | INVOCL | INVOCS | MCTSR | SYSERV | FVI |

| 7125.1 | 0.0 | 0.0 | 41.4 | 7125.1 | 14439 | 38.3 | 9125.0 |
S oo S o e S o e S o e +

RESOURCE UTI LI ZATION I N %

o o mmm e mea e o o mmm e mea e +
| RESOURCE| LOW | MEDI UM | HI GH |
Fommee o o a oo o a +
| CPU | 87.5 | 5.0 | 7.5 |
N . decmmmcnmaanan femmammmaa .- decmmmc e an-n +
| MEMORY | 100. 0 | 0.0 | 0.0 |
Fommee o o a oo o a +
| PAG NG | 100. 0 | 0.0 | 0.0 |
o o mmm e mea e o o mmm e mea e +

Information tber die Messung

COUNTERS PER MIN
Fir jede der in der Tabelle angegebenen Grof3en wird die Anzahl der Aufrufe pro Minute ausgegeben
ACTIVA Gesamtanzahl der Task-Aktivierungen pro Minute

FORCDA Anzahl der Task-Deaktivierungen pro Minute, die von der Aktivierungssteuerung erzwungen
wurden

PREEMT Anzahl der Verdrangungen pro Minute

INVOCL Anzahl der Jlangen® Aufrufe der ACF-Funktion pro Minute
INVOCS Anzahl der ,kurzen® Aufrufe der ACF-Funktion pro Minute
MICTSR Anzahl der Auslaufe der Mikro-Zeitscheibe pro Minute

SYSERV Anzahl der Auslaufe der Systemdienste pro Minute

FVI Anzahl der ,Fremd vor ldle*-Zugriffe pro Minute. ,Fremd vor ldle*-Zugriff: Ein Prozessor initiiert

eine Task aus der lokalen Q1 eines anderen Prozessors, wenn seine eigene Q1 leer ist, um
nicht in den IDLE-Zustand zu gehen.

RESOURCE UTILIZATION IN %
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Die Auslastung der Betriebsmittel CPU, MEMORY und PAGING wird, eingeteilt nach geringer
(LOW), mittlerer (MEDIUM) und hoher (HIGH) Auslastung, aufgezeigt. Die in der Tabelle
ausgegebenen Prozentwerte stellen jeweils den Anteil an den Gesamtaufrufen, bezogen auf

das Messintervall, dar.

Sind alle Z&hler in einem Messintervall gleich Null, dann gibt SM2 die Meldung NO ACTIVATION CONTROL
FUNCTION ACTIVITY IN LAST INTERVAL aus.

219



6.1.2 ACTIVITY-Report

Im ACTIVITY-Report erhalt der Benutzer einen Uberblick iiber die wichtigsten Systemaktivitaten.

Reportausgabe

Mit der Anweisung REPORT ACTIVITY fordert der Benutzer die Ausgabe des ACTIVITY-Reports an. POSIX-Daten
kénnen nur ausgegeben werden, wenn das Messprogramm eingeschaltet ist.

Bei der Interpretation der Messergebnisse sollte berticksichtigt werden, dass die SM2-Messtask als System-Task
gilt, die fiir die gesamte Messdauer aktiv gehalten wird. Au3erdem wird fiir die Ausgabe in die Messwertedatei eine
System-Task eingerichtet, die dann ebenfalls flr die gesamte Messdauer aktiv gehalten wird; Gleiches gilt fur die
Benutzer-Taskmessung.

Bei der Messung eines Systems mit mehreren logischen Maschinen werden Mittelwerte aus den gemessenen
Daten aller aktiven logischen Maschinen ausgegeben.

HOSTO001 SM2 ACTIVITY (VWM  CYCLE: 60 S SAWPLES: 144 <date> <tinme>
CPU UTILI ZATION % ( 2 LM S) PCS DATA MEMORY

Fommm - S Fommm - S + S S T RS Fommmm o oo +
| TU | TPR| SIH| IDLE | | SRACT | RDACT| | NPP | W& ACT| Ws- WACT]|
S Fomme o S Fomme o + oo Fomme o + 4oee-- - o o e +
| 8.4] 26.5| 26.3 | 38.6 | | 91231] 1.1] | 820838] 26972 o]
Foemm o S Foemm o S + S S P Foemmm o Foemmm o +

TASKS ( CURRENT TASK TYPE) TASKS | N SCHEDULER QUEUES
e e e e e + o ememem - R i R +
| BATCH| DIALOG TP | SYS |#TASKS| | #-ACT| CPUQ| 10Q | PAGQ|
Fommmea Fommmea Fommmea Fommmea - Fommmea - T S Fommmeaoa o a +
| 105.2| 167.0| 58.0] 169.0] 499.1] | 148.6 | 1.8 | 0.2 | 0.0 |
e e e e e + o ememem - R i R +
|0 S PER SEC POSI X DATA

o a - o a - o a - oo oo + oo oo a +
| TOTAL | DISK| PAGE| TD | TAPE | | SCALL/S| FORK/S |
Fommmm o - Fommmm o - Fommmm o - Fommm e o - Fommm e o - + e O +
|3724.0 | 294.9 | 0.0 |3423.6 | 5.3 | | 35.6 | 0.0 |
oo oo oo oo oo + Fomee o e +

Information Uber die Messung

(VM) Dieser Zusatz steht in der ersten Ausgabezeile, wenn das liberwachte System ein VM2000-
System ist.

CPU UTILIZATION %
(2 LM'S) Dieser Zusatz sagt, wie viele logische Maschinen aktiv waren.

CPU Zeitanteile, fur die Funktionszustande der Prozessoren

TU Anwenderprogramme

TPR Verarbeitung von Programmunterbrechungen
SIH Analyse von Programmunterbrechungen
IDLE inaktiv
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In einem System mit mehreren logischen Maschinen werden Mittelwerte tiber alle aktiven logischen
Maschinen ausgegeben.

Die Summe der TU-, TPR-, SIH- und IDLE-Zeitanteile betragt immer 100%. Zur Bewertung der TU- und
TPR-Anteile siehe Abschnitt ,Genauigkeit der SM2-Daten".

In dem Messintervall, in dem eine Umkonfiguration stattfand, werden diese Werte sowie die Zahlen fir die

Ein-/Ausgabeoperationen als ungultig (*) gekennzeichnet.

Der SM2 liefert je logische Maschine eine STOP-Zeit. Diese Grol3e enthalt den Zeitanteil, in dem die
jeweilige logische Maschine nicht arbeitsfahig war. Die STOP-Zeit wird ausgegeben von

® SM2im CPU-Report

® SM2R1 in der Reportgruppe CPU in den Reports 1 und 2 mit dem Parameter PROCESSOR-
SPLITTING=*YES

® openSM2 Manager im Report ,StopTime[%]“ der Reportgruppe CPU

PCS DATA
SRACT Aktuell verbrauchte SERVICE RATE des Gesamtsystems
RDACT Aktuelle Verzégerung aller Auftrage des Gesamtsystems

Die Felder in dieser Gruppe enthalten keine Werte, wenn PCS im letzten Intervall nicht aktiv war.

MEMORY
NPP Anzahl der verfugbaren seitenwechselbaren Seiten (4 KB) im Hauptspeicher
WS- Working Set aller aktiven Tasks (Task-Warteschlangen 0 — 4) in 4 KB Seiten
ACT
WS- Working Set aller bereiten, inaktiven Tasks (Task-Warteschlange 5, bei PCS auch Task-

WACT  Warteschlange 6) in 4 KB Seiten
TASKS (CURRENT TASK TYPE)
BATCH Mittelwert fiir die Anzahl der Batch-Tasks wahrend des Messintervalls

DIALOG Mittelwert fUr die Anzahl der Dialog-Tasks wahrend des Messintervalls

TP Mittelwert fur die Anzahl der TP-Tasks wahrend des Messintervalls

SYS Mittelwert fur die Anzahl der System-Tasks wahrend des Messintervalls

#- Mittlere Anzahl aller im System existierenden Tasks wahrend des Messintervalls
TASKS

Alle Batch-, Dialog-, TP- und System-Tasks sind hier dem TYPE zugeordnet, dem sie zum
Zeitpunkt der Stichprobenerfassung angehoren.

TASKS IN SCHEDULER QUEUES

#-ACT  Mittlere Anzahl aller aktiven Tasks (einschlie3lich der SM2-Tasks)

CPU-Q
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10-Q

PAG-Q

I0'S PER SEC

Mittlere Anzahl der Tasks, die auf Benutzung des oder der Prozessoren warten, und der Tasks,
die den oder die Prozessoren gerade beschaftigen (Task-Warteschlangen 0 und 1, ohne SM2-
Messtask)

Mittlere Anzahl der Tasks, die auf Beendigung einer Ein-/Ausgabeoperation warten (Tasks in
der Task-Warteschlange 4 mit Pendcode flr Ein-/Ausgabe)

Mittlere Anzahl der Tasks, die auf Seitenwechsel warten (Tasks in Task-Warteschlange 3)

Die Zahler weisen die Anzahl der Ein-/Ausgabeoperationen (EXCP-Aufrufe) aus.

TOTAL

DISK

PAGE

TD

TAPE
POSIX DATA

SCALL
IS

FORK/S

Summe aller Ein-/Ausgabeoperationen (einschlielich Seitenwechsel) pro Sekunde

Anzahl der Ein-/Ausgabeoperationen des Datenverwaltungssystems auf Plattengerate pro
Sekunde (ohne Seitenwechsel-Ein-/Ausgaben)

Anzahl der Ein-/Ausgabeoperationen fir Seitenwechsel pro Sekunde. Hier werden alle Arten
von Seitenwechsel-Operationen gezahlt (Lesen oder Schreiben)

Anzahl der Ein-Ausgabeoperationen auf Datenfernverarbeitungsgeréte pro Sekunde (Family-
Name TD)

Anzahl der Ein-/Ausgabeoperationen auf Bandgeréte pro Sekunde

Anzahl aller Systemaufrufe pro Sekunde

Anzahl der FORK-Systemaufrufe pro Sekunde

Diese beiden Werte des ACTIVITY-Reports stimmen mit den entsprechenden Werten des POSIX-
Bildschirms tberein.

Die Felder in dieser Gruppe enthalten keine Werte, wenn das Messprogramm POSIX nicht gestartet ist.
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6.1.3 BCAM CONNECTION-Report

Im BCAM CONNECTION-Report werden fir definierte Verbindungsmengen Messwerte zu den empfangenen bzw.
gesendeten Daten und bucketspezifische Zeitmesswerte ausgegeben.

Reportausgabe

Mit der Anweisung REPORT BCAM fordert der Benutzer die Ausgabe des BCAM CONNECTION-Reports an.
Der Report kann nur ausgegeben werden, wenn der SM2-Verwalter

® mit der Anweisung SET-BCAM-CONNECTION-PARAMETERS die Messparameter definiert,
® mit der Anweisung ADD-BCAM-CONNECTION-SET die zu Giberwachenden Verbindungsmengen bestimmt und
®* mit der Anweisung START-MEASUREMENT-PROGRAM TYPE=*BCAM-CONNECTI-ON die Messung startet.

Fur jede der zu Uberwachenden Verbindungsmengen (maximal 32) erhalt der Benutzer einen Bildschirm. Es wird
kein Report fur eine Verbindungsmenge ausgegeben, wenn die Anzahl der berwachten Verbindungen Null ist.

HOSTO0001 SM2 BCAM CONNECTI ON CYCLE: 60 S <date> <time>
SET: DI ALOG # CONNECTI ONS: 140 # REJECTI ONS: 0
| TSDU | DATA | BUFFER % | PWN | PDATA SCOM | ZWR

+o---- toeea - toeea - o eeas L L + LR toema - - +
| IN | 0.7] 0.0 | 0.0 0| 24| 20| | ©00] 0.0]
| QUT| 2.3| 0.8] 0.0 0] 0.3] 51| | 4e------ oo +
+omm - - Fommm o - Fommm o - Fom e Fommm o - Fommm o - +
| INWAIT TIME | REACT TIME | I NPROC TI ME | OUTPROC TIME |
o e e e e o e e e a o o e e e e o o e e +
| BUCKET OOUNT | BUCKET COUNT | BUCKET COUNT | BUCKET  COUNT |
o eeaaaa o eeeaaa o eeaaaa S +
| 5 42 | 500 40 | 5 42 | 5 73 |
| 10 0 | 1000 0 | 10 0 | 10 16 |
| 100 0 | 5000 1 100 0 | 100 30 |
| 1000 0 | 10000 0 | 1000 0 | 1000 15 |
|> 1000 0 |> 10000 0 |> 1000 0 |> 1000 0 |
o e e e e o e e e a o o e e e e o o e e +
| AVG 0 | AVG 49 | AVG 0 | AVG 33 |
o eeaaaa o eeeaaa o eeaaaa S +

Information Uber die Messung

SET Name der Verbindungsmenge

# Anzahl Verbindungen der Verbindungsmenge

CONNECTIONS In die Berechnung der Messwerte gehen Verbindungen ein, die sowohl zum
Beobachtungszeitpunkt als auch zum unmittelbar vorhergehenden Messintervallende aktiv
waren oder wahrend des Messintervalls gedffnet und/oder geschlossen worden sind.

# REJECTED Anzahl abgewiesener Versuche eine Verbindung zu 6ffnen

IN/OUT empfangene bzw. gesendete Daten

TSDU Anzahl TSDUs pro Sekunde
Die TSDUs (Transport Service Data Units) entsprechen den Auftragen der Applikationen an
BCAM.
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DATA

BUFFER %

PWIN

PDATA

SCOM

ZWR

INWAIT TIME

REACT TIME

INPROC TIME

OUTPROC

TIME

BUCKET

COUNT

AVG

mittlere Datenmenge in KB pro TDSU

durch noch nicht abgeholte Nachrichten belegter Cache-Bereich in KB und als Prozentwert
von der maximalen GroRRe des Puffers. Der Messwert beschreibt nur den Zustand am Ende
des Messintervalls, nicht den Mittelwert Gber das Messintervall.

Anzahl Pakete ohne Benutzerdaten (Packet WINdow) pro Sekunde
Anzahl Pakete mit Benutzerdaten (Packet DATA) pro Sekunde

Anzahl Sendeauftrdge pro Sekunde bei Betriebsmittelengpass fur die Verbindung (Send Call
Over Maximum)

Anzahl Pakete mit Zero Window Information pro Sekunde; d.h. die Partneranwendung
verbietet das weitere Senden von Daten

Zeit zwischen dem Anzeigen einer Nachricht und dem Abholen der Nachricht von der
Anwendung

Zeit zwischen einem Sende- und dem unmittelbar vorhergehenden Empfangsaufruf einer
Anwendung

Zeit zwischen der Ankunft einer Nachricht bei BCAM und dem Abholen der Nachricht von der
Anwendung

Zeit zwischen dem Sendeaufruf und der Ubergabe des letzten Bytes einer Nachricht an das
Netz

Bereichsgrenzen in Millisekunden, in die Messdaten entsprechend ihrer Dauer eingeordnet
sind > kennzeichnet die Uberlaufwerte

Anzahl der gesendeten/empfangenen Nachrichten in den einzelnen Bereichen

Mittlere Zeit pro gesendeter/empfangener Nachricht in Millisekunden. Zeiten kleiner als eine
Millisekunde fiir eine gesendete/empfangene Nachricht gehen mit Null in die Berechnung
des Mittelwertes ein.

i Es werden auch Verbindungen erfasst, die wahrend des Messintervalls neu aufgebaut und/oder abgebaut

werden.
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6.1.4 BCAM MEMORY-Report

Der BCAM MEMORY-Report enthalt Messwerte Uber die Gro3e des residenten Speichers fir den Datentransfer.
Reportausgabe

Mit der Anweisung REPORT BCAM_MEMORY fordert der Benutzer die Ausgabe des BCAM MEMORY-Reports an.
Der Report kann nur dann ausgegeben werden, wenn das Messprogramm BCAM-CONNECTION eingeschaltet ist
(siehe BCAM CONNECTION-Report).

HOST0001 S BCAM MEMORY CYCLE: 60 S <date> <time>
o [ S, Fommmm e o n +
| MEMORY POOL (MB) | INPUT | OUTPUT | :
oo O T + :
| LIMT | 48 | 48 | i
| LIMT TRAP | 35 | 34 | |
| USED I 1] 0| f
o e e e +

Information Uber die Messung

LIMIT Maximale Grol3e des residenten Speichers fur Datentransfer in MB

LIMIT Schwellwert in MB fir die GréRe des residenten Speichers, ab dem BCAM Warnhinweise an der
TRAP Konsole ausgibt

USED Aktuelle GroR3e des residenten Speichers in MB

i Die Messwerte bei USED geben nur den Zustand am Ende des Messintervalls wieder, nicht aber den
Mittelwert Uber das Messintervall.
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6.1.5 CATEGORY-Report

Der CATEGORY-Report liefert eine Ubersicht (iber die Verbrauchswerte der einzelnen Kategorien. Es werden
kategoriespezifisch CPU-Anteil sowie Ein-/Ausgabe-Operationen fir Seitenwechsel und Plattengeréte ausgegeben.

Reportausgabe
Mit der Anweisung REPORT CATEGORY fordert der Benutzer die Ausgabe des CATEGO-RY-Reports an.
Der Report kann nur ausgegeben werden, wenn der SM2-Verwalter

* mit der Anweisung SET-SYSTEM-PARAMETERS die zu Uiberwachenden Geréte definiert und
* mit der Anweisung START-MEASUREMENT-PROGRAM TYPE=*SYSTEM die Messung startet.

HOST0001 SM2 CATEGORY CYCLE: 60 S <date> <tine>
| CATEGORY | CPUTIME | PAGNGIO | 10 | (2LMS)
| NAVE I (% | (1/9) | (1/9) I
o mmmm e aas o e o o memm e eea e o mem e mee e aas +
| SuMm | 34.8 | 0.0 | 299. 1 |
| SYs | 11.6 | 0.0 | 21.0 |
| DIALOG | 0.0 | 0.0 | 0.0 |
| BATCH | 10. 9 | 0.0 | 144.4 |
| TP | 2.6 | 0.0 | 14.0 |
| TPL | 0.0 | 0.0 | 0.0 |
| BATCHDB | 0.0 | 0.0 | 0.0 |
| BATCHF | 4.0 | 0.0 | 7.1 |
| DI ALOGL | 1.1 | 0.0 | 40.4 |
| DIALO® | 4.3 | 0.0 | 72.2 |

Information Uber die Messung

Der Report enthalt in der ersten Zeile nach dem Tabellenkopf die Summenwerte fur alle Kategorien (Kategoriename
SUM). In jeder der folgenden Zeilen werden die Daten fir die einzelnen Kategorien (maximal 16) ausgegeben.

Die einzelnen Spalten haben folgende Bedeutung:

CATEGORY Name einer Kategorie
NAME

CPU-TIME Prozentualer Anteil der Kategorie an der Zeit (TU+TPR+SIH+IDLE)
(%)

PAGING-IO Gesamtanzahl der Seitenwechsel-Ein-/Ausgaben pro Sekunde auf die Uberwachten Gerate

1/S
(1S) In der Pseudo-Kategorie SUM sind alle Seitenwechsel-Ein-/Ausgaben (Read, Write) enthalten.

Bei den einzelnen Kategorien werden nur die Seitenwechsel-Ein-/Ausgaben vom Typ Read

ausgegeben.
10 (1/S) Gesamtanzahl der Ein-/Ausgabe-Operationen pro Sekunde auf die Uberwachten Gerate
(2 LM'S) Anzahl der aktiven logischen Maschinen
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6.1.6 CATEGORY QUEUE-Report

Die Task-Verwaltung PRIOR zieht drei Kriterien heran zur Steuerung der Belegung von Hauptspeicher und CPU
durch die einzelnen Tasks. Diese drei Kriterien sind

® die Kategorie
® der Multiprogramming Level

® die Task-Prioritat

Einzelheiten zu diesem Thema siehe Handbuch ,Einfihrung in die Systembetreuung” [6] und ,Performance
Handbuch* [5]. An dieser Stelle soll lediglich zusammengefasst werden, was im Zusammenhang mit SM2-Reports
von Bedeutung ist.

Kategorie
In BS2000 werden zurzeit 16 Kategorien von Tasks unterschieden, die 4 Standardkategorien

® SYS (System-Tasks)

® TP (TP-Tasks)

® DIALOG (Dialog-Tasks),
® BATCH (Batch-Tasks) und

und bis zu 12 vom Systembetreuer frei definierbare Kategorien.

Multiprogramming Level

Wesentliches Kennzeichen einer Kategorie ist der Multiprogramming Level (MPL). Darunter ist diejenige Anzahl
Tasks pro Kategorie zu verstehen, die das Recht auf Nutzung des Hauptspeichers besitzen, sich also im aktiven
Zustand befinden.

Mit den Kategorie-Attributen

¢ MIN MPL
* MAX MPL
* WEIGHT

spezifiziert der Systembetreuer (Kommando MODIFY-TASK-CATEGORIES) die Wichtigkeit der Kategorien
untereinander fur die Aktivierung (= Zuteilung der Berechtigung auf HSP-Nutzung).

Die Vorgabe von MIN MPL garantiert eine gewisse Mindestunterstiitzung einer Kategorie. Das System versucht
vorrangig den spezifizierten MIN MPL-Wert zu erreichen.

Die Vorgabe von MAX MPL bedeutet keine feste Grenze, d.h. tber den maximalen MPL-Wert hinaus wird aktiviert,
solange kein Betriebsmittelengpass auftritt.

Mit WEIGHT wird die Reihenfolge der Aktivierung gesteuert.

Reportausgabe

Mit der Anweisung REPORT CATQ fordert der Benutzer die Ausgabe des CATEGORY QUEUE-Reports an.
HOST0001 SM2 CATEGORY QUEUE CYCLE: 60 S SAMPLES: 144 <date> <tinme>

| CATEGORY | TASKS | N SCHEDULER QUEUES | MPL |
| NAME |CPUQIOQ|PAGQ ACT | WACT | NADM| ALL | MN | MAX | VEI GHT|
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I I
I I
I I
| BATCH

| TP I
| TP1 |
| BATCHDB

| BATCHF |
| DIALCGL |
I

DI ALOZ |

1.8 0.2] 0.0] 148.6] 0.0 0.0] 499.1] | | |
0.6/ 0.0/ 0.0 64.0] 0.0/ 0.0 168.9] 30 64| 512
0.0 0.0] 0.0] 0.0 0.0 0.0 11.0] 1| 3| 126
0.4/ 0.1] 0.0/ 16.2] 0.0/ 0.0  36.0]| 16| 17| 6
0.2] 0.0 0.0/ 44.0] 0.0/ 0.0 58.0]| 45| 47] 52
0.0 0.0/ 0.0/ 0.0 0.0 0.0 0. 0] ] 2] 126
0.0 0.0] 0.0] 0.0 0.0 0.0 0. 0| 0| 2| 126
0.3 0.0 0.0 22.0f 0.0/ 0.0 609.2 22| 24] 2
0.1 0.0 0.0/ 0.6/ 0.0 0.0 154.2] 1| 2| 96
0.2 0.1] 0.0/ 1.8 0.0 0.0 1. 8| 2| 3| 70

Information Uber die Messung

Der Report enthalt in der ersten Zeile nach dem Tabellenkopf die Summenwerte (SUM) fir alle Kategorien. In jeder
der folgenden Zeilen werden die Daten fiir die einzelnen Kategorien (maximal 16) ausgegeben.

Die einzelnen Spalten haben folgende Bedeutung:

CATEGORY
NAME

Name einer Kategorie

TASKS IN SCHEDULER QUEUES

CPU-Q

10-Q

PAG-Q

ACT

WACT

NADM

ALL
MPL

MIN

MAX

Mittlere Anzahl der Tasks einer Kategorie, die auf Benutzung des oder der Prozessoren warten,
und der Tasks, die den oder die Prozessoren gerade beschéftigen (Task-Warteschlangen 0
und 1, ohne SM2-Messtask)

Mittlere Anzahl der Tasks einer Kategorie, die auf Beendigung einer Ein-/Ausgabeoperation
warten (Tasks in der Task-Warteschlange 4 mit Pendcode fur Ein-/Ausgabe)

Mittlere Anzahl der Tasks einer Kategorie, die auf Seitenwechsel warten (Tasks in Task-
Warteschlange 3)

Mittlere Anzahl aller aktiven Tasks einer Kategorie

Mittlere Anzahl aller inaktiven bereiten Tasks einer Kategorie (die Tasks stehen in der Task-
Warteschlange 5)

Mittlere Anzahl aller Tasks einer Kategorie, die auf Zulassung warten (die Tasks stehen in der
Task-Warteschlange 6, dieser Wert ist nur bei Einsatz von PCS versorgt)

Gesamtanzahl aller Tasks einer Kategorie

Mittelwert fir den Minimum Multiprogramming Level, der die Aktivierung von Tasks einer
Kategorie beeinflusst

Mittelwert fir den Maximum Multiprogramming Level, der die Aktivierung von Tasks einer
Kategorie beeinflusst.
Dieser Wert dient primar der Lastbegrenzung fiir den Uberlastfall.

WEIGHT Mittelwert fir die Gewichtung, die die Aktivierungsfolge zwischen den Kategorien beeinflusst

Die Werte MIN, MAX und WEIGHT werden bei PCS-Betrieb dynamisch veréandert und enthalten dann
nicht mehr die Systembetreuereinstellung.
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6.1.7 CATEGORY WSET-Report

Reportausgabe

Mit der Anweisung REPORT CATW fordert der Benutzer die Ausgabe des CATEGORY WSET-Reports an.

HOSTO001 SMP CATEGORY WBET CYCLE: 60 S SAWPLES: 144 <date> <tine>
| CATEGORY | WS- ALL | WS- ACT | Ws- WACT |
| NAMVE | PPC | UG | PPC | UPG | PPC | UPG |
oo e oo oo oo oo oo oo +
| SUM | 57190 | 586563 | 26972 | 367537 | 0| 0|
| SYs | 10931 | 264105 | 9012 | 257540 | 0| 0|
| DIALOG | 873 | 2290 | 0| 0| 0| 0|
| BATCH | 5642 | 50189 | 3487 | 36466 | 0| 0|
| TP | 13264 | 61549 | 11593 | 56282 | 0| 0|
| TP1 | 0| 0| 0| 0| 0| 0|
| BATCHDB | 0| 0| 0| 0| 0| 0|
| BATCHF | 5461 | 25098 | 2414 | 13760 | 0| 0|
| DIALOGL | 20613 | 180039 | 60 | 196 | 0| 0|
| DIALOG2 | 406 | 3293 | 406 | 3293 | 0| 0|

Information Uber die Messung

Der Report enthalt in der ersten Zeile nach dem Tabellenkopf die Summenwerte (SUM) fir alle Kategorien. In jeder
der folgenden Zeilen werden die Daten fiir die einzelnen Kategorien ausgegeben.

Die einzelnen Spalten haben folgende Bedeutung:

CATEGORY Name einer Kategorie
NAME .
Workingset aller Tasks
WS-ALL . . .
Summe der durchschnittlichen Planned Page Counts aller Tasks einer Kategorie
PPC
UPG Summe der durchschnittlichen Used Page Counts aller Tasks einer Kategorie
WS-ACT Workingset der aktiven Tasks
PPC Summe der durchschnittlichen Planned Page Counts der aktiven Tasks einer Kategorie
UPG Summe der durchschnittlichen Used Page Counts der aktiven Tasks einer Kategorie
WS-WACT Workingset der bereiten, aktiven Tasks
PPC Summe der durchschnittlichen Planned Page Counts fiir die Tasks einer Kategorie, die auf
Aktivierung warten
UPG Summe der durchschnittlichen Used Page Counts fir die Tasks einer Kategorie, die auf

Aktivierung warten

Zu den Werten PPC und UPG siehe auch unter ,Seitenwechselverfahren (Paging) in BS2000“ auf Seite 638
(Fachworter).
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6.1.8 CHANNEL-Report

Der CHANNEL-Report enthalt Messdaten Uber die Aktivitdt von Ein-/Ausgabekanélen.
Reportausgabe

Mit der Anweisung REPORT CHANNEL fordert der Benutzer die Ausgabe des CHANNEL-Reports an.
Der Report kann nur ausgegeben werden, wenn der SM2-Verwalter

® mit der Anweisung SET-CHANNEL-IO-PARAMETERS Kanéle definiert und
® mit der Anweisung START-MEASUREMENT-PROGRAM TYPE=*CHANNEL-IO die Messung startet.

Das Messprogramm wird beim Starten des Subsystems SM2 fir alle Kanale gestartet.
Fur diesen Report kdnnen Uberlaufbildschirme angefordert werden.

Die Kanale werden nach der Summe der Ein-/Ausgaben aus PAM-Block-Transfer, Byte-Transfer und Ein-
/Ausgaben ohne Datentransfer sortiert ausgegeben.

HOSTO0001 SM2 CHANNEL (1) CYCLE: 60 S SAMPLES: 120 <dat e> <time>
PATH | TYPE | PAM | BYTES | NODATA
ID | | (199 | (KBS | (199 | (KBS | (199
----- TRy YR
04C | TYP FC | 0.0 | 0.0 | 1667.9 | 660.9 | 0.0
070 | TYP FC | 161.7 | 1951.4 | 0.0 | 0.0 | 0.8
050 | TYP FC | 161.5 | 1906.3 | 0.0 | 0.0 | 0.5
028 | TYP FC | 113.8 | 1772.9 | 0.0 | 0.0 | 0.4
030 | TYP FC | 113.6 | 1761.1 | 0.0 | 0.0 | 0.4
068 | TYP FC | 47.6 | 156.2 | 0.0 | 0.0 | 0.0
048 | TYP FC | 47.5 | 148. 3 | 0.0 | 0.0 | 0.0
06C | TYP FC | 0.0 | 0.0 | 0.0 | 0.0 | 0.3
034 | TYP FC | 0.0 | 0.0 | 0.0 | 0.0 | 0.3
Information Uber die Messung
PATH ID Kanaladresse
TYPE Kanaltyp (BUS oder TYP FC)
PAM PAM-Block-Transfer (Plattengerate): Anzahl der Ein-/Ausgaben bzw. Datenmenge in KB pro

Sekunde
BYTES  Byte-Transfer (MBK): Anzahl der Ein-/Ausgaben bzw. Datenmenge in KB pro Sekunde

NODATA Anzahl der Ein-/Ausgaben ohne Datentransfer pro Sekunde

x86-Server

Der Betrieb von FibreChannel-Peripherie unter BS2000 erfolgt durch Emulation der Geréate im X2000 als
sogenannte Busperipherie. Diese wird von SM2 immer als Typ 'BUS' ausgegeben. Die tatsachlich vorhandenen
physikalischen FibreChannel kénnen sich von den fiir das BS2000 sichtbaren (und von SM2 angezeigten) Kanélen
unterscheiden. Entsprechend verlieren die von SM2 gelieferten Messwerte ihre Aussagekraft in Bezug auf den
einzelnen Kanal. Bildet man die Summenwerte lber alle Kanéle so erhalt man weiterhin gtiltige Werte.
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Bei den 